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Kisa bir stire 6nce bir C.A 6161 veya C.A 6163 makine ve panel kontrolorii satin aldiniz ve gliveninizden dolayi tesekkir ederiz.

Cihazinizdan en iyi sekilde faydalanmak igin:
m Bu calistirma kilavuzunu dikkatlice okuyun,
s Kullanim talimatlarina uyun.
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DIKKAT, TEHLIKE riski! Operator, bu tehlike semboli ile karsilastiginda isbu kilavuzu incelemelidir.
DIKKAT, elektrik garpma tehlikesi. Bu sembol ile isaretlenen pargalar {izerindeki gerilim tehlikeli olabilir.
Cift izolasyon ile korunan cihaz.

Ampermetre pense.
USB girisi
Faydali bilgi veya ipucu.

Chauvin Arnoux bu cihazi kuresel bir Eko-Tasarim yaklagiminin bir pargasi olarak gelistirmistir. Kullanim dmri déngusu
analizi, bu driintin gevre Gzerindeki etkilerini kontrol ve optimize etmeyi mimkiin kilmistir. Uriin, diizenlemelere gore
daha yuksek geri donusim ve geri kazanim hedeflerine karsilik vermektedir.

Urlin, ISO 14040'a gére, bir kullanim émri déngiisii analizinin ardindan geri dénisturilebilir olarak beyan edilmigtir.
CE isareti, 2014/35/EU Avrupa Dusuk Voltaj Direktifi, 2014/30/EU Elektromanyetik Uyumluluk Direktifi, 2014/53/EU
Radyo Donanimlari Direktifi ve RoHS 2011/65 / EU ve 2015/863 EU Tehlikeli Maddelerin Sinirlandiriimasi Direktifi

ile uyumlulugu gosterir.

UKCA isareti, irinun Birlesik Krallik'taki Algak Gerilim Glvenligi, Elektromanyetik Uyumluluk ve Tehlikeli Maddelerin
Sinirlandiriimasi alanlarinda gegerli gerekliliklere uygunlugunu onaylar.

Uzerinde garpi isareti bulunan ¢ép kutusu, Avrupa Birligi'nde, Griiniin 2012/19 / EU sayill WEEE Yénergesi uyarinca
toplandigi anlamina gelmektedir. Bu donanim, evsel atik olarak degerlendiriimemelidir.

Olgiim kategorilerinin belirlenmesi

Olgiim kategorisi 1V, algak gerilim sebekesi kaynaginda gergeklestirilen dlciimlere kargilik gelir.

Ornek: Enerii gelisi, sayaglar ve korunma mekanizmalari.

Olciim kategorisi lll, binanin sebekesinde gergeklestirilen dlglimlere karsilik gelir.

Ornek: Dagitim tablasi, salterler, sabit endlstriyel makineler veya cihazlar.

Olciim Kkategorisi Il, algak gerilim sebekesine dogrudan bagli devreler Uzerinde gerceklestirilen dlciimlere kargilik gelir.
Ornek: Elektrikli ev aletleri ve portatif alet takimi beslemesi.




KULLANIM SIRASINDA ALINACAK ONLEMLER

Bu cihaz, IEC/EN 61010-2-034 veya BS EN 61010-2-034 glivenlik standartlarina uygundur.

Kullanim dnlemlerine uyulmamasi, elektrik carpmalarina, yangina, patlamalara, cihazin ve tesisin hasar gérmesine neden olabilir.

Operator ve/veya sorumlu kisi, farkl kullanim tedbirlerini dikkatlice okumali ve anlamalidir. Bu cihazin herhangi bir kullanimi
icin, elektrik tehlikesi risklerinin iyi anlagiimasi gereklidir.

Bu cihazi kilavuzda belirtilenin disinda bir sekilde kullaniyorsaniz, saglanan koruma olumsuz yoénde etkilenebilir ve tehlike
ile kargi karsiya kalabilirsiniz.

Cihaz belirtilen degerlerin lizerinde kategoride veya gerilimde sebekeler tzerinde kullanmayin.
Zarar gérmus, eksik veya hatali kapatiimis gibi gérinUyorsa cihazi kullanmayin.

Herhangi bir kullanimdan 6nce, kablolarin, kutunun ve aksesuarlarin yalitiminin iyi durumda olduklarini kontrol edin. Yalitimi
hasar géren herhangi bir eleman (kismen hasar gérmus olsa da), onarilmak tzere kilit altina alinmali veya i1skartaya alinmalidir.

Cihazi kullanmadan 6nce, kuru oldugundan emin olun. Islak ise, herhangi bir elektrik baglantisindan veya calistiriimasindan
once tamamen kurutulmasi gerekir.

Ellerinizi cihazin terminallerine yaklastirmayin.

Yalnizca Urunle birlikte teslim edilen kablolari ve aksesuarlari kullanin. Daha dislk kategoride veya gerilimde kablolarin
(veya aksesuarlarin) kullanimi, cihaz + kablo (veya aksesuar) takiminin gerilimini kablolarinkine (veya aksesuarlarinkine) gére
azaltir.

Kablolara, dokunma uglarina ve timsah adzi penselere midahalede bulunurken, parmaklarinizi fiziksel koruma g¢izgisinin
otesine yerlestirmeyin.

Gerilim altindaki tesisler Uzerinde, sureklilik, izolasyon ve dielektrik testi lgimleri yapmayin.
Bireysel korunma donanimlarini sistematik olarak kullanin.
Herhangi bir sorun giderme veya metroloji kontrol prosedird, yetkili ve konusunda uzman personel tarafindan gergeklestirilmelidir.
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1.ILK CALISTIRMA

1.1. CA 6161 TESLIMAT DURUMU
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Sekil 1

Bir adet CA6161.

Bir adet 2,5 m uzunlugunda C19 - Schuko sebeke kablosu.

Bir adet USB A/B kablosu.

iki adet, 3 m kablo ile birlikte yiiksek gerilim tabancasi (kirmizi ve mavi).
iki adet, 3 m uzunlugunda, dirsekli-diiz giivenlik kordonu (kirmizi ve siyah).
Ug adet uzatma soketi (yesil, sari, mavi).

Dért adet prob ucu (siyah, kirmizi, yesil ve mavi).

Altr adet krokodil pens (2 kirmizi, 2 siyah, 1 yesil ve 1 mavi).

1 adet tagsima ¢antasi.

3 m uzunlugunda iki adet cift sureklilik kablosu.

Bir tripod kablosu - 2,5 m uzunlugunda 3 adet glvenlik kablosu.

Bir adet 2,5 m uzunlugunda Schuko tripod kablosu.

Bir adet ¢ok dilde hazirlanmis ¢alistirma kilavuzu.

Bir ¢ok dilde hazirlanmig guvenlik fisi.

Bir test raporu.



1.2. CA 6163 TESLIMAT DURUMU
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Sekil 2

Bir adet CA6163.

Bir adet 2,5 m uzunlugunda C19 - Schuko sebeke kablosu.

Bir adet USB A/B kablosu.

iki adet, 3 m kablo ile birlikte yiiksek gerilim tabancasi (kirmizi ve mavi).
iki adet, 3 m uzunlugunda, dirsekli-diiz giivenlik kordonu (kirmizi ve siyah).
Uc adet uzatma konektorii (yesil, sari, mavi).

Dort adet prob ucu (siyah, kirmizi, yesil ve mavi).

Uc adet krokodil pens (kirmizi, yesil, mavi).

Bir adet, 2,5 m kablo ile birlikte 25 A Kelvin krokodil pens.

1 adet tasima gantasi.

Bir adet, 3 m kablo ile birlikte 25 A Kelvin tabanca.

Bir tripod kablosu - 2,5 m uzunlugunda 3 adet guivenlik kablosu.

Bir adet 2,5 m uzunlugunda Schuko tripod kablosu.

Bir adet cok dilde hazirlanmig calistirma kilavuzu.

Bir ¢ok dilde hazirlanmig guvenlik fisi.

Bir test raporu.
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1.3. AKSESUARLAR

10 m kablo ile birlikte, ayakla kontrol i¢in pedal.

5 m kablo ile birlikte, 4 renkli ikaz 1siklar kulesi. {

iki adet, 15 m kablo ile birlikte yiiksek gerilim tabancasi takimi (kirmizi ve mavi)
Bir adet, 6 m kablo ile birlikte 25 A Kelvin tabanca
Etiket icin yazici

Barkod okuyucu 2D (QR kodu)
Trifaz adaptdr - 16 A muz soketl
G72 pens.

RFID (Radio Frequency IDentification) okuyucu. J

100 adet RFID 125 kHz etiketi takimi \

1.4. YEDEK PARCALAR

iki adet, 3 m kablo ile birlikte yiiksek gerilim tabancasi takimi (kirmizi ve mavi).
3 m kablo ile birlikte 25 A Kelvin tabanca.

2,5 m kablo ile birlikte iki adet 10 A Kelvin tabanca takimi.
Bir adet, 2,5 m kablo ile birlikte 25 A Kelvin krokodil pens.
Ug adet uzatma konektori.

Ug adet krokodil pens (kirmizi, yesil ve mavi).

Ug adet prob ucu (kirmizi, yesil ve mavi).

iki krokodil pens (kirmizi ve siyah).

iki adet prob ucu (kirmizi ve siyah).

Tripod kablosu - 3 adet glivenlik kablosu.

Tripod kablosu - Schuko.

USB A/B kablosu.

C19 sebeke kablosu.

Tasima c¢antasi.

Aksesuarlar ve yedek parcalar icin, internet sitemizi incelemenizi rica ederiz:
www.chauvin-arnoux.com



http://www.chauvin-arnoux.com

1.5. DiL SEGENEKLERI

Varsayilan olarak yuklenen dil, cihazin génderildigi Glkenin dilidir.

Ancak bu dilde degisiklik yapabilirsiniz. 15'i agkin dil mevcuttur.

Uizerine basin.

Genel ayarlar

B profile_001

B
) (O

22N

- iletisim
E Tekil testler i
g - Hakkinda
5 | Otomatik Betik
10 testleri

T

. ardindan Dil Gzerine basin.

Sekil 3

Dilinizi secin ve ardindan M ile onaylayin.

Tarih/Saat
Italiano

Tarih formati ‘ yyyy-MM-dd 7 Espaiol

Saat formati ‘ 4 I Svensia MJ

Sekil 4

Francais

Deutsch

Ana meniye dénmek igin, .E Uzerine iki defa basin.



2. CIHAZLARIN TANITIMI

2.1.CA 6161

Kapak. \—fﬁ—l

Sigortalar. A?umalK.apama
digmesi.
i;olasygn veya
dlelelﬁtrlk volta}J Sebeke kablosu
gOstergesi. baglantisi
@;ﬁ”w“‘r" icin priz.
Farkli islevler q i Y, %
icin baglanti Ve CONTINDITY N ‘
i i AT D
terminalleri. © © ~ Aksesuar
¢ P w& P2 c2 R baglantisi.
N\ £ J
/~ RCD, DISCH, PHSEQ, Z,,
Dokunmatik PE
ekran. PC baglantisi.
_ Testleri
4 Fonksiyon baglatmak
probu. ve durdurmak
CA 6161 S St
MACHINE & PANEL TESTER Oop augmesi.

Sekil 5

2.2. KAPAK ACILISI

Kapag! acmak igin, mandallari indirin, ardindan

kasanin mandallarini kaldirin. Q

Sekil 6



2.3.CA 6163

Kapak.

Sigortalar.

Tehlikeli voltaj
gbstergesi.

Farkh iglevler
icin baglanti
terminalleri.

Dokunmatik |

ekran.

4 Fonksiyon
probu.

24.C.A6424

g Devam eden Auto Script veya Olgiim ile ilgili bir etiket basmak igin.

Mevcut islevle ilgili yardimi géruntilemek igin.
Dokunmatik ekrani kalibre etmek igin (uzun sireli basma).

INSULATION
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DY CATIN
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COZNSTLNUITY
(A oy )
0.0 ®
c1 P12 P2 c2

T

£ J

RCD, DISCH, PHSEQ, Z, Z,

07
L1 L3

N v o
L2 = Aj

A A 20V16A

LD

?
/ﬁ\ Ana sayfaya dénmek igin.
S

Bir seviye yukar ¢cikmak igin.

Acgma/Kapama
digmesi.

Sebeke kablosu
baglantisi icin
priz.

Aksesuar
baglantisi.

PC baglantisi.

Testleri
baslatmak

ve durdurmak
icin, Start /
Stop digmesi.



2.5. CIHAZLARIN iSLEVLERI

CA 6161 ve CA 6163 makine ve panel kontrolorleri, sebekeden gu¢ alan, renkli direngli dokunmatik grafik ekranla donatiimisg,
tasinabilir 6lcim cihazlardir.

Bu cihazlar, tasinabilir elektrikli ekipmanlarin, makinelerin ve elektrik panellerinin elektriksel guvenligini kontrol etmek Uzere
tasarlanmistir. Yeni bir cihazin imalat sonunda kontrol ve tescil edilmesini, bir cihazin kullanicilar igin tehlike arz etmediginin periyodik
olarak kontrol edilmesini veya bakim islemleri sirasinda yeniden kullanim izni 6ncesinde kontrol edilmesini saglarlar.

Makine ve panel kontrolorleri ile sunlar yapilabilir:

= 100 mA, 200 mA ve 10 A'da ve yalnizca CA 6163 igin 25 A'da sureklilik 6lgimleri yapmak,

m 100V, 250V, 500 V ve 1.000 V'ta izolasyon dlgiimleri yapmak,

m Sabit bir voltaj veya kademeli olarak artan bir voltaj ile bir dielektrik testi yapmak (CA6161 i¢in 3.000 V'a ve CA6163 i¢in 5.350
V'a kadar),

m AC, A, B veya F tipi devre kesicileri veya diferansiyel anahtarlari test etmek,

m  Acmall veya agmasiz dongl empedansi dlglimleri yapmak,

m Hat empedansi dlgimleri yapmak,

m  Gug 6lcimleri yapmak (opsiyonel G72 akim kelepgesi ile veya olmadan),

m  Opsiyonel G72 akim kelepgesi ile, ikame yontemiyle (CA 6163) dogrudan kagak akimlari, diferansiyel kagak akimlari veya
kagak akimlari 6lgmek,

m Temas kagak akimlarini lgmek (CA 6163),

Desarj surelerini 6lgmek,
m Ug fazli aglarda faz dénis yéniini bilmek.

Kullanici guvenligini saglamak icin, tehlikeli voltaj Ureten dielektrik testleri icin bir parola girilmesi istenir.

Ses sinyali, 6lgimlerin dogru olup olmadigini ekrana bakmaniza gerek kalmadan kontrol etmenizi saglar.

2.6. EKRAN

Ekran renkli grafik dokunmatik ekrandir.

m Olgiimlerden énce kullanilacak parametrelerin gériintillenmesini ve parametrelerde degisiklik yapiimasini saglar.
m Olgiimden sonra sonucu gériintiiler ve 6lglimiin gegerli olup olmadigini gésterir.

Asagida bir ekran 6rnegi verilmistir:

< Durum ¢ubugu
Baglanti d .
aglanti durumu | Bellegin doluluk

Bagh aksesuarlar. gOstergesi.

Tarih ve saat.

Glg ve kagak HOLCL

Cihazin sicakhgu. /]

0_04 mA M\\ Olciimiin onaylanmasi

/| ID|FF veya onaylanmamasi
Ana ekran. = 1, X veya O).
T 2056 VA | 0.00 mA
Ana dlclim sonucu. - g Lach ®00:30 -
P 2051 W ! 8.83A — Kronometre.
[

THDi 23% PF 1.00 ~ Diger élgiim

Olgimii THDu 23% F 50.0 Hz sonuglari.

kaydetmek igin.
y ¢ Weighted

perception
Shicu 7000 VA Duration 0:30 O|gum oncesi
Prigu 5000 W L-N Inversion OFF ayarlanabilir

IpiFF-HiGH 50.00 mA Standard

Ayrintih mod.

Geri. /

e 16.00 A parametreler.

Sekil 8



2.7. KONEKTORLER

Dielektrik tabanca kumandasini veya ayakla kontrol pedalini (istege bagl) baglamak icin 4 pimli
Ozel yesil soket.

ikaz 1siklari kulesini baglamak igin 5 pimli 6zel sari soket (istege bagl).

Kapi kapatma denetleyicisini baglamak icin 6 pimli 6zel mavi soket.

Kaydedilen verileri aktarabilmek veya yerlesik yazilimi giincelleyebilmek igin bir PC'ye baglanmayi
saglayan USB B tipi soket.

Yaziciyi, barkod okuyucuyu veya RFID aliciyr baglamak icin 2 adet USB A tipi soket.

2.8. TERMINALLER

f HV DIELECTRIC \

5kV~
> @ @ Dielektrik testleri icin yuksek voltaj tabancalarinin baglanmasini saglayan 2 guivenlik soketi.
= S=ro A\
INSULATION
1kV=—=
(of ‘ izolasyon élgiimleri igin giivenlik kablolarinin baglanmasini sagdlayan 2 giivenlik soketi.
J
cozrgll\wlw N\
12v Sireklilik olgimleri icin Kelvin tabancalarinin ve/veya Kelvin krokodil penslerinin baglanmasini
@ @ saglayan 4 guvenlik soketi.
A
C1 P 300V CATHI
\ + J
RCD, DISCH, PHSEQ, Z,,Z, . . . . o . .
@' Sebeke Uzerinde, elektrik panosunda veya kontrol panelinde élglimler igin tripod kablosunun
@ baglanmasini saglayan 3 glvenlik soketi.
- LZ = Soketlerde sureklilik dlgcimleri ve temas akimi élgtimleri igin bir glivenlik kablosunun baglanmasini
A e PV TR saglayan 1 guvenlik soketi (CA 6163).

CONTINUITY
TOUCH CURRENT

Sureklilik, izolasyon gli¢ veya desarj slresi 6lgimleri igin test edilecek cihazin gli¢ kablosunun
baglanmasini saglayan 1 adet Schuko soketi. Bu fis Ulkenize uygun bir fig ile degistirilebilir.

TEST SOCKET

Sekil 10

Akim dlgtimleri igin akim kelepgesinin (istege bagl) baglanmasini saglayan, 1 adet 4 pimli 6zel soket.



3. KONFIGURASYON

3.1. GENEL BILGILER

Fabrika ¢ikisi olarak, cihaz parametrelerinde degisiklik yapilmaksizin kullanilabilecek sekilde konfigiire edilmistir. Olglimlerin biyiik
bir kismi igin, 6lgim fonksiyonunun segilmesi ve Start / Stop digmesine basiimasi yeterlidir.

Ayrica, cihazi ve dlgumleri konfigure edebilirsiniz.

3.1.1. KONFIiGURASYON

Olciim konfigiirasyonu sirasinda, cogunlukla, asagidakiler arasindan segim yaparsiniz:
» [V tizerine basarak onaylamak,
m veya X veya D tusuna basarak kaydetmeden ¢ikmak.

Onay gerekli olmadiginda, iptal mimkin degildir. Konfiglirasyonun yeniden degistiriimesi gerekir.

3.1.2. YARDIM

Pratik bir araylze ek olarak, cihaz size maksimum kullanici yardimi sunar.

= Yardima, ? tusu ile erigsim saglanabilir. Her fonksiyon igin gerceklestirilecek baglanti semalarini gésterir.
m Baglanti hatalarini, 6lcim konfiglrasyon hatalarini, 6lgim araligi asimlarini, test edilen hatali kurulumlari vb. bildirmek igin,
TEST digmesine basildiji anda ve bazen daha 6nce hata mesajlari gorintilenir.

3.2. CALISTIR

Elektrik kablosunu cihaz prizi ve elektrik sebekesi arasina baglayin. Cihaz yalnizca TT veya TN aglarinda galisabilir (bkz. § 11.2).

i Besleme ag, elektrik tesisatina uygun olarak bir diferansiyel devre kesici ile korunmalidir.

230V
50/60 Hz
16A

o0 oo
- =

EED
L N
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Acg¢ma / Kapama anahtarina basin. Sebeke voltajinin mevcut oldugunu gostermek igin yanar.
Ayni zamanda Start / Stop diigmesi de yanar. Cihaz galismazsa, F2 ve F3 sigortalarini kontrol edin (bkz. 9.2).

Calistirma sirasinda, cihaz:

m  Sebeke voltajinin dogru oldugunu, yani 207 ile 253 V arasinda oldugunu,
m Frekansin dogru oldugunu, yani 45 ile 55 Hz arasinda oldugunu,

m  Koruyucu iletkenin (PE) bagli oldugunu kontrol eder.

Voltaj veya frekans dogru degilse cihaz bunu bildirir ve dlgiimlere izin verilmez.
PE bagli degilse veya dagitim agdi bir BT agiysa, cihaz bunu bildirir ancak dlgtimlere izin verilir.
Faz ve notr ters gevrilirse, cihaz bunu bildirir ancak dlgimlere izin verilir.



3.3. EKRANIN KALIBRASYONU

ilk galistirmada cihaz sizden dokunmatik ekrani kalibre etmenizi isteyecektir.

TSLIB calibration utility

Touch crosshair to calibrate

Sekil 12

Sk
I hedefine, cihaz tarafindan talep edildigi kadar basin.
Ardindan cihaz, kalibrasyon ayarinin dikkate alinmasi icin yeniden baglatilir.

Ekrani yeniden kalibre etmeyi arzu ettiginizde, ?.yardlm tusunu basil tutun.

3.4. KULLANICI PROFILLERI

Karsilama ekrani acilr:

[ 0% 2022-06-17 12:04

profile_001

Kullaniimakta —7
olan kullanici profili.

-— I Tekil testler

5 Otomatik Betik

|

B EE
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o
Cihaz, birkag kullanici profilini ydnetmenize izin verir. Kullanici menustine giris yapmak igin, Uizerine basin.

00
B profile_001
[
9
-,

B Bir kullaniciyi silmek icin. Bu iglemi yalnizca yonetici yapabilir, bu eylem geri alinamaz ve bir parola ile korunmaktadir:
]

-
()

)
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admin@1234.

Yeni bir kullanici hesabi olusturmak igin.

Bir kullaniciy1 degistirmek icin. Bu tusa basmadan 6nce duizenlenecek kullaniciyi segin.

Cihazin ilk kullanimi sirasinda, kullanici profilinizi olusturun. Bdylece cihazi yeniden kullandiginizda ayarlarinizi bulacaksiniz.

iptal etmek icin.

Onceki karakteri

Buyuk veya kigik . S
silmek igin.

harfe ge¢gmek igin.

Klavye
Ozel karakterlere degistirmek igin.
erismek igin.

Onaylamak igin.

Sekil 15
Birden fazla kullanici profili olugturulabilir. Kullanici profillerinin her biri farkli bir dilde olabilir.

Yoénetici profili (Admin parola admin@1234) kap! denetleyici gibi belirli islevlerin ve dielektrik testler i¢in parolanin
yapilandiriimasina olanak tanir.



3.5. CIHAZIN KONFIGURASYONU

Konfiglrasyona giris yapmak igin, m Uzerine basin.

Genel ayarlar

iletisim

Hakkinda

10 testleri

Sekil 16

Cihazin genel konfiglirasyonuna girmek igin.
Q‘) Genel konfiglirasyon sunlara olanak saglar:

m Dil segimi,
m Tarihin ve saatin, ayrica formatlarinin ayart,
m Dokunmatik klavyenin sesinin acilmasi veya kapatiimasi,
m Bildirimlerin, yani alarmlarin agilmasi veya kapatiimasi,
m Ekran parlakliginin ayarlanmasi.
m Dielektrik testleri icin kapi denetleyicinin durumunun gdsterilmesi. Etkinlestirme veya devre disi birakma yonetici
profilinden gerceklestirilir (bkz. § 4.10.3).
= Cihaz_lg ileti§irf1i yapllar@rmak icin:
iy m  Wifi'ye baglanmak igin,

m Hangi aksesuarlarin bagh oldugunu gdstermek igin,

Wifi aglarini Segilen wifi

aramak igin. agini unutmak igin.

Secilen wifi agina
baglanmak igin.

— Segilen wifi aginin
Chauvin_Guest baglantisini kesmek
[

Chauvin_Corporate icin.
QF

Sekil 17

Wifi agi arama birkag dakika surebilir.



Hakkinda

Cihaza iliskin, baslica olarak asagidaki bilgileri gérintilemek igin:
m  Model,

Yerlesik yazilimlarin strtmleri,

Kablo baglantili kartlarin strimleri,

Garanti numarasi,

wifi IP numarasi,

wifi mac numarasi.

Ag donanimlarinin testi

Konektorlere bagl aksesuarlarin varligini kontrol etmek igin:
m Ayakla kumanda pedall,

m ikaz isiklar kulesi,

m Kapak kapanisi denetleyici,

Start / Stop digmesinin isleyisini kontrol etmek igin:
= Yesil,

m Kirmizi,

m  Kapall.



4. KULLANIM

4.1.C.A 6424

. 4\
Yine ayni sekilde, dilediginiz zaman, ana ekrana dénmek icin ﬁ tusuna veya bir seviye yukari ¢ikmak igin O tusuna
basabilirsiniz.

Bir 6lcim sirasinda, baglanti i¢in yardim almak igin, ? yardim tugsuna basabilirsiniz.

4.2. GORSEL KONTROL

Makinenizde testler gergeklestirmeden once, bir tehlike arz etmediginden emin olmak igin gorsel bir kontrol yapmalisiniz.

Ana ekranda, Birim testleri == ardindan Gorsel kontroller Uzerine basin.

Asagidaki ekran agilir:

c°h
Testfonctionnel Tableau #1 Steps : 5

ok
Inspection visuelle NF EN 60204  Steps : 11

o8
Test fonctionnel Machine #1 Steps : 6
g8
Test fonctionnel Machine #2 Steps : 3
Sekil 18

Bir gorsel kontrol, her biri birkag alt seviye igeren bir dizi bolime sahiptir.

Birinci bolimu secerseniz, agagidaki ekran agilir:

Test fonctionnel Tableau #1

Régulateurs, détecteurs de
température

~ DDR et autres dispositifs de
déconnexion

Fonctionnement des dispositifs .

fonctionnels de déconnexion

~ Parties tournantes, moteurs,

namnaoc

Sekil 19



Her bélim ve alt seviye igin, gorsel kontrol ile testin bagarili oldugu ™ veya olmadigi X veya uygulanamaz oldugu bilgisi verilir.
Arzulanan degeri elde edene dek mavi kareye basin.

[ Lo% ) 2022-06-17 14:14

Test fonctionnel Tableau #1

~ Régulateurs, détecteurs de
température

I DDR et autres dispositifs de
déconnexion

~ Fonctionnement des dispositifs

fonctionnels de déconnexion

Sekil 20

Gorsel kontroliin genel durumu, bélimlerin ve alt seviyelerin dogrulanmalarinin mantiksal bir iglevidir.

Cihazda, standart denetimler kitapligi bulunur (EN 60204-1 veya EN 61439-1 normuna goére). MTT uygulama yazilimini kullanarak
bunlari 6zellestirebilirsiniz.

4.3. SESLI iKAZ

Sesli ikaz ile agsagidakiler bildirilir:

Olgiimiin gegerli oldugu,

Olgiimiin gegerli oimadig,

Olgiimiin yarida kesildigi,

Olgiimiin 8lgiim alaninin digina ¢iktig,

Olciimiin kaydedildigi,

Sureklilik 6lcimiinde, 6lgimin tanimlanan esigin altinda oldugu.

4.4. CIHAZIN SICAKLIGI

Sireklilik dlciimiinde, déngl veya hat empedansi élgimunde, diferansiyel testinde veya dielektrik testinde, cihaz yliksek akimlar
Uretebilir. Bu durumda i¢ sicakligi artacaktir.
Cihaz diizgun calisamayacak kadar 1sindiginda, bu durum, durum ¢ubugunda beliren bir sembol ile bildirilir.

m  O: Cihazin sicakhdi yuksek, ancak élglimler hala mimkun.

[ &' Cihazin sicakhgi asiri yuksek ve 6lcim mimkin degil.

4.5. BAGLANTI

Ekranin st kismindaki durum gubugu, cihazin baglanti durumunu gosterir:
n D;“: L ve N ters gevrilmemistir ve PE baghdir.

[ DT"E: L ve N ters gevrilmistir ve PE baghdir.

m D‘“: PE bagh degildir. L ve N igin pozisyon tanimlanamamistir.

Cihazin diizglin galismasi igin PE bagh olmalidir.

juio




4.6. START / STOP DUGMESI

Start / Stop diigmesine ancak yesil oldugunda basabilirsiniz.

Start / Stop diigmesi kirmizi yanip sénliyorsa, kosullar dlgiim yapilmasina izin vermiyor demektir. Start / Stop diigmesine basin,
bir hata mesaji baglantinizi diizeltmenize yardim edecektir.

Ornegin, gii¢ kapal voltaj dlgiimleri igin mevcut voltajin ortadan kaldiriimasi veya giig altinda lgiimler igin sebekeye baglanti.
Sorun ¢6zimlendiginde, Start / Stop digmesi yesil yanar ve dlgiim gergeklestirebilirsiniz.

Bazi dlgimler igin (izolasyon, dielektrik), birkag saniye basili tutun.

Olgiim sirasinda Start / Stop diigmesi kirmizi yanar ve élgiim sonunda séner.

STOP
4.7. 5LcUM SURESI
Her 6lcim icin durdurma kriterini tanimlayabilirsiniz:
= Olgiim, tamamlanmasi igin gerektigi siire kadar siirecek.
L] Olgiim, programladiginiz siire kadar siirecek.
(] Olciim siiresi manuel olarak belirlenecek. Olglimii, Start / Stop diigmesi ile baglatip, kapatirsiniz.



4.8. DEVAMLILIK OLGUMU
Sireklilik 6lgimu glic kapaliyken yapilir. 2 veya 4 kablo olarak gergeklestirilebilir. Makinenin metal karkasi veya tim erisilebilir
metal pargalar ile koruyucu iletken (PE) arasindaki baglantiyi kontrol etmek igin kullanilir.

IEC 61557 standardina uymak icin él¢iimler minimum 200 mA'da yapiimalidir.

e
v= oD)))

Birim testleri “=== ardindan Siireklilik simgesine basin.

4.8.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

Sireklilik testleri icin, cihaz C1 ve C2 terminalleri arasinda, sebeke frekansinda bir alternatif akim Gretir. Ardindan, bu iki terminal
arasinda mevcut gerilimi élger ve buradan R =V / | deg@erini ¢ikarir.
4 kablolu 6lgimde gerilim 6lcimu P1 veP2 terminalleri arasinda gergeklestirilir.

4.8.2. BAGLANTI

/f\ Sureklilik élcimleri glc gelisi kapaliyken yapilimalidir.

Test edilecek makineyi cihaza baglayin. Bunun icin birden fazla segeneginiz vardir.

4.8.2.1. 2 kablo sureklilik 6lcimu

m Harici terminaller baglantisini segin n
m Cihazin C1 terminali ve makinenin koruyucu iletkeni arasinda bir glivenlik kablosu takin.
m Cihazin C2 terminali ve makinenin karkasi arasina diger guivenlik kablosunu takin.

Sekil 21



4.8.2.2. 4 kablo siireklilik olgiimii

Bu 6lciim, kablolarin direnci 6lgtime dahil edilmediginden daha ytiksek dogruluk saglar.

VT =1 . :
m Harici terminaller baglantisini segin.

CA 6161 igin:

m Cift sureklilik kablosunu cihazin C1 ve P1 terminallerine takin ve kabloyu 2 krokodil pens yardimiyla makinenin koruma ilet-
kenine baglayin.

m Diger cift streklilik kablosunu cihazin C2 ve P2 terminallerine takin ve kabloyu 2 krokodil pens yardimiyla makinenin gévdesine
baglayin.

CA 6163 igin:
m Bir Kelvin krokodil pensi cihazin C1 ve P1 terminallerine takin, ardindan pensi makinenin koruma iletkenine baglayin.
m Bir Kelvin krokodil pensi C2 ve P2 terminallerine takin, ardindan pensi makinenin koruma iletkenine baglayin.

CA 6161 CA 6163

25A MAX

Sekil 22

4.8.2.3. Deneme girisi lizerinden 6lgiim
Makinenin Schuko tipi bir elektrik prizi varsa, koruyucu iletkeni baglamak igin cihazinkini kullanabilirsiniz. Olgiim akimi 10 A'y1 agamaz.

@
m Deneme girisi baglantisini segin .

m  Makinenin sebeke fisini cihazin TEST SOCKET girisine takin.
m  Cihazin CONTINUITY terminali ve makinenin karkasi arasina bir glivenlik kablosu takin.

Sekil 23



4.8.3. OLGUMUN KONFIGURASYONU
Asagidaki ekran acilir:

Streklilik harici terminalleri / Terminallerde mevcut voltaj.

R ——— Q / Kronometre.

s Olgiim durma kriteri.

u -V Ui

[ | — A Fini | __— Kablolarin denklestirimesi.

——— 2 veya 4 kablo olgim.

2000
200 mA Duration

0.10Q

/ Sekil 24

Parametreler mavi dikdértgen icindedir. Degistirmek igin Gzerlerine tiklayin.

Gri bilgiler ayrintili moda aittir. Bunlari ekrandan silmek igin, Uzerine basin, bdylece ekran basit moda gececektir.

Deneme girisinde bir sireklilik durumunda, agagidaki ekran agilir:

Surekliik TEST SOKETI

U -V Ui ooV
I | - A FINI 0.0 Hz
—0

Duration

¥ £ B
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Harici terminaller baglanti ekrani ile aynidir, ancak 2 tel / 4 tel se¢imi yoktur.



m RHiGH = Sireklilik direncinin maksimum degeri. Minimum deger i¢cin MIN, maksimum deger icin MAX veya Ust deger
belirlememek icin OFF secebilirsiniz. Olgiim RHiGH (izerindeyse, gegersiz olarak bildirilecektir.

= X

7 8 9 <«

4 5 6 MAX

1 2 3 MIN

0 . 000 OFF M
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m  Rrow = Sureklilik direncinin minimum degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger i¢cin MAX veya alt deger belirlememek
icin OFF segebilirsiniz. Olgiim RLow altindaysa, gegersiz olarak bildirilecektir.

m louT = Olgiim akim degeri: 100 mA, 200 mA veya 10 A veya 25 A (Yalnizca CA 6163 igin, ancak cihazin TEST SOCKET
girisinde degil). Yuksek akimlar, ¢gok dustk bir streklilik direnci élgimune izin verir.
RHiGH ve RLow degerleri, 6lcim akiminin dederine baglidir.

louT 6L¢iM AKIMI 100 mA 200 mA 10A 25 A (CA6163)
RHiGH 120,0 Q 60,0 Q 0,500 Q 0,400 Q
RLow 0,00 Q 0,00 Q 0,000 Q 0,000 Q

m 2 tel veya 4 tel dlcimi (Wires)
Bu tercihi, veya sembolline basarak da secebilirsiniz.

m AU TEST = Yalnizca 10 Aakim ile 4 telli dlgimler igin mevcuttur. Bu, kablonun kesitine bagli olarak voltajin maksimum degeridir.
Etkinlestirebilirsiniz. Bu durumda kablonun kesiti icin deger bildirilmelidir.

Kesit (mm?) 0,5 0,75 1 1,5 25 4 26
AU test (V) 5,0 5,0 3,3 2,6 1,9 1,4 1,0

m Durdurma kriteri (Stop Criterion): Olgiim manuel olarak veya ayarlanan siirenin sonunda durur.
Bu tercihi, . sembolline basarak da yapabilirsiniz:
m Olgiim, programladiginiz sire kadar siirecek.

[ ] Olciim siiresi manuel olarak belirlenecek. Olgiimii, Start / Stop diigmesi ile baslatip, kapatirsiniz.
m Sure (Duration): Slresi programlanmigs bir 6lgiim ise, 6lglimiin saniye cinsinden siresi. Minimum sire igin MIN, maksimum
sure icin MAX veya manuel 6lgim igin OFF segebilirsiniz.
m RcomP, sadece 2 telli bir 6lgim veya test girisindeki bir 6lgiim i¢in 6lcim uglarinin direng degerinin kompanzasyonu igin kullanilir.
Manuel olarak bir deger girebilir (100 veya 200 mA akimlarigin 0 ila 5 Q arasinda, 10 ve 25 A akimlar igin 0 ila 0,3 Q arasinda)
veya kablolarin direncini lgebilir ve direng degerini tm dlgclimler icin uygulanmasi amaciyla cihaza girebilirsiniz.



4.8.4. KABLOLARIN DENKLESTIRILMESiI/KOMPANSASYONU

Harici terminaller Uzerinde 2 tel sireklilik 6lgiminde veya test girigsinde dlgimde, dogru bir 6lgiim elde etmek icin, kablolarin
direncini 6lgimden ¢ikarabilirsiniz.

m  Olgiim kablolarini agagdidaki iki semadan birine gére kisa devre yapin (baglantiya bagli olarak).

10A MAX

Sekil 27
m Start / Stop digmesine basarak bir dlgiim gerceklestirin.

m  Olgiim tamamlandiginda, = semboliine basin. Olgciim degeri, koron telafi degeri olarak girilir ve parametre dikddrtgeninde
yeni Rcomp degeri goruntilenir.

4.8.5. BIR SUREKLILIK OLGUMU GERGEKLESTIRME

Bir 6lciim baslatmadan 6nce, UiNi voltaj degderinin sifir oldugunu kontrol edin. Nitekim, cok diisiik dahi olsa, voltaj 6lgimin hatali
olmasina neden olabilir.
Terminallerde birkag volttan fazla voltaj varsa, cihaz bunu bildirir ve él¢iiml bloke eder.

Olgiimii baslatmak igin, Start / Stop diigmesine basin.

Start / Stop diigmesine ancak yesil oldugunda basabilirsiniz.
Olgiim sirasinda kirmizi yanar ve sonra séner.

START
STOP

Otomatik sureyi segmediyseniz, 6lgiim stabil olana kadar bekleyin ve ardindan, él¢imd durdurmak icin Start / Stop lizerine basin.

Otomatik sureyi segtiyseniz, kronometre gecen silreyi gosterir.



4.8.6. SONUCUN OKUNMASI
4.8.6.1. 2 telli ve gelismis modda 200 mA akimla él¢lim 6rnegi

Silreklilik harici terminalleri o
3630 | X

| Olgiimiin sonucu.

| Olgiim gegersiz, zira > RHiGH.

2000
200 mA

Riow
Duration

1.96 Q

¥ E B

R .
& Gerilim.
U 11 V II-II|N| UV At
i | 0.20 A F‘N‘ OlQum akimi.
Ryax 577 Q

—— Olglim sirasinda maksimum R degeri.
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RHiGH degerinden buyik oldugdu icin dlgim dogrulanmadi.

4.8.6.2. 4 telli ve normal modda 10 A akimla dl¢iim ornegi

Sireklilik harici terminalleri

1.73 Q

e

04V

| Olgtimiin sonucu.

Olgiim gecerli, zira
RLow ve RHiGH arasinda.

L Gerilim.

0.20 A

R, LOW

Duration

Thu fm i

Olgiim akimi.
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4.8.6.3. Limitsiz 100 mA akim ile test girisinde ol¢iim ornegi

Sireklilik TEST SOKETI aetes [~ Higbir limit belirlenmediginde (RHiGH

/ ve RLow OFF konumunda), 6lgim ne
R 11.15 Q

dogrulanacak, ne de dogrulanmayacak,
u 22V

yalnizca gergeklestirilecektir. Bu nedenle
Olciim degerini gevreleyen cergeve yesil
veya kirmizi degil, turuncudur.

i | 0.20 A
Olciim > 5 Q oldugunda, kablo kompanzas-
yonu mimkun degildir.

Riign

I()UT

Reomp

Thu o>
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Olgiim sonucunu . Uzerine basarak kaydedebilirsiniz.

Aygita bir yazici bagladiysaniz, g tusuna basarak da bir etiket yazdirabilirsiniz.

Yeni bir 6lgim yapmak icin, Start / Stop digmesine basin. Digme yesile doner.

4.8.7. HATA BILDIiRIiMi

Sureklilik élciminde en yaygin hata nedeni, terminallerde voltaj varligidir. 5 V Uzerinde bir voltaj algilandiginda, Start / Stop
digmesi kirmizi yanar. Digmeye yine de basmaniz durumunda, ekran bir hata mesaji gérintilenir.
Voltaji ortadan kaldirin ve élcimu yeniden baslatin.

10 veya 25 A altindaki élctimler icin, akim Uretilmiyorsa F1 sigortasini kontrol edin (bkz. § 9.2).



4.9.iZOLASYON DIRENCi OLCME

izolasyon 6lglimii gii¢ kapaliyken yapilir. iletkenler ve erigilebilir metal pargalar (topraklanmis veya yalitiimis) arasindaki izolasyon
direncini kontrol etmek icin kullanilir. Bu test, malzemelerin eskimesinden kaynaklanan kusurlari ortaya ¢ikarir.

Genellikle canli iletkenler ve toprak arasinda gergeklestirilen bu 6lgim, dogrudan bir voltaj uygulamak, akimi élgmek ve bdylece
izolasyon direncinin degerini belirlemek seklinde gerceklestirilir.

c°8
iri i E i i i
Birim testleri , ardindan lzolasyon simgesine basin.

4.9.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

Cihaz, INSULATION terminalleri arasinda bir DC test voltaji Uretir. Bu gerilimin dederi, 6lcllecek dirence baghdir;
R =UNom/ 1 mA, oldugunda, UNoM'a esit veya Uizerindedir, aksi halde daha dustktur. Cihaz, iki terminal arasindaki mevcut gerilimi
ve akimi dlger ve buradan R =V / | deg@erini gikarir.

VA A

/I=1m

UNE ---

Y=

Sekil 31

Kirmizi terminal, voltajin referans noktasidir.

4.9.2. BAGLANTI

/f\ izolasyon &lgiimleri giic gelisi kapaliyken yapiimalidr.

Test edilecek makineyi cihaza bagdlayin. Bunun igin birden fazla segeneginiz vardir.

4.9.2.1. Harici terminaller lizerinde izolasyon o6l¢limi

m Harici terminaller baglantisini secin .
m  Cihazin siyah INSULATION terminali, N terminali ve makinenin birbirlerine bagh tim fazlari arasina bir glivenlik kablosu baglayin.
m  Cihazin kirmizi INSULATION terminali ve makinenin karkasi arasina diger giivenlik kablosunu takin.
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4.9.2.2. Deneme girisi Uizerinden dlgiim

@
m Deneme girisi baglantisini segin

m Makinenin sebeke figini cihazin TEST SOCKET girigine takin. Olgiim, birbirine bagh L ve N ile PE arasinda yapilacaktir.
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4.9.3. OLCUMUN KONFIGURASYONU
Asagidaki ekran acilir:
" pe 0% -06-
izolasyon harici girisleri
/ Terminallerde mevcut voltaj.
Kronometre.
" ,/
u —V Uni 0.0V LR
| A F 0.0 Hz [T Olgiim durma kriteri.
[ =" INI -

Ruign 99.99 MQ Riow 0.100 MQ
Unom 100 vV Duration 00:15
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Parametreler mavi dikdértgen igindedir. Degistirmek i¢in Gzerlerine tiklayin.

Uzerine basin, bdylece ekran basit moda gececektir.

Gri bilgiler ayrintih moda aittir. Bunlari ekrandan silmek igin,

m RHiGH = izolasyon direncinin maksimum degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger igin MAX veya (st deger
belirlememek igin OFF segebilirsiniz. Olgiim RHiGH lizerindeyse, gegersiz olarak bildirilecektir.

m RLow = izolasyon direncinin minimum degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya alt deger belirlememek
igin OFF segebilirsiniz. Olciim RLow altindaysa, gegersiz olarak bildirilecektir.

UNowm = Deneme voltaji degeri: 100 V, 250 V, 500 V veya1 000 V. Test voltaji segimi, makinenin baglh oldugu sebekenin sebeke
geriliminin degerine baghdir.



m Durdurma kriteri (Stop Criterion): Olgiim manuel olarak veya ayarlanan siirenin sonunda durur.

Bu tercihi, . sembolline basarak da yapabilirsiniz:

] Olciim, tamamlanmasi igin gerektigi siire kadar siirecek.
m Olgiim, programladiginiz sire kadar sirecek.
[ ] Olciim siiresi manuel olarak belirlenecek. Olgiimii, Start / Stop diigmesi ile baslatip, kapatirsiniz.

m Sire (Duration): Suresi programlanmis bir 6lgim ise, dlgimun saniye cinsinden suresi. Minimum sure i¢in MIN, maksimum
sure icin MAX secebilirsiniz.

1 2 3 MIN

0 . 000 OFF M
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4.9.4. BIR iZOLASYON OLGCUMUNUN GERGEKLESTIRILMESI

Bir élcim baglatmadan 6nce, UiNi voltaj degerinin sifir oldugunu kontrol edin. Terminallerde 90 V Uzeri fazla voltaj varsa, cihaz
bunu bildirir ve élgimi bloke eder.

Start / Stop diigmesine ancak yesil oldugunda basabilirsiniz.

Test voltaji Uretilir Gretilmez, gdsterge 'A yanar.

Olclimii baslatmak icin Start / Stop diigmesine basin, diigme kirmizi yanana dek basili tutun ve ardindan birakin. Digme 6lgiim
sonunda soéner.

. START
STOP

Manuel modu segtiyseniz, dlgiim stabil olana kadar bekleyin ve ardindan, 6l¢imi durdurmak igin Start / Stop Uizerine basin.

Olciim sirasinda kronometre gecen siireyi gosterir.

Kurulumun nominal gerilimi Test gerilimi Minimum izolasyon direnci
TBT (Cok Dusuk Voltaj) 250V = 0,25 MQ

TBT disinda < 500 V 500 V 20,5 MQ
>500V 1.000 V =1 MQ




4.9.5. SONUCUN OKUNMASI
4.9.5.1. 500 V test gerilimi ile, geligmis modda 6l¢iim 6rnegi

ALID

Olgiimiin sonucu.

izolasyon harici girisleri HOLDS
/ﬁ\ Olgiim gegerli, zi
|~ Olglim gegerli, zira
R 50_50 MQ | I — RLow ve RHiGH arasinda.
15 —+—— Olglim siiresi.
[ | 10.89 pA w\ Test gerilimi.
.% —— Olgiim akimi.
ReicH 30.00 GQ Ruow 0.500 MQ
. LIfow 500 V Duration 00:15
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4.9.5.2. 1000 V test gerilimi ile, normal modda o6l¢iim 6rnegi
— Olglimin sonucu.

izolasyon harici girisleri

30.00 GQ
1000 v

2.000 MQ

Ruign Riow

Unom

R 1.003 MQ x | — Olgiim gegersiz, zira < Riow.
R P

[ ! Bt Test gerilimi.
Olgiim akimi.
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Olgiim sonucunu Uizerine basarak kaydedebilirsiniz.

Aygita bir yazici bagladiysaniz, g tusuna basarak da bir etiket yazdirabilirsiniz.

Yeni bir 6lgim yapmak icin, Start / Stop digmesine basin. Digme yesile doner.

Kablolari ayirmadan veya bagka bir 6lgimu baslatmadan 6nce, cihazin test edilen makineyi desarj etmesi igin birkag saniye
bekleyin.

pio

Yuk guglu bir sekilde kapasitif ise, U voltajindaki distisu gorebilirsiniz. 25 V'un altina distigunde U, test voltajinin degerini alir.

4.9.6. HATA BiLDIRIMI

izolasyon élciimiinde en yaygin hata nedeni, terminallerde voltaj bulunmasidir. 90 V'tan bilyiikse, izolasyon élgiimiine izin verilmez.
Voltaji ortadan kaldirin ve 6lgimU yeniden baslatin.



4.10. DIELEKTRIK TESTI

iki iletken parga arasindaki bir dielektrik testi, dielektrik varligini kontrol etmeyi mimkin kilar. Elektrik sebekesinde bir ariza
olmasi durumunda, 6rnegin yildirnm nedeniyle asiri gerilim olusmasi durumunda, iki iletken parganin izole kalmasini ve kisa
devreye neden olmamasini saglar.

Test genellikle bir transformatériin 2 sargisi arasinda, gi¢ kaynagi ile makine karkasi arasinda veya bir elektrik panelinin
girislerinde gergeklestirilir.

A Bu tehlikeli bir dlctimddr. Kullanim énlemlerine uyulmamasi elektrik carpmasina neden olabilir.

/!\ Glvenligi saglamak igin test edilen makineye erisim isaretlerle engellenmelidir.

i Test, bir hata durumunda donanimda yikici tahribe neden olabilir.

2 dielektrik testi mimkuinddr:
m Sabit voltajli dielektrik testi
m Rampa gerilimi dielektrik testi.

Farklari, Uretilen voltaj seklindedir. Dielektrik rampa gerilimi testi icin ylkselen voltajin edimini ve digen voltajin egimini secebilir-
siniz. Sabit moddayken bu egimler sabittir.

2°h
HV HY~
Birim testleri , ardindan Sabit voltajda dielektrik veya Rampa geriliminde dielektrik Uzerine basin.

4.10.1. BAGLANTI

/f\ Dielektrik testleri gu¢ gelisi kapaliyken yapilmalidir.

m  Mavi yiksek gerilim tabancasini, mavi HV DIELETRIC terminaline baglayin, ucunu N terminaline ve makinenin birbirlerine
bagl tim fazlari Uzerine yerlestirin.
m  Kirmizi yiksek gerilim tabancasini, kirmizi HV DIELETRIC terminaline ve makinenin gévdesine baglayin.
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Bir transformat®r olmasi durumunda, her bir yliksek gerilim tabancasini transformatériin bir sargisina yerlestirin.
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Olgiim sirasinda, problarinin gikmasi igin 2 tabancanin tetigine basmaniz gerekecektir. Bu nedenle cihazin Start/ Stop digmesine
basmak i¢in bos eliniz olmayacaktir.

Bu nedenle, kirmizi tabancanin siyah kablosunu cihazin yesil konektoriine C?/ baglayin. Boylece tetige bastiginizda
olciim de baslayacaktir. Start / Stop digmesi devre disi kalir.

Yiksek gerilim tabancasinin tetidinin kilidini agmak i¢in asagi dogru basin.
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4.10.2. OLGUMUN KONFIGURASYONU
4.10.2.1. Sabit voltajda dielektrik

Asagidaki ekran acihr:

Pedal veya kirmizi tabancanin
tetigi aracihgiyla kontrol.

L i

0%
Dielektrik tek voltaji
/ Terminallerde mevcut volta;.
| — Kronometre.
U vV U Y 00:00
| Imax —A Fini 50.0 Hz | Kapak kapanisi denetleyici aktif degildir.

200 mA lLow

400V Duration

T m >
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Parametreler mavi dikdértgen igindedir. Degistirmek igin Gzerlerine tiklayin.

Gri bilgiler ayrintili moda aittir. Bunlari ekrandan silmek igin, Uzerine basin, bdylece ekran basit moda gececektir.

m |HiGH = Dielektrik akiminin maksimum degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger icin MAX veya Ust deger belirlememek
igin OFF segebilirsiniz. Olciim RHiGH Uizerindeyse, gegersiz olarak bildirilecektir.

m ILow = Dielektrik akiminin minimum degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya alt deger belirlememek
igin OFF segebilirsiniz. Olciim RLow altindaysa, gegersiz olarak bildirilecektir.

=  UNoM = Deneme voltaji degeri: CA 6161 icin 40 ila 3000 V arasinda ve CA 6163 i¢cin 5350 V .

m Sure (Duration): Slresi programlanmis bir 6lgiim ise, 6lglimiin saniye cinsinden suresi. Minimum sire igin MIN, maksimum
sure igin MAX secebilirsiniz. 1 ila 180 s arasinda degisebilir.

Voltaj asagidaki egriyi takip eder:

UNoMm |- ----

2s TresT
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4.10.2.2. Rampa modunda dielektrik
Asagidaki ekran acilir:

Pedal veya kirmizi tabancanin tetigi araci-
ligiyla kontrol.

L [T
0%

Dielektrik rampasi

! — A -

Kronometre.
U -V Ui -V /(@ —

[ IMA)( - A Fu\u 50.0 Hz

Terminallerde mevcut volta;.

/ Kapak kapanisi denetleyici aktif degildir.

Ustart 500 vV Trave-up

Unom 1000 V Trest
lhign 200 mA Tramp-nowN
lLow 0.0 mA
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Parametreler mavi dikdértgen igindedir. Degistirmek icin Gzerlerine tiklayin.

Uzerine basin, bdylece ekran basit moda e gecgecektir.

Gri bilgiler ayrintili moda aittir. Bunlari ekrandan silmek igin,

m  USTART =Artan gerilim rampasinin bagladigi voltajin degeri. UNoM altinda olmalidir. Minimum deger i¢in MIN, maksimum deger
icin MAX veya OFF secebilirsiniz.

V()
A

UNOM | = = = = = =

UsTART [~ =

> t(s)

TRAMP-DOWN

TrAMP-UP TresT
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UNOM = Deneme voltaji degeri: CA 6161 icin 40 ila 3 750 V arasinda ve CA 6163 icin 5 350 V.
TRAMP-UP = USTART ve UNOM arasindaki gerilimin artis stresi. 1 ila 60 s arasinda degisebilir.
TTEST = UNOM geriliminin uygulandigi sire. 1 ila 180 s arasinda degisebilir.

TRAMP-DOWN = UNoOM ve 0 arasindaki gerilimin disus suresi. 1 ila 60 s arasinda degisebilir.

IHiGH = Dielektrik akiminin maksimum degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya st degder belirlememek
igin OFF segebilirsiniz. Olgiim RHiGH Uizerindeyse, gegersiz olarak bildirilecektir.

m |Low = Dielektrik akiminin minimum degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya alt deger belirlememek
igin OFF segebilirsiniz. Olciim RLow altindaysa, gegersiz olarak bildirilecektir.



4.10.3. KAPAK KAPANISI DENETLEYICI
Fabrika cikisi olarak kapi kapanigi denetleyicisi devre dlildlr. Devreye almak i¢in, asagidaki prosediru uygulayin:

m  Ana ekrana , ardindan kullanici profillerine gidin.

B profile_001
L
i E Tekil testler

Otomatik Betik

[T
Pl

¥ B3 £ E
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= Admin (yonetici) profilini segin. Cihaz sizden parola girmenizi ister: admin@1234. Biyuk ve kiglk harfe dikkat edin!

m Ardindan konfigirasyon meniisiine m sonra genel parametreler . sekmesine gidin.

m Kapi denetleyici islevini etkinlestirebilir ve dielektrik testleri icin parolayi degistirebilirsiniz.

I-\lar L

Pariakiie < [N |

' Dielektrik kapi -
kontag! ¢
Dielektrik parolasi hv@1234
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m Ardindan kullanici profilinize geri déndin.



Dielektrik testine girdiginizde kapi denetleyicisi etkindir.

Dielektrik rampas
U - V U|N| = V G 00:00
[ IMAX - A FINI 50.0 Hz
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m Kapi denetleyicisini, mavi konektore @9 baglayin.
Testi calistirdiginizda kapi kapali degilse cihaz sizi uyarir ve test baslatilamaz:

& Kap! agik kontag etkinlestirildi.

o
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4.10.4. BiR DIELEKTRIK TESTIN GERGEKLESTIRILMESI

Bir élclim baglatmadan 6nce, UiNi voltaj degerinin sifir oldugunu kontrol edin. Terminallerde 90 V Uzeri fazla voltaj varsa, cihaz
bunu bildirir ve élgimi bloke eder.

A Dielektrik testi sirasinda iki elinizde ytksek gerilim tabancasi ile mesgul olabilir.

Kirmizi tabancanin tetigine basarak 6lgimu baslatabilmeniz icin, Start / Stop digmesinin yesil yanmasi gerekir. Start / Stop
digmesi kirmizi yanana dek basili tutun.

ilk élciim icin cihaz sizden bir parola ister:

[ 0% ) 2022-06-30 10:27]

X

Lutfen
parolay! girin

i
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V] iizerine basin, ardindan hv@1234 veya kendiniz belirlemis oldugunuz parolayi girin (bkz. § 4.10.3). Blyuk ve kiguk harfe dikkat
edin!

Olciimii baslatmak icin tetige yeniden basin.

Test voltaji Uretilir tretilmez, gdsterge 'A yanar.

. [ smRT
STOP

Olciim sirasinda kronometre gecen siireyi gosterir. Olgiimiin sonunda, Start / Stop diigmesi séner.
Sabit voltajli dielektrik veya rampali dielektrik egrisini izleyerek voltaj degerinin kademeli olarak arttigini, stabilize oldugunu
ve ardindan kademeli olarak sifira distugunu takip edebilirsiniz.



4.10.5. SONUCUN OKUNMASI

4.10.5.1. 1000 V voltaj ile, sabit voltajl dielektrik testi 6rnegi

Dielektrik tek voltaji

g

/

/
| 09 mA  [V|-
u 1004 V Lk - 9.00:14
f Imax 0.9 mA = i

IHIGH

Uniom

¥ E B

low

Duration
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Olgiimiin sonucu

Olgiim gegerli, zira ILow ve IHiGH arasinda.

Gerilim.

Olciim sirasinda maksimum | degeri.

4.10.5.2. Programlanan siirenin bitiminden 6nce durdurulan, bir 400 V'luk voltaj ile, sabit voltajl dielektrik testi 6rnegi

Dielektrik tek voltaji

| 0.4 mA

u 404 V Uy

—V

O~

¥ 00:05

/

i IMAX 0.4 mA F”.”

IHIGH

Uniom

¥ E B

50.0 Hz

low

Duration
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Olgiimiin sonucu

Olgiim, programlanan siirenin bitiminden
once kesintiye ugradidi icin ne gegerli ne
de gegersizdir.

Gerilim.



4.10.5.3. 1000 V voltaj ile, rampa voltajh dielektrik testi 6rnegi

Dielektrik rampasi

T

I 0.0 mA

Olgiimiin sonucu

Gerilim.

V] 1005 V
0.9 mA

L]
~INI

-
FINI

Ustart
Uniom

lhigH

3 £ B B

lLow

Trame-up

Trest

Tramp-DowN

Olgiim sirasinda maksimum | degeri.
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Olgiim sonucunu . Uzerine basarak kaydedebilirsiniz.

Aygita bir yazici bagladiysaniz, g tusuna basarak da bir etiket yazdirabilirsiniz.

Yeni bir 6lgiim yapmak igin, tetige basin. Start / Stop diigmesi yesil yanar.

4.10.6. HATA BILDIiRiMi

Dielektrik testinde en yaygin hata nedeni, terminallerde voltaj varligidir. 25 V'tan daha ylksek bir voltaj algilanirsa ve Start / Stop

diigmesine basarsaniz cihaz bir hata mesaji gérunttler.

Bu durumda 6lgiime izin verilmez. Voltaji ortadan kaldirin ve 6lgiimu yeniden baslatin.

Olciim gecerli, zira ILOowW ve IHiGH arasinda.



4.11. DIFERANSIYEL (RCD) TESTI

Cihaz, diferansiyeller Gzerinde Ug¢ farkh test gerceklestiriimesini saglar:
m  Kesinti olmama testi.

m Puls modunda kesinti testi,

m Rampa modunda kesinti testi.

Acilmama testi, diferansiyelin 0,5 lan'lik bir akim igin devreye girmedigini kontrol etmek igin kullanilir. Bu testin gecerli olmasi igin,
kacak akimlarin 0,5 Ian'ye kiyasla gozardi edilebilir olmasi ve bunun igin test edilen diferansiyel tarafindan korunan tesisata bagli
tim yuklerin baglantisinin kesilmesi gerekir.

Pulse modunda test, diferansiyelin tetiklenme suresinin belirlenmesini saglar.

Rampa modunda test, diferansiyelin tetiklenme akiminin kesin degerinin belirlenmesini saglar.

°8
Birim testleri , ardindan A¢ilmasiz RCD (rezidiiel akim koruma cihazi) ~

veya Emi tilsiyon modunda RCD (rezidiiel

I L
akim koruma cihazi) . veya Rampa modunda RCD (rezidiiel akim koruma cihazi) Uizerine basin.

4.11.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI
Ug test tiirGiniin her biri igin cihaz, diferansiyel testinin kullanici giivenliginden édiin vermeden, yani dokunma gerilimi UL,
secime goére 25 V veya 50 V degerini agsmadan, gergeklestirilebilecegini kontrol ederek baslar.

Cihaz, ZL-PE = Zs 6lgmek icin, L ile PE arasinda dusik akim (12 mA) Uretir.

Ardindan, test sirasinda Uretilen maksimum gerilim olacak sekilde (talep edilen testin konfiglirasyonuna gore), UF = Zs X Ian
(veya Zs x IFACTOR x Ian hesaplamasini gergeklestirir. Bu gerilim UL degerinin Uizerindeyse, cihaz testi gergceklestirmez.

Olgiimiin bu ilk kismi gergeklestirildikten sonra cihaz, testin tipine bagl olarak ikinci kisma geger.

m Acilmama testi icin, cihaz, kullanicinin programlamasina gore, bir veya iki saniye sure icin bir 0,5 lan akimi Uretir. Normalde,
diferansiyelin devreye girmemesi gerekir.

m Empllsiyon modunda test icin, cihaz, sebeke frekansinda ve L ve PE terminalleri arasinda, IFACTOR x lan amplitid degerinde
sintizoidal bir akim Uretir. Diferansiyelin devreyi kesmek igin gegirdigi stireyi dlger. Bu sure, diferansiyelin tiriine bagh olan bir
sureden daha kisa olmalidir (bkz. § 8.2.5).

m Rampa modunda test igin, cihaz, AC veya A tipi RCD'ler icin L ve PE terminalleri arasinda 0,3'ten 1,06l 'ye ve B Tipi RCD'ler
icin 0,2'den 2, 2Ian 'ye kademeler ile, genligi kademeli olarak artan sintizoidal bir akim Uretir. Diferansiyel devreyi kestiginde,
cihaz agma akiminin tam degerini ve ayni zamanda a¢gma suresini gésterir. Bu sire 6rnek niteligindedir ve ¢calisma gergekligine
daha yakin olan empulsiyon modundaki tetikleme stiresinden farkli olabilir.

4.11.2. BAGLANTI

i L ve N ters cevrilirse, cihaz bunu bildirir L ama Olgim mimkuindr. L ve PE ters cgevrilirse b , 6lciim yapilamaz.
N ve PE ters cevrilirse, cihaz bunu algilayamaz ancak 6élgim baslar baslamaz diferansiyel devreye girer.
i Cihazin gli¢ kaynagini test edilen devreye baglamamaya dikkat edin. Aksi takdirde, ayirma sirasinda cihaz kapanacaktir.




4.11.2.1. Shuko fisi - tripod kablo ile

m Tripod figini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.
m  Schuko figini, test etmek istediginiz devre kesici tarafindan korunan bir prize baglayin.

Sekil 53

4.11.2.2. 3 adet giivenlik kablosu - Tripod kablo ile

Tripod fisini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.

Kirmizi kabloyu, test edilecek diferansiyel tarafindan korunan kurulumun fazlarindan birine baglayin.
Mavi kabloyu, test edilecek diferansiyel tarafindan korunan kurulumun nétriine baglayin.

Yesil kabloyu, kurulumun PE'sine baglayin.

L1 '
L1
IV N
N ZN Amm
PE
|
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4.11.2.3. Yukan - asagi yonde montaj

Bu baglanti, daha dustk akim derecesine sahip baska bir diferansiyelin akis asagisinda bulunan bir diferansiyeli test etmek icin
kullantlir.

m Tripod figini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.
m  Kirmizi ucu, test edilecek diferansiyelden énce kurulumun fazlarindan birine baglayin.
m  Mavi ucu ve yesil ucu, test edilecek diferansiyelden sonra kurulumun nétriine baglayin.

30mA

RCD

300mA

RCD
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4.11.2.4. Fazlar arasinda yukari - agagi yonde montaj

m Tripod fisini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.
m  Kirmizi ucu, test edilecek diferansiyelsen énce kurulumun fazlarindan birine baglayin.
m  Mavi ucu ve yesil ucu, test edilecek diferansiyelden sonra kurulumun diger bir fazina baglayin.

RCD
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4.11.3. OLCUMUN KONFiIGURASYONU
4.11.3.1. Ayirmasiz RCD

N 0 : o
!lrz 0% | 2022-06-30 14:24

RCD devre agmama / Terminallerdeki mevcut gerilim.

Bu gerilimin frekansi.
/ g

Uln 2433V
' ULpe 2434V

Uwe 06V

Sinyal sekli.
| _— yal g

Duration 1000 ms
Time Delay (€]
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Parametreler mavi dikdértgen igindedir. Degistirmek icin Gizerlerine tiklayin.

m UL = Dokunma gerilimi: 25, 50 veya 65 V. Bu, diferansiyel testinin uretebilecegi maksimum voltajdir.
50V standart voltajdir (varsayilan).
Nemli ortamda gergeklestirilen dlgimler icin 25 V'luk voltaj kullanilacaktir.
65 V'luk voltaj bazi tUlkelerde dokunma gerilimidir (6rnegin Avusturya).

m Time Delay = G veya S.
G: Genel tip diferansiyel, iki test arasinda gecikme yok.
S: Segcici tip diferansiyel.

i S tipi bir diferansiyeli test ederken, iki test arasinda depolarize olmasi icin 30 saniye beklemeniz gerekir.

m Diferansiyel tipi = AC, A veya B.
AC tipi RCD: AC hatasinda agllir.
A tipi RCD: Ek olarak, yalnizca pozitif veya yalnizca negatif dalgalar tizerinde bir hatada agilir.
B tipi RCD: DC hatasinda agllir.

m | : Test edilecek diferansiyelin nominal galisma akimi: 10 mA, 30 mA, 100 mA, 300 mA, 500 mA, 1.000 mA veya IVAR
(6 ila 1.000 mA).

m  Ian-VAR: IVAR segtiginizde, Isn degeri. 6 mA ile asagidaki tabloda verilen maksimum deger arasinda hassas bir ayar
gerceklestirebilirsiniz.

m IFORM = Sinyal sekli:
pozitif bir dalgalanmayla baslayan sinyal (diferansiyel tipi AC, A ve B).
negatif bir dalgalanmayla baslayan sinyal (diferansiyel tipi AC, A ve B).
sadece pozitif dalgalardan olusan sinyal (A ve B tipi diferansiyel).
b sadece negatif dalgalardan olusan sinyal (A ve B tipi diferansiyel).
= pozitif stirekli sinyal (B tipi diferansiyel).

negatif strekli sinyal (B tipi diferansiyel).
m Sire (Duration): 1000 veya 2000 ms sinyalinin uygulanma suresi.

A ve B tipi diferansiyellerin uygunlugunu kontrol etmek i¢in agma testi her iki kutup igin de gergeklestiriimelidir.

pie




RCD tipi IFACTOR IFORM lan (mA) IDN-VAR
0,5 Ian 10, 30, 100, 300, 500, 1.000 6/1.000
lan 10, 30, 100, 300, 500, 1.000 6/1.000
AC
2 Ian 10, 30, 100, 300, 500 6 /500
5 Ian 10, 30, 100, 300 6 /300
0,5 lan 10, 30, 100, 300, 500, 1.000 6/1.000
lan 10, 30, 100, 300, 500, 1.000 6/1.000
A 2 I 10, 30, 100, 300, 500 6 /500
10, 30, 100, 300 6 /300
5 Ian
10, 30, 100 6/100
0,5 Ian = 10, 30, 100, 300, 500, 1.000 6/1.000
2 Ian : 10, 30, 100, 300, 500 6 /500
E
4 Ian = 10, 30, 100, 300 6 /300
B
10, 30, 100, 300 6 /300
5 Ian
10, 30, 100 6/100
10 Ian g 10, 30, 100 6/100

Tablo 1

Gri bilgiler ayrintili moda aittir. Bunlari ekrandan silmek igin, . Uzerine basin, bdylece ekran basit moda E gececektir.

4.11.3.2. Empiilsiyon modunda RCD

0%

¥ £ B

RCD puls
Ttn'p -8
Uin 2431V F 50.0 Hz
UL pe 2432V Ue —V
Un.pe 06V

B
100 mA

U
Time Delay

on \

/ Terminallerde mevcut voltaj.

| _— Bu gerilimin frekansi.

| Sinyal sekli.

| _— IFACTOR.

Parametreler mavi dikdortgen igindedir.
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Degistirmek icin tGzerlerine tiklayin.




Onceki parametrelere ek olarak:

IFACTOR = Ian garpan faktori: 0,5, 1, 2, 4, 5 veya 10. Olasi degerler, sinyalin sekline, Ian degerine ve diferansiyel tipine baghdir

(yukaridaki tabloya bkz.).

4.11.3.3. Rampa modunda RCD

Terminallerde mevcut voltaj.

RCD rampa
2\ d L
ﬁ I . A / Bu gerilimin frekansi.
trip /
Thip --S Un.pe 06V /
[ Uln 2438V F 50.0 Hz . )
|__—— Sinyal sekli.
ULre 2440V Ur -V m—
UL
. 300 mA Time Delay
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Parametreler mavi dikdértgen igindedir. Degistirmek icin Gizerlerine tiklayin.

4.11.4. BiR DIFERANSIYEL TESTININ GERGEKLESTIRILMESI

Cihaz, bir 6lciime baslamadan énce voltajlarin degerini kontrol eder. Gerilim degerleri dogru degilse, Start / Stop diigmesi kirmizi
yanip sOner ve testi baslatamazsiniz. Start / Stop digmesinin yesile donebilmesi igin sorunu giderin.

Start / Stop diigmesine basin. Test sirasinda kirmizi yanar ve sonra séner.

START
STOP

RCD rampa testinde, akimin artisini gorebilirsiniz.

4.11.5. SONUCUN OKUNMASI

4.11.5.1. AC tipi 300 mA sinyal devre kesici igin, bir agilmasiz RCD testi 6rnegi

RCD devre agmama
| __— Olgim gegerli, UF < 25 V.

| ___— Gerilim (ayirma yok)

¥ £ B B

Ui 240.4V
R 241.6V
Ui 13V

Duration

Time Delay

1000 ms
(€]
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4.11.5.2. B tipi 30 mA sinyal g devre kesici igin, bir empiilsiyon modu RCD testi 6rnegi

¥ £ B B

RCD puls

Trip 57.8 ms
Un 24086V
ULre 2418V
Un.pe 1.3V

30 mA Time Delay

[ Olgiimiin sonucu.

|_— Olgiim gegerli, zira Ttrip < 200 ms.

| Test Oncesi gerilim.
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4.11.5.3. A tipi 100 mA sinyal devre kesici igin, bir rampa modu RCD testi 6rnegi

£ B B

RCD rampa /ﬁ

77.3 mA

Tuip
UL

ULre

155.4 ms ——m

2409V

50.0 Hz

2420V

U

100 mA Time Delay

| Olgiimiin sonucu.
| __— Olgiim gegeri, zira ltrip < 1,06 .

| — Ayirma suresi.

l Test 6ncesi gerilim.
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Olgiim sonucunu Uzerine basarak kaydedebilirsiniz.

Aygita bir yazici bagladiysaniz, g tusuna basarak da bir etiket yazdirabilirsiniz.

Yeni bir 6lgim yapmak igin, tetiklenen agilan diferansiyeli yeniden devreye alin ve Start / Stop digmesine basin. Digme yesile doner.



4.11.6. HATA BiLDIRIMi

Bir diferansiyel testinde en sik rastlanan hatalar sunlardir:

m Baglanti hatasi: Start / Stop digmesi kirmizi yanip séner. Baglantiyi dizeltin. Gerekirse, Schuko fis - tripod kablo yerine,
3 guvenlik kablosu - tripod kablo kullanin.

m Terminallerde voltaj yok: Start / Stop digmesi kirmizi yanip séner. Baglantiy1 kontrol edin ve ayrica devre kesicinin dogru
kurulmus oldugunu kontrol edin.

m Devre kesici ayriimamasi gerektigi halde ayrildi. Muhtemelen kagak akim asin yiiksek. Once testi gerceklestirdiginiz agdan
tim yukleri ayirin. Ardindan yeni bir test gergeklestirin. Sorun devam ederse, diferansiyel hasarli demektir.

m Diferansiyel test sirasinda ayrilmadi. Kullanicilarin giivenliginin garanti altina alinmasi igin, bir diferansiyelin, diferansiyel tipine
bagli olarak belirlenen sure icinde ayirma gergeklestirmesi gerekir.
Diferansiyelin kablo baglantilarini kontrol edin.
N ve PE'yi ters gevirin ve testi tekrarlayin.
Hata durumunda, diferansiyel hasarli demektir ve yenisiyle degistiriimelidir.



4.12. DONGU EMPEDANSI OLCUMU (Zs)

TN veya TT tipi bir tesisatta, ddngl empedans dlgiimu, kurulumun (sigortalar veya diferansiyeller), bilhassa gii¢ kesintisi durumunda,
korumalarinin ebatlarinin belirlenmesini ve kisa devre akiminin hesaplanmasini saglar.

TT tipi bir kurulumda, déngli empedansi 6l¢cim, toprak direncinin degerini, kuruluma bir kazik yerlestirmek veya gug¢ kaynagini
kesmek zorunda kalmadan, kolayca belirlemeyi saglar. Elde edilen sonug, Zs, L ve PE iletkenleri arasindaki kurulumun déngu
empedansidir. Toprak direncinden biraz yuksektir.

Bu deger ve konvensiyonel temas limit gerilimi degeri (Ul) bilindiginde, diferansiyelin anma galisma diferansiyel akiminin segilmesi
mumkundar: Ia < UL/ Zs.

Bu 6lguim, gug¢ trafosunun yliksek topraklama empedansi veya hatta topraga olan toplam izolasyonu nedeniyle bir BT kurulumunda
gerceklestirilemez.

- Z
Birim testleri . ardindan D6ngii empedansi simgesine basin.

4.12.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

Diisiik akim o6l¢limii igin (No Trip):
Cihaz L ve N terminalleri arasindaki bir akimi ¢geker ve bu terminaller arasindaki voltaji élger ve bundan ZL-N = Zi gikarir.
Ardindan N ve PE arasindaki voltaji élcer ve bundan ZN c¢ikarir.

Ardindan N ve PE terminalleri arasina 12 mA'lik bir akim enjekte eder. Bu dusuk akim, nominal akimi 30 mA veya daha buyuk olan
diferansiyellerin tetiklenmesini dnler. Bu G¢lincu 6lgim, ZN-PE deg@erinin tanimlanmasini saglar.

Cihaz ardindan doéngu direncini Zs = ZL-PE = ZL + ZPE = (ZL-N - ZN) + (ZN-PE - ZN) ve kisa devre akimini Ik = UL-PE / Zs hesaplar.
Ik degeri, tesisat korumalarinin (sigortalar veya diferansiyeller) dogru boyutlandirildigini kontrol etmek igin kullanilir.

Giiclii akim ol¢iimii igin (Trip):

Daha kesin bir dl¢ciim igin, Zs 6élgimunln glcli akimla (Trip modu) gereklestiriimesi mimkiindir, ancak bu 6lgim kurulumun

diferansiyelini devreye sokabilir. Cihaz, L ve PE terminalleri arasindaki bir akimi emer ve bu terminaller arasindaki voltaji dlcer.
Bundan ZL-PE = Zs ¢ikarir.

4.12.2. BAGLANTI

L ve N ters cgeuvrilirse b , cihaz bunu bildirir ama 6lgim mimkulndur. L ve PE ters cgevrilirse b , 6lciim yapilamaz.
N ve PE ters cevrilirse, cihaz bunu algilayamaz ancak 6lgim baslar baslamaz diferansiyel devreye girer.

M)
) §

4.12.2.1. Tripod kablosu - 3 adet giivenlik kablosu ile

Tripod figini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.
Kirmizi kabloyu, kurulumun fazlarindan birine baglayin.
Mavi kabloyu, kurulumun nétriine baglayin.

Yesil kabloyu, kurulumun PE'sine baglayin.



4.12.2.2. Shuko girisi - tripod kablo ile
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m Tripod fisini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.
m  Schuko figini test edilecek devrenin bir girisine takin.

4.12.3. 6LGUMUN KONFIGURASYONU
Asagidaki ekran acilir:
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L
NPE 0%|

Déngli empedansi

2022-06-30 15:38

Zs

Q

Ik - A
[ Rs =10 Unni
=1 FiLre

Limit

Zs.HiGH

Uo

LA m Y

240.1

RiLean
Ru..ean

Ree.ean

A }/
50.0 Hz =

Terminallerde mevcut volta;.

/

| __— Test tipi: Ayirmali veya ayirmasiz.
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Parametreler mavi dikdortgen igindedir. Degistirmek icin Gzerlerine tiklayin.

Limit = Ik, Zs, Isc veya OFF. Olgiimiin Ik tarafindan onaylanip onaylanmayacagini segmek igin,Zs, Isc veya (ciinden higbiri.
IK-HiGH = Kisa devre akiminin maksimum degeri. Minimum deger i¢cin MIN, maksimum deger icin MAX veya Ust deger
belirlememek igin OFF secebilirsiniz. Ik degeri IK-HiGH Uzerindeyse, Ol¢iim gegersiz olarak bildirilecektir.

Zs-HiGH = Donglnin maksimum empedans degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger icin MAX veya Ust deger
belirlememek icin OFF segebilirsiniz. Olgiim Zs-HiGH iizerindeyse, gegersiz olarak bildirilecekir.

Isc-HiGH = Desteklenen maksimum akim. Bu deger, Fuse Delay, Fuse Type, Fuse IN degerleri ile belirlenir. Isc degeri ISC-HiGH
Uzerindeyse, Ol¢cum gecersiz olarak bildirilecektir.

Fuse Delay = Sigortanin istenen devreye girme stiiresi: 35 ms, 0,1s,0,2s,0,4 s veya 5 s.

Fuse Type = Sigorta tipi: LS-B, LS-C, LS-D, gG/gL. Bkz. § 11.3.

Fuse IN = Sigortanin nominal akimi: 2 ve 100 A arasi.

ITEST = No Trip veya Trip. Test akiminin degeri. No Trip'de, devre kesici devreyi ayirmaz. Trip'de, devre kesici devreyi ayirabilir.
UL = Dokunma gerilimi: 25 veya 50 V. Bu, dlgiim sirasinda izin verilen maksimum hata voltajidir.

50V standart voltajdir (varsayilan).
Nemli ortamda gergeklestirilen élcimler icin 25 V'luk voltaj kullanilacaktir.

Lead Compensation = Kablo kompanzasyonu Dongli empedansinin degeri ¢ok disik oldugundan, mumkin olan en dogru
degeri 6lcebilmek icin, dlgim kablolarinin degerinin kompanzasyonu dnemlidir.

Varsayilan (Default): Bu, cihazla birlikte teslim edilen kablolar icin varsayilan degerdir.

Kullanici tarafindan belirlenen (User Defined): 3 kablonun, L, N ve PE'nin direng degerlerini girin.

Gri bilgiler ayrintili moda aittir. Bunlari ekrandan silmek igin, . Uzerine basin, bdylece ekran basit moda E gegecektir.

4.12.4. BIR DONGU EMPEDANS OLGUMUNUN GERGEKLESTIRILMESI

Cihaz, bir 6lgiime baslamadan énce voltajlarin degerini kontrol eder. Gerilim degerleri dogru degilse, Start / Stop diigmesi kirmizi
yanip sOner ve testi baslatamazsiniz. Start / Stop digmesinin yesile donebilmesi igin sorunu giderin.

Start / Stop diigmesine basin. Olgiim sirasinda kirmizi yanar ve sonra soner.

— 5 [smART
STOP



4.12.5. SONUCUN OKUNMASI

4.12.5.1. Zs'de bir esik ile agiimasiz, dongii empedansi 6lgiimii ig¢in 6rnek

3 £ B B

Déngli empedansi

Zg 244 O

Ik 99 A
Rs 244 Q 2429V
LS 0.0 mH E ‘PE 50.0 Hz

RL—LEAL‘J

Ru.eap

Ree.eap
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4.12.5.2. Ik'da bir esik ile agilmasiz, dongii empedansi dl¢limii igin 6rnek

B B B

Doéngii empedansi

Olciimiin sonucu

Olgiim gegerli, zira Zs < ZS-HiGH.

Hesaplanan kisa devre akimi.
Zs'nin direngli kismi.

Zs'nin enduktif kismi.

Zs

1.677 Q

Ik 145 A Ur
Rs 1.676 Q Ui
LS 02 mH FL-PE

Limit

lk-HiGH

U

0.3V

2432V
50.0 Hz

Riean
Ri.Lean

Ree.Lean

——— Olgiim gecersiz, zira Ik > IK-HIiGH.

[ Test 6ncesi gerilim.

4.12.5.3. Zs'de bir esik ile agiimali, dongii empedansi dlgiimii icin 6rnek

¥ £ B B

Déngli empedansi
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Zs

1.451 Q

I 167A —Ue 05V |

| Olglimiin sonucu

Olciim gegerli, zira Zs < Zs-HiGH.

Hesaplanan kisa devre akimi.

Rs 1.449 Q 2427V
Ls 0.2 mH .PE 50.0 Hz [~ Zs'nin direngli kismi.

Limit

Zs HigH

UL

Ri1eap
Ru.Lean

Ree.eap

0.050
0.030 Q
0.030 Q

Zs'nin endiktif kismi.
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Zs 6lguimu, daha yuksek bir 6lgiim akimi ile daha dogrudur.

Cihazin gui¢ kaynagini test edilen devreye baglamamaya dikkat edin. Aksi takdirde, ayirma sirasinda cihaz kapanacaktir.

pie

4.12.5.4. Isc'de bir esik ile agilmasiz, dongii empedansi 6lgiimii igin 6rnek

I'éliin;i
Déngli empedansi HOTD'
ZS 2_203 Q x—— Olciim gegersiz, zira Isc > ISC-HiGH.
1% 110 A U 03V
[ Rs 2.203 Q Ui 2424V
Ls 0.1mH Fure 49.9 Hz ‘ E [ Test éncesi gerilim.
Limit R (ean
Isc-HigH Ru.Leap
." Up Ree.LeAD
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Olgiim sonucunu Uzerine basarak kaydedebilirsiniz.

Aygita bir yazici bagladiysaniz, g tusuna basarak da bir etiket yazdirabilirsiniz.

Yeni bir 6lgim yapmak igin, Start / Stop digmesine basin. Digme yesile doner.

4.12.6. HATA BILDiRiMi

Bir dongu 6lgiminde en sik rastlanan hatalar sunlardir:

m Baglanti hatasi: Start / Stop diigmesi kirmizi yanip séner. Baglantiyi diizeltin. Gerekirse, Schuko fis - tripod kablo yerine,
3 guivenlik kablosu - tripod kablo kullanin.
N ve PE arasindaki gerilim > 5 V: Start / Stop digmesi kirmizi yanip séner. Baglantiyi kontrol edin.

m Terminallerde voltaj yok: Start / Stop digmesi kirmizi yanip séner. Baglantiyi kontrol edin ve ayrica devre kesicinin dogru
kurulmus oldugunu kontrol edin.

m Diferansiyel bir No Trip testi sirasinda devreyi ayirdi. Muhtemelen kagak akim asiri yiiksek. Once testi gerceklestirdiginiz agdan
tim yukleri ayirin. Ardindan yeni bir test gerceklestirin.



4.13. HAT EMPEDANS OLGUMU (i)

Zi hattinin empedans o6lcimui ( L-N, veya L1-L2, veya L2- L3 veya L1- L3 arasinda) tesisatin nétr sistemi ne olursa olsun,
kisa devre akimini hesaplamak ve tesisatin korumalarini (sigorta veya diferansiyel) boyutlandirmak icin kullanilir.

4.13.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

Cihaz L ve N terminalleri arasindaki bir gii¢li akimi geker ve bu terminaller arasindaki voltaji dlger ve bundan ZL-N = Zi gikarir.

Cihaz ardindan, degeri, kurulumun korumalarinin dogru boyutlandiriimasini kontrol etmek icin kullanilan Ik = UL-N / Zi kisa devre
akimini hesaplar.

& Z
Birim testleri ' ardindan Hat empedansi simgesine basin.

4.13.2. BAGLANTI
4.13.2.1. Shuko fisi - tripod kablo ile

m Tripod figini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.
m Schuko figini test edilecek devrenin bir girisine takin.

L1 Z
N I
PE
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4.13.2.2. Tek fazli bir ag tizerinde 3 adet glivenlik kablosu - Tripod kablosu ile

m Tripod fisini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.

m RCD

L1 Z,
T E——
N ZN s
PE
Sekil 71



m  Kirmizi kabloyu, kurulumun fazlarindan birine baglayin.
= Mavi kabloyu, kurulumun nétriine baglayin.
m Yesil kabloyu, kurulumun PE'sine baglayin.

L ve N ters gevrilirse, cihaz bunu bildirir Bait ama Olgim mumkunddr. L ve PE ters cevrilirse LSt , 6lcim yapilamaz.
N ve PE ters cevrilirse, cihaz bunu algilayamaz.

pio

4.13.2.3. Ug fazli bir ag iizerinde 3 adet giivenlik kablosu - Tripod kablosu ile

Tripod figini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.
Kirmizi kabloyu, kurulumun fazlarindan birine baglayin.
Mavi kabloyu, kurulumun bir baska fazina baglayin.
Yesil kablo takil degil.

PE
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4.13.3. C')L(;UMUN KONFIGURASYONU
Asagidaki ekran acihr:
[ 0% 2022-07-01 10:43

Hat empedansi
p
Ik - A Ui 243.3 V// Terminallerde mevcut voltaj.

[ RI == Q F\NI 500 HZ
LI - H
RiLean

.: Ru.ean
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Parametreler mavi dikdértgen icindedir. Degistirmek icin Gzerlerine tiklayin.



m Limit = Ik, Zi, Isc veya OFF. Olciimiin Ik tarafindan onaylanip onaylanmayacagini secmek igin, Zi, Isc veya hicbiri.

m |K-HiGH = Kisa devre akiminin maksimum degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger icin MAX veya Ust degder
belirlememek icin OFF secebilirsiniz. Ik degeri IK-HiGH Uzerindeyse, 6lcim gegersiz olarak bildirilecektir.

m Zi-HiGH = Hattin maksimum empedans degeri. Minimum deger i¢cin MIN, maksimum deger icin MAX veya Ust deger
belirlememek igin OFF segebilirsiniz. Olglim Zi-HiGH lizerindeyse, gegersiz olarak bildirilecektir.

m Isc-HiGH = Desteklenen maksimum akim. Bu deg@er, Fuse Delay, Fuse Type, Fuse IN degerleri ile belirlenir. Isc degeri ISc-HiGH

Uzerindeyse, dlclim gegersiz olarak bildirilecektir.

Fuse Delay = Sigortanin istenen devreye girme siresi: 35 ms, 0,1s,0,2s,0,4 sveya5s.

Fuse Type = Sigorta tipi: LS-B, LS-C, LS-D, gG/gL. Bkz. § 11.3.

Fuse IN = Sigortanin nominal akimi: 2 ve 100 A arasi.

UL = Dokunma gerilimi: 25 veya 50 V. Bu, hat empedansi dlgimundin Uretebilecedi maksimum voltajdir.

50V standart voltajdir (varsayilan).
Nemli ortamda gergeklestirilen dlgimler icin 25 V'luk voltaj kullanilacaktir.

m Lead Compensation = Kablo kompanzasyonu Hat empedansinin degeri cok distik oldugundan, mimkun olan en dogru degeri
6lgebilmek icin, 6lgiim kablolarinin degerinin kompanzasyonu énemlidir.
Varsayilan (Default): Bu, cihazla birlikte teslim edilen kablolar icin varsayilan degerdir.
Kullanici tarafindan belirlenen (User Defined): 2 kablonun, L ve N'nin direnc degerlerini girin.

Gri bilgiler ayrintili moda aittir. Bunlari ekrandan silmek igin, . Uzerine basin, bdylece ekran basit moda gececektir.

4.13.4. BIiR HAT EMPEDANSI OLCUMUNUN GERGEKLESTIRILMESI

Cihaz, bir 6lgime baslamadan dnce voltajlarin degerini kontrol eder. Gerilim degerleri dogru degilse, Start / Stop digmesi kirmizi
yanip soner ve testi baglatamazsiniz. Start / Stop digmesinin yesile donebilmesi icin sorunu giderin.

Start / Stop diigmesine basin. Olgiim sirasinda kirmizi yanar ve sonra séner.

— [ START
STOP

4.13.5. SONUCUN OKUNMASI

4.13.5.1. Zi'de bir esik ile bir hat empedansi 6l¢iimii igcin 6rnek

Olgiimiin sonucu.

Hat empedansi DY

| __— Olgim gegerli, zira Zi < Zi-HiGH.
—
Z 1.348 Q ]
Ik 181 A U 2436V
— Hesaplanan kisa devre akimi.
i R 1.348 Q 50.0 Hz
L 0.1 mH

Limit ' RINEAn

[~ Zi'nin direncli kismi.

Z, HicH R Zi'nin endUktif kismi.

U

B £ B B
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4.13.5.2. Ik'da bir esik ile bir hat empedansi 6lgiimii igin 6rnek

Hat empedansi HOLDY

Zl 1 -347 Q M —— Olgiim gegerli, zira Ik > IK-HIGH.

Ik 181 A Ui 2431V
R 1.346 Q Fini 50.0 Hz —— Olglim sirasindaki voltaj.
L 02mH

Limit Rilesn

IIt.vHIGH RN-LEAD
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4.13.5.3. Isc'de bir esik ile bir hat empedansi 6lgiimii igin 6rnek

Hat empedansi HOTDS
A --
1 Olglim gecgersiz, zira Isc < ISC-HiGH.
Z 1.352 Q X
1% 181 A Ui 2442V
i R| 1.352 Q F\N| 50.0 Hz

L o1mH

Limit Ritesn

Isc-HicH Ru.Leap
UL
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Olgiim sonucunu Uzerine basarak kaydedebilirsiniz.

Aygita bir yazici bagladiysaniz, g tusuna basarak da bir etiket yazdirabilirsiniz.

Yeni bir 6lgim yapmak icin, Start / Stop digmesine basin. Digme yesile doner.

4.13.6. HATA BILDIRIMi
Bir hat 6lgiimlinde en sik rastlanan hatalar sunlardir:
m Baglanti hatasi: Start / Stop dugmesi kirmizi yanip soner. Baglantiyr diizeltin. Gerekirse, Schuko fis - tripod kablo yerine,

3 guivenlik kablosu - tripod kablo kullanin.
m Terminallerde voltaj yok: Start / Stop digmesi kirmizi yanip séner. Baglantiy1 kontrol edin ve ayrica devre kesicinin dogru

kurulmus oldugunu kontrol edin.



4.14. KANAL B'Yi iGINE ALAN

Bu fonksiyon, asagidaki dlgiimleri saglar:
Gorunir glc S,

Aktif glic P,

Makine tarafindan tiketilen akim,

UL-N voltaji,

Frekans f,

PF ve cos ¢ gug faktorleri,

Toplam harmonik akim bozulmasi THDi,
Toplam harmonik voltaj bozulmasi THDu.

4.14.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

Tek fazh bir ag icin, cihaz L ile PE arasindaki voltaji dlger, ardindan bunu prizde veya penste 6lgllen fazdaki akimla garpar.

Ug fazli bir ag igin cihaz, fazlar arasindaki tg¢ voltajdan birini élger ve ardindan bunu pens tarafindan élgiilen akimla garpar.
Sonra da hepsini V3ile carpar.

2°h
Birim testleri , ardindan Giig simgesine basin.

4.14.2. BAGLANTI
4.14.2.1. Deneme girisi lizerinden 6lgiim
Bu baglanti, tek fazda iallsan, Schuko tipi sebeke fisi ile donatiimis ve akim tiiketimi 16 A veya daha az olan bir makine igin kullanilir.

m Deneme girisi baglantisini secin
m Makinenin sebeke fisini cihazin TEST SOCKET girisine takin.
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4.14.2.2. Tek fazli bir ag lizerinde 3 adet giivenlik kablosu ve G72 pens (opsiyon olarak) - Tripod kablo ile

Bu baglanti, tek fazda c¢alisan ve akim tiiketimi 16 A'dan ylksek olan bir makine igin kullanilir.

Pens E baglantisini segin.

Tripod figini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.

3 guivenlik kablosunu makinenin ana gu¢ kaynagina baglayin: Kirmizi kablo L'ye, mavi kablo N'ye ve yesil kablo PE'ye.

G72 pensi cihazin C::@ terminaline baglayin, ardindan L fazini sikistirin. Pens muhafazasinda bulunan ok, akimin varsayilan
yoénune, dolayisiyla makineye dogru yonlendirilmelidir.
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4.14.2.3. Ug fazl bir ag iizerinde 3 adet giivenlik kablosu ve G72 pens (opsiyon olarak) - Tripod kablo ile

m Pens E baglantisini segin.

Tripod fisini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.

m 3 glvenlik kablosunu makinenin ana gii¢ kaynagina baglayin: Kirmizi kablo L1 fazina, mavi kablo L2 fazina ve yesil kablo
L3 fazina.

m  G72pensicihazin C@ terminaline baglayin, ardindan L1 fazini sikistirin. Pens muhafazasinda bulunan ok, akimin varsayilan

yonline, dolayisiyla makineye dogru yonlendirilmelidir.
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4.14.3. 6LCUMUN KONFIGURASYONU

Bir test girisi Uzerinden 6lgim igin, asagidaki ekran goérintulenir:

[ (0w 2022-07-01 10:49

THDu — % F - Hz

Guig TEST SOKETI

S — VA

P — W PF . @oooo | — Durdurma kriteri.

| —A cos @
THDi - % Uin -V

Phicr PLow

ShicH Stow

lhign lLow

Duration
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Parametreler mavi dikdértgen icindedir. Degistirmek i¢in Gzerlerine tiklayin.

PHiGH = Maksimum aktif gli¢ degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya Ust degder belirlememek igin
OFF segebilirsiniz. P degeri PHiGH Uzerindeyse, dlcim gegersiz olarak bildirilecektir.

PLow = Minimum aktif gti¢ degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger icin MAX veya alt deder belirlememek igin OFF
secebilirsiniz. P dederi PLow altindaysa, 6lgim gegcersiz olarak bildirilecektir.

SHiGH = Maksimum gorunir guc¢ degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya Ust deger belilememek
igin OFF segebilirsiniz. Olciim SHiGH (izerindeyse, gecersiz olarak bildirilecektir.

SLow = Minimum gorinir gug degeri. Minimum deger i¢in MIN, maksimum deger icin MAX veya alt deger belirlememek igin
OFF segebilirsiniz. Olciim SLow altindaysa, gegersiz olarak bildirilecektir.

IHiGH = Makine tarafindan tiketilen maksimum akim degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger i¢cin MAX veya ust
deger belirlememek igin OFF segebilirsiniz. | degeri IHiGH Uzerindeyse, 6l¢im gecersiz olarak bildirilecektir.

ILow = Makine tarafindan tiketilen minimum akim degeri. Minimum deger i¢cin MIN, maksimum deger i¢cin MAX veya alt deger
belirlememek igin OFF secebilirsiniz. | degeri ILow altindaysa, 6lgim gegersiz olarak bildirilecektir.

Durdurma kriteri (Stop Criterion): Olgiim otomatik olarak veya manuel olarak veya ayarlanan siirenin sonunda durur.

Bu tercihi, semboliine basarak da yapabilirsiniz:
] Olglim, tamamlanmasi igin gerektigi siire kadar siirecek.
] Olgiim, programladiginiz siire kadar siirecek.
| Olguim siresi manuel olarak belirlenecek. Olglimi, Start / Stop digmesi ile baslatip, kapatirsiniz.

Sure (Duration): Suresi programlanmis bir 6lgiim ise, 6lgimiin saniye cinsinden suresi. Minimum sire icin MIN, maksimum
sure igin MAX veya otomatik veya manuel 6lgim icin OFF secebilirsiniz.



Pens ile 6lgim durumunda, asagidaki ekran agilir:

L anp
0%

Giig tripod ve kelepgesi

S — VA

P —W PF — @ 00:00 |~ Durdurma kriteri.
I — A cos @ =
[ .
THDi - % Uiz -V
F —Hz [ Tek fazli 4 veya ic fazli @ ag.

40.00 KW [
Shicn 40.00 kVA Voltaj sifirdir ginkl sadece 6lgiim sirasinda
Olcllecektir.

IH\GH 0.0 mA

3 £ B B

Duration 0:30
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Test girisindeki 6lciim ekrani ile ayni ekrandir, ancak ek olarak ag sec¢imini igerir.

Gri bilgiler ayrintili moda aittir. Bunlari ekrandan silmek igin, . Uzerine basin, bdylece ekran basit moda gececektir.

4.14.4. BIR GUG OLCUMUNUN GERGEKLESTIRILMESI

Cihaz, bir 6lgiime baslamadan énce voltajlarin degerini kontrol eder. Gerilim degerleri dogru degilse, Start / Stop diigmesi kirmizi
yanip soner ve testi baslatamazsiniz. Start / Stop diigmesinin yesile donebilmesi igin sorunu giderin.

Start / Stop digmesine basin.

Deneme girisinde bir 6lgim ise, makineye cihaz tarafindan gui¢ saglanir.
Olciim sirasinda Start / Stop diigmesi kirmizi yanar ve sonra séner.

—t = START
STOP

Deneme girisinde bir 6lguim ise, makineye artik cihaz tarafindan gli¢ saglanmaz.




4.14.5. SONUCUN OKUNMASI

4.14.5.1. Deneme girisi lizerinde bir gii¢ 6lciimii 6rnegi

Giig TEST SOKETI

T

S 2050 VA

E 2047 W
| 8.81 A

THDi
THDu

2.6 %
2.6 %

Phich

ShicH 5000 VA

lnigH 16.00 A
Duration 1:00

SLDW

lLow

| — Olciimiin sonucu, gériinir giic.

| _— Olgiim gecerli, zira: PLow < P < PHiGH ve
SLOW < S < SHiGH ve
ILow < | < [HiGH

——— Gilc faktorl PF.

[ Makine tarafindan tiketilen akim I.
0.50 VA

Gt | Akim ve gerilimde toplam harmonik bozulma.

4.14.5.2. Pens ile tek fazda gii¢ ol¢limii ornegi
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Glig tripod ve kelepgesi

S 2053 VA

Olgiim, programlanan siire sona ermeden
once durdurulmus.

m/
E/

Yiksek bir THD, birgok harmonigi isaret

5000 W
10.00 kVA

Phicr

ShicH

lhieH 16.00 A
Duration 0:30

P 2053 W PF 1.00

| 8.794 A cos @ 1.00
~ THDi 27% Uin 2335V
THDu 2.6 % F 50.0 Hz

PLow
Stow

lLow

eder.
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Olgiim sonucunu Uizerine basarak kaydedebilirsiniz.

Aygita bir yazici bagladiysaniz, g tusuna basarak da bir etiket yazdirabilirsiniz.

Yeni bir 6lgiim yapmak igin, Start / Stop diigmesine basin. Digme yesile doner.

4.14.6. HATA BILDIRIMi

Bir gu¢ 6lciiminde en sik rastlanan hatalar sunlardir:

m  Sebeke voltajinin frekans, sinyal sekli, gerilim seviyesi agisindan uygun olmamasi.

m Pens ile baglanti durumunda baglanti hatasi.



4.15. GUG VE KAGAK AKIM OLGUMU (CA 6163)

Bu 6lgiim, makinenin tukettigi glicl, PE'deki kagak akimi ve dokunma akimini élgmeyi mimkun kilar.

Kagak akim, bir izolasyon hatasina isarettir. Malzemelerin eskimesine veya bir darbeye bagli olabilir. Degeri birkac mA'ya
ulastiginda, PE'de bir hata olmasi durumunda elektrik garpmasi riski tagidigindan kullanici igin tehlikeli hale gelir.

Temas akimi, makinenin erigilebilir her iletken pargasi Gzerinde dlgulur. Ayni zamanda bir izolasyon hatasinin isaretidir. Malzemelerin
eskimesine veya bir darbeye bagl olabilir. Degeri birka¢c mA'ya ulastiginda kullanici agisindan tehlike arz eder.

Temas akimini 6lgmek icin, CONTINUITY TOUCH CURRENT terminali ve PE arasina bir 6lcim devresi yerlestirilir. Bu 6lgim
devresi IEC 60990 standard tarafindan tanimlanir ve segilen esige bagldir: Agirliksiz, algilama esigi veya birakma (let go) esigi.

Bu fonksiyon, asagidaki olgiimleri saglar:
Diferansiyel kagak akim Idiff,

Gorunir glc S,

Aktif glic P,

Temas akimi Itouch,

Makine tarafindan tiketilen akim |,

Gug faktorini PF,

Frekans f,

Toplam harmonik akim bozulmasi THDi,
Toplam harmonik voltaj bozulmasi THDu.

c°h
Birim testleri , ardindan Gug¢ ve kagak akim % simgesine basin.

4.15.1. BAGLANTI

m  Makinenin sebeke fisini cihazin TEST SOCKET girisine takin.
m Cihazin CONTINUITY TOUCH CURRENT terminali ve makinenin erisilebilir iletken kismi arasina bir giivenlik kablosu takin.
Erisilebilir her iletken parca Uzerinde bir 6lcim gergeklestirin: Karkas, vidalar, menteseler, kilitler, vb.
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4.15.2. 6BLGUMUN KONFIGURASYONU
Asagidaki ekran acilir:

[ 0% 2022-07-04 08:47

THDu — % F - Hz

Gilg ve kagak

IoiFr — A

S -~ VA ltoucH - A
P —W | A
 THDi % PF

& 00:00

Weighted
let-go
Shien 7000 VA Duration 1:00

Durdurma kriteri.
/

IoiFe-HiGH 50.00 mA Standard

PhicH 5000 W L-N Inversion ON
lnign 16.00 A Delay 50s
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Parametreler mavi dikdértgen igindedir. Degistirmek icin Gzerlerine tiklayin.

IDIFF-HIGH = Maksimum kacak akim degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger icin MAX veya st deger belirlememek
icin OFF secebilirsiniz. IDIFF dlglimU, IDIFF-HIGH Uzerindeyse, 6lcim gegersiz olarak bildirilecektir.

IDiFF-LOW = Minimum kagak akim degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya alt deger belirlememek
icin OFF segebilirsiniz. IDIFF 6lgimd, IDiFF-LOW altindaysa, 6lgim gecersiz olarak bildirilecektir.

PHiGH = Maksimum aktif glic degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger icin MAX veya Ust deder belirlememek igin
OFF segebilirsiniz. P dederi PHiGH izerindeyse, 6lgim gegersiz olarak bildirilecektir.

PLow = Minimum aktif gii¢ degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya alt deder belirlememek icin OFF
secebilirsiniz. P dederi PLow altindaysa, 6lgim gegersiz olarak bildirilecektir.

SHiGH = Maksimum gorinr gii¢ dederi. Minimum deger igin MIN, maksimum deger i¢cin MAX veya Ust deger belirlememek
icin OFF secebilirsiniz. S dederi sHiGH lzerindeyse, 6lglim gegersiz olarak bildirilecektir.

SLow = Minimum gorinir gu¢ degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya alt deger belirlememek igin
OFF segebilirsiniz. S degeri sLow altindaysa, 6lgim gegersiz olarak bildirilecektir.

IHiGH = Makine tarafindan tiketilen maksimum akim degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger i¢cin MAX veya ust
deger belirlememek igin OFF segebilirsiniz. | degeri IHiGH Uzerindeyse, 6l¢im gecersiz olarak bildirilecektir.

ILow = Makine tarafindan tiketilen minimum akim degeri. Minimum deger i¢cin MIN, maksimum deger i¢cin MAX veya alt deger
belirlememek icin OFF secebilirsiniz. | degeri ILow altindaysa, 6lgim gegcersiz olarak bildirilecektir.

Durdurma kriteri (Stop Criterion): Olgiim otomatik olarak veya manuel olarak veya ayarlanan siirenin sonunda durur.

Bu tercihi, semboliine basarak da yapabilirsiniz:
[ ] Olglim, tamamlanmasi igin gerektigi siire kadar siirecek.
n Olgiim, programladiginiz siire kadar siirecek.
[ ] Olglim siiresi manuel olarak belirlenecek. Olgimii, Start / Stop diigmesi ile baslatip, kapatirsiniz.

Sure (Duration): Suresi programlanmis bir lgim ise, 6lgimiin saniye cinsinden suresi. Minimum sire icin MIN, maksimum
sure igin MAX veya otomatik veya manuel dlgim icin OFF secebilirsiniz.

Standart (Standard): IEC 60990'a gére temas akiminin esigi: Agirliksiz esik (Unweighted), algilama esigi (Weighted perception)
veya let go esigi (Weighted let-go).

L ve Ninversiyonu (L-N Inversion). Bu inversiyon, IEC 60990 tarafindan istenmektedir. Olgiimiin sonunda, programlanan siireyi
takiben, L ve N ters gevrilmis olarak (inversiyon) yeni bir dlcim tetiklenir.



m Délai (Delay) = ilk élgii ile L ve N ters cevrilmis 6lgli arasinda gegen siire.
Gri bilgiler ayrintili moda aittir. Bunlari ekrandan silmek igin, . Uzerine basin, bdylece ekran basit moda E gecgecektir.

4.15.3. BIR KAGCAK AKIM VE GUG OLCUMUNUN GER(;EKLE$TiRiLMESi
Olciimii baglatmak icin, Start / Stop diigmesine basin.

Start / Stop diigmesine ancak yesil oldugunda basabilirsiniz.
Olgiim sirasinda kirmizi yanar ve sonra séner.

—_— [ smART
STOP

Makineye yalnizca 6lgim suresi boyunca guig verilir.

4.15.4. SONUCUN OKUNMASI

4.15.4.1. Bir L ve N inversiyonu ve let go esigi ile, kagak akim ve gii¢ 6l¢limii 6rnegi

Olglim sonucu, kagak akim.

Gli¢ ve kacgak /@ Olgtim gecerii zira
| 0 06 A |«| — " iniFr-Low < IpiFF < IpiFF-HiH
OIFF - m SLOW < S < SHiGH

PLow < P < PHiGH

S 2054 VA ITOUCH 0.00 mA 01:00 ILow < | < [HiGH
P 2051 W | 882 A
\
 THD 24 % PF 1.00 Temas akim.
THDu 24 % F 50.0 Hz \ Makine tarafindan tiketilen akim.
[ \ T
LY\ IDIFF-HIGH 50.00 mA Standard leggfd \ Glig faktori.

ShicH 7000 VA Duration 1:00
PhicH 5000 W L-N Inversion ON

9 £ 3 B

ltigH 16.00 A Delay 50s
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4.15.4.2. Bir algilama esigi, kagak akim ve gii¢ 6lgiimii 6rnegi

Giig ve kacak HOTDS /
72\
Gl | 0.04 mA [V~
DIFF .
g s 2056 VA — oy 0.00 mA r,,,m_sﬂ//
P 2051 W I 8.83 A
~ THDi 23% H\.\
THDu 23% [— 50.0 Hz
fopnes 50.00 mA Standard ;2:;22;;: S
ShigH 7000 VA Duration 0:30
p Pricn 5000 W L-N Inversion OFF
ey 16.00 A
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4.15.5. HATA BILDIiRiMi

Glg ve kagak akim dlgimiinde en yaygin hata:

Olciim gecersiz, zira P > PHiGH
ve S > SHiGH

Kronometre.

Gorinir gug.

Aktif glc.

Akim ve gerilimde toplam harmonik bozulma.

m  Sebeke voltajinin frekans, sinyal sekli, gerilim seviyesi agisindan uygun olmamasi.



4.16. KACAK AKIM OLCUMU

3 kagak akim dlgimu vardir:

m Dogrudan kagak akim,

m Diferansiyel kacak akim,

m ikame ile kagak akim (CA 6163).

4.16.1. D(")NUSUM PRENSIBININ TANIMI
m Dogrudan kagak akim dlcumd i¢in cihaz, PE'de akan kacak akimi dlger.
= PE

Birim testleri %=, ardindan Dogrudan kagak akim & simgesine basin.

m Diferansiyel kacak akim 6l¢giimi igin cihaz, faz ve notr arasindaki diferansiyel akimi dlger.

d°8
v—
o—
o—

m Ikame yoluyla kagak akimi 8lgmek igin cihaz, makineye 40 V'luk bir voltaj saglar ve bir yanda L ve N, diger yanda PE arasindaki
diferansiyel akimi dlcer. Bu 6lgim dislk voltajda gergekleétirilir ve elektrik alaninda yetkinlik gerektirmez.

Birim testleri , ardindan Diferansiyel kagak akim simgesine basin.

c°h
Birim testleri , ardindan ikame ile kagcak akim simgesine basin.

4.16.2. BAGLANTI
4.16.2.1. Deneme girisi lizerinden 6lgiim
Bu baglanti, tek fazda calisan ve akim tuketimi 16 A'dan dusuk olan bir makine icin kullanilir.

@
m Deneme girisi baglantisini secin

m Makinenin sebeke fisini cihazin TEST SOCKET girisine takin.
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4.16.2.2. G72 kelepgesi (opsiyon olarak) dogrudan kagak akim oélgiimii igin

Bu baglanti, tek fazda c¢alisan ve akim tiiketimi16 A'dan yliksek olan veya Ug¢ faz ag tzerinde ¢alisan bir makine igin kullanilr.

m Pens baglantisini segin.
Makineyi, iletkenlerin ayrilmasini saglayan 6zel bir kabloyla (Urlnle birlikte teslim edilmez) sebekeye baglayin.

G72 pensi cihazin C@ terminaline baglayin, ardindan PE iletkenini sikistirin. Pensin gévdesi tizerinde bulunan ok varsayilan

akim ydnunu goéstermelidir.
-
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4.16.2.3. G72 pensi (opsiyon olarak) ile, diferansiyel kagak akim olgiimii igin

Bu baglanti, tek fazda calisan ve akim tiiketimi16 A'dan ylksek olan veya Ug faz ag tzerinde ¢alisan bir makine igin kullanihr.

m Pens baglantisini segin.
Makineyi, iletkenlerin ayrilmasini saglayan 6zel bir kabloyla (Urlnle birlikte teslim edilmez) sebekeye baglayin.
G72 pensi cihazin terminaline baglayin, ardindan bir fazi (L1, L2 veya L3) sikistirin. Pens gévdesinde bulunan ok,

akimin varsayilan yonune dogru yonlendiriimelidir.

PEJN L1I

-
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4.16.2.4. Bir ikame akim Ol¢iimii igin deneme girisi lizerinden 6lgiim (CA 6163)

Bu baglanti, tek fazda galisan ve akim tiiketimi 16 A'dan dusuk olan bir makine icgin kullanilir.

m Makinenin sebeke fisini cihazin TEST SOCKET girisine takin.
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4.16.3. OLGUMUN KONFIGURASYONU

Bir test girisi Uzerinden 6lglim icin, asagidaki ekran gorintilenir:

e 0% 2022-07-04 09:1
Kagak dogrudan TEST SOKETI

Ipe — A

P - W @ 00:00 P Durdurma kriteri.
Uin 0.2V

IpEHIGH 50.00 mA lpe-Low
L-N inversion ON Delay L-N

Weighted
perception

Standard

Duration
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Parametreler mavi dikdértgen icindedir. Degistirmek icin Gzerlerine tiklayin.

m |PE-HIGH = Maksimum kagak dogru akim degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger icin MAX veya ust deger
belirlememek icin OFF secebilirsiniz. IPE dl¢climi, IPE-HIGH Uzerindeyse, 6lglim gecersiz olarak bildirilecektir.

m |PE-LOW = Minimum kacak dogru akim degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya alt deder belirlememek
icin OFF segebilirsiniz. IPE dlgimu, IPE-LOW altindaysa, 6lgiim gegersiz olarak bildirilecektir.

m IDIFF-HIGH = Maksimum diferansiyel kacak akim degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya Ust deger
belirlememek icin OFF secebilirsiniz. IDiFF 6lgiim, IDIFF-HIGH Ulzerindeyse, 6lgim gegersiz olarak bildirilecektir.

IDiFF-LOow = Minimum diferansiyel kagak akim degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya alt deger
belirlememek icin OFF secebilirsiniz. IDiFF 6lgiimu, IDiIFF-LOW altindaysa, 6lgim gegersiz olarak bildirilecektir.



IsuBs-HiIGH =Maksimum ikame kacak akim degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger i¢cin MAX veya ust deger
belirlememek icin OFF secebilirsiniz. IsuBs dl¢gimu,IsuBs-HiGH Uzerindeyse, 0lgim gegersiz olarak bildirilecektir.

IsuBs-Low =Minimum ikame kacak akim degeri. Minimum deger i¢cin MIN, maksimum deger icin MAX veya alt deger
belirlememek icin OFF secebilirsiniz. IsuBs dl¢gimu, IsuBs-Low altindaysa, dlgim gegersiz olarak bildirilecektir.

Durdurma kriteri (Stop Criterion): Olglim otomatik olarak veya manuel olarak veya ayarlanan siirenin sonunda durur.

Bu tercihi, . semboliine basarak da yapabilirsiniz:

] Olgiim, tamamlanmasi igin gerektigi siire kadar siirecek.
= Olgiim, programladiginiz siire kadar siirecek.
[ Olgiim siiresi manuel olarak belirlenecek. Olgiimii, Start / Stop diigmesi ile baslatip, kapatirsiniz.

Sire (Duration): Suresi programlanmis bir 6lgim ise, dlgimin saniye cinsinden siresi. Minimum sire i¢cin MIN, maksimum
sure igin MAX veya otomatik veya manuel dlgim i¢in OFF secebilirsiniz.

Standart (Standard): IEC 60990'a gére temas akiminin esigi: Agirliksiz esik (Unweighted), algilama esigi (Weighted perception)
veya let go esigi (Weighted let-go).

L ve Ninversiyonu (L-N Inversion). Bu inversiyon, IEC 60990 tarafindan istenmektedir. Olgiimiin sonunda, programlanan siireyi
takiben, L ve N ters gevrilmis olarak (inversiyon) yeni bir dlgiim tetiklenir.

Délai (Delay) = ilk &icii ile L ve N ters gevrilmis dlcii arasinda gegen siire.

Pens ile 6lgiim durumunda, asagidaki ekran agllir:

L W
0%

Kagak dogrudan kelepcesi

lpe-HiGH IpE-Low

T fm i
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Standart ve L ve N inversiyonu parametrelerine artik erisilemez.



4.16.4. BIR KACAK AKIM OLGUMUNUN GERC}EKLESTiRiLMESi
Olciimii baglatmak icin, Start / Stop diigmesine basin.

Start / Stop diigmesine ancak yesil oldugunda basabilirsiniz.
Olgiim sirasinda kirmizi yanar ve sonra séner.

— —_— START
STOP

Makine, cihazin TEST SOCKET girisine bagli olduginda, makineye 6lgciim boyunca gu¢ saglanir.

4.16.5. SONUCUN OKUNMASI

4.16.5.1. Bir L ve N inversiyonu ve let go esigi ile, deneme girisi lizerinde dogrudan kagak akim 6l¢iimii 6rnegi

: ' | Olgiim sonucu, dogrudan kagak akim.
Kagak dogrudan TEST SOKETI

Ipe 0.25 mA

P 0.07 W
ULn

—— Olgiim gegerli, zira IPE-LOW < IPE < |PE-HIGH.

Glg.

——— Olguim sirasindaki voltaj.
IpeHiGH 50.00 mA lpe.LOw
L-N inversion ON Delay L-N

Weighted
perception

Standard

Duration
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4.16.5.2. Bir L ve N inversiyonu olmadan, deneme girigi lizerinde diferansiyel kagak akim ol¢limii 6rnegi

] | Olguim sonucu, diferansiyel kagak akim.

kagak fark TEST SOKETI o |
ID|FF 8.01 mA E_I [ Olgiim gegerli, zira

IDIFF-LOW < IDIFF < IDiFF-HIGH.

P 1.96 W G 00:05
Uln 2440V —— Gug.

[~ Olgiim sirasindaki voltaj.
IpiFe-HiGH 50.00 mA Ipier-Low

L-N inversion OFF

Duration 00:05
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4.16.5.3. ikame ile kagak akim dlgiimii 6rnegi (CA 6163)

Kacak ikamesi /ﬁ
Isues 9.12 mA

— Olciim sonucu, ikame ile kagak akim.

[ Olgtim gegerli degil, zira
ISUBS > ISUBS-HIGH.

Isugs-HiGH lsugs-Low

Duration

T El>
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4.16.6. HATA BILDIRIMI

Glc ve kagak akim dlciminde en yaygin hata:
m  Sebeke voltajinin frekans, sinyal sekli, gerilim seviyesi agisindan uygun olmamasi.



4.17. TEMAS AKIMI OLCUMU (CA 6163)

Bu 6lgim, temas akimini, yani bir kullanicinin makinenin erisilebilir bir metal pargasina dokundugunda karsilasacagi akimi 6lgmeyi
mumkun kilar. Temas akimi, bir izolasyon hatasina isarettir. Malzemelerin eskimesine veya bir darbeye bagli olabilir. Degeri birkag
mA'ya ulastiginda kullanici igin elektrik garpmasi tehlikesi arz eder.

Bu 6lgiim ayni zamanda PE'deki bir kesintiyi simule etmeyi ve temas akiminda ortaya ¢ikan artigi dlcmeyi mumkuin kilar.

c°h
Birim testleri . ardindan Test akimi simgesine basin.

4.17.1. BAGLANTI

4.17.1.1. Deneme girisi lizerinden 6lgiim

Bu baglanti, tek fazda iallg.an ve akim tiiketimi 16 A'dan duslk olan bir makine igin kullanihr.
m Deneme girisi . baglantisini segin

Makinenin sebeke fisini cihazin TEST SOCKET girisine takin.

m Cihazin CONTINUITY TOUCH CURRENT terminali ve makinenin erisilebilir iletken kismi arasina bir giivenlik kablosu takin.
Erisilebilir her iletken parga Gzerinde bir dlcim gerceklestirin: Karkas, vidalar, menteseler, kilitler, vb.
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4.17.1.2. Tek fazda 3 adet giivenlik kablosu - Tripod kablo ile

Bu baglanti, tek fazda g¢alisan ve akim tiiketimi 16 A'dan ylksek olan bir makine igin kullanilir.

Tripod baglantisini segin.

Tripod figini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.

Kirmizi kabloyu, makinenin besleme fazina baglayin.

Mavi kabloyu, makinenin besleme nétriine baglayin.

Yesil kabloyu, makinenin besleme koruyucu iletkenine baglayin.

Cihazin CONTINUITY TOUCH CURRENT terminali ve makinenin erisilebilir iletken kismi arasina bir glivenlik kablosu takin.
Erisilebilir her iletken parga Uzerinde bir 6lcim gergeklestirin: Karkas, vidalar, menteseler, kilitler, vb.
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4.17.1.3. Ug fazda 3 adet giivenlik kablosu - Tripod kablo ile
Bu baglanti, Ui fazli agda galisan bir makine igin kullanilir.

Tripod baglantisini segin.

Tripod figini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.

Kirmizi kabloyu, makinenin L1 besleme fazina baglayin.

Mavi kabloyu, makinenin L2 besleme fazina baglayin.

Yesil kabloyu, makinenin L3 besleme fazina baglayin.

Cihazin CONTINUITY TOUCH CURRENT terminali ve makinenin erisilebilir iletken kismi arasina bir glivenlik kablosu takin.
Erisilebilir her iletken parga Gzerinde bir 8lcim gergeklestirin: Karkas, vidalar, menteseler, kilitler, vb.
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4.17.2. 6BLGUMUN KONFIGURASYONU

Deneme girisinde bir 6lgim durumunda, asagidaki ekran acilr:

9 £ B

] 0% 2022-07-04 11:22
Dokunma kagak TEST SOKETI
Imax - A
lac —A Uini 1.0V @ oo:00
; IDC -- A F\NI 50.0 Hz / Durdurma kriteri.
lpEAK — A

liax. HiGH 30.00 mA L-N Inversion
lac-HIGH 0.00 mA Delay

lpe-HiGH 10.00 mA PE Fault

Welding
circuit

Standard Neutral Fault
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Parametreler mavi dikdortgen igindedir. Degistirmek icin Gzerlerine tiklayin.

IMAX-HIGH = Kontak akiminin maksimum degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX secebilirsiniz.
IMAX 6lgimU, IMAX-HiIGH Uzerindeyse, 6lcim gegersiz olarak bildirilecektir.

IAC-HiGH = Alternatif temas akiminin maksimum degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger i¢in MAX segebilirsiniz.
Iac degeri, IAC-HiIGH Uzerindeyse, Olgiim gecersiz olarak bildirilecektir.

IDC-HIGH = Dogru temas akiminin maksimum degeri. Minimum deger igin MIN, maksimum deger icin MAX segebilirsiniz.
IDc degderi, IDC-HIGH Uzerindeyse, dl¢ciim gegersiz olarak bildirilecektir.

Durdurma kriteri (Stop Criterion): Olglim otomatik olarak veya manuel olarak veya ayarlanan siirenin sonunda durur.

Bu tercihi, sembolline basarak da yapabilirsiniz:
[ ] Olgiim, tamamlanmasi igin gerektigi siire kadar siirecek.
u Olgiim, programladiginiz siire kadar siirecek.
[ ] Olglim siiresi manuel olarak belirlenecek. Olgimi, Start / Stop diigmesi ile baslatip, kapatirsiniz.

Sure (Duration): Suresi programlanmis bir 6lgim ise, 6lgimin saniye cinsinden suresi. Minimum sure i¢in MIN, maksimum
sure igcin MAX veya otomatik veya manuel dlgim icin OFF secebilirsiniz.

Standart (Standard): IEC 60990'a gore temas akimi esigi: Yiksek frekanslar igin agirlikli esik (Weighted for high frequency),
agirhksiz esik (Unweighted), algilama esigi (Weighted perception) let go esigi (Weighted let-go).

L ve Ninversiyonu (L-N Inversion). Bu inversiyon, IEC 60990 tarafindan istenmektedir. Olgiimiin sonunda, programlanan siireyi
takiben, L ve N ters ¢evrilmis olarak (inversiyon) yeni bir dlcim tetiklenir.

Délai (Delay) : ilk dlgii ile L ve N ters gevrilmis 6lgli arasinda gegen siire.
Notr Uzerinde hata (Neutral Fault): N6tr bir kirllmayi simule eder.
PE Uzerinde hata (PE Fault): PE'de bir kirllmayi simile eder.



Tripod kablo ile 6l¢im durumunda, asagdidaki ekran agilir:

7
Dokunma kagak tripod
Imax — A
lho — A Uni 02y~ Suww
| IDC — A F|N| 50.0 HZ
IPEAK ” A .
10.00 mA
5.00 mA
. 5.00 mA
(D Weighted
Standarg High Frequency
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Deneme girisi Gzerinde bir 6l¢giim durumunda oldugundan daha az parametre vardir.
Gri bilgiler ayrintili moda aittir. Bunlari ekrandan silmek igin, . Uzerine basin, bdylece ekran basit moda gececektir.

4.17.3. BIiR TEMAS AKIMI OLCUMUNUN GERGCEKLESTIRILMESI

Cihaz, 6lcim baslangicinda temas voltajinin 100 V'tan dustk olup olmadidini kontrol eder. Temas voltaji 100 V'tan dislk degilse
olciime baglamaz.

Deneme girisinde bir 6lglim ise, makineye cihaz tarafindan glg saglanir.
Olgum sirasinda Start / Stop diigmesi kirmizi yanar ve sonra séner.

—_— . START
STOP

Deneme girisinde bir 6lgiim ise, makineye artik cihaz tarafindan gli¢ saglanmaz.




4.17.4. SONUCUN OKUNMASI

4.17.4.1. Bir L ve N inversiyonu olmadan, deneme girisi lizerinde 6l¢iim ornegi

2022 Olgtim sonucu, maksimum kacak akim.
/

Dokunma kagak TEST SOKETI |

IMAX 0.35 mA D ——— Olgiim gegerli degil, zira

IMAX > algilama esigi.

lae 0.00 mA Uis 2438y U018
Temas akiminin alternatif kismi.
: Ioc 0.00 mA Fini 50.0 Hz
0.96 mA \.*\ Temas akiminin dogrudan kismi.

[ 3000mA LN Inversion
lacic U [T Maks. temas akimi.

IDC.-HIGH 10.00 mA PE Fault
Weighted
High Frequency

3 £ B B

Standard Neutral Fault
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4.17.4.2. Tek faz akim lizerinde bir tripod kablo ile 6lgiim 6rnegi

Dokunma kagak tripod HOLDS

IMAX 0-00 mA E(l_\ Olgiim gegerli, zira

IMAX < IMAX-HiGH ve < algilama esigi.

lag 0.00 mA i 243.8 V ’ﬂ
0.00 mA Fini 50.0 Hz ——— Olgiim sirasindaki voltaj.

0.00 mA .

Imax-HiGH 10.00 mA
lac-HicH 5.00 mA

g
&

locHicH 5.00 mA
Weighted
High Frequency

¥ B B

Standard
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4.17.5. HATA BILDIRIMI

Bir temas akimi 6lcimunde en sik rastlanan hatalar sunlardir:
m  Sebeke voltajinin frekans, sinyal sekli, gerilim seviyesi agisindan uygun olmamasi.
m Dokunma gerilimi 100 V Uzerinde.



4.18. FAZ ROTASYONU

Bu 6lgclim, bir trifaz ag Gzerinde gergeklestirilir. Bu agin fazlarinin sirasinin kontrol edilmesini saglar.

4.18.1. DONUSUM PRENSIBININ TANIMI

Cihaz, agin dengesizlik oranini kontrol eder, ardindan siralarini (dogru veya ters yon) tespit etmek icin fazlari karsilastirir.

Ton L

° (s] 12
°

Birim testleri ==, ardindan Faz rotasyonu &= simgesine basin.

4.18.2. BAGLANTI

3 adet glivenlik kablosu - Tripod kablo kullanin.

m Tripod fisini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.

m  Kirmizi kabloyu, makinenin L1 besleme fazina baglayin.
m  Mavi kabloyu, makinenin L2 besleme fazina baglayin.

m  Yesil kabloyu, makinenin L3 besleme fazina baglayin.
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4.18.3. BiR OLGUM GERGEKLESTIRME

Bu 6l¢iim icin konfiglirasyon yoktur.

Olgiimii baslatmak icin Start / Stop diigmesine basilmasi gerekmez. Olgiimiin kalici olarak devam ettigini belirtmek icin kirmizi
renkte yanmaya devam eder.

Sonug, baglanti tamamlanir tamamlanmaz goérintilenir.



4.18.4. SONUCUN OKUNMASI

4.18.4.1. Dogru yonde bir faz sirasi 6rnegi

2022-07-04 15:12

DZPE

Lo |
Faz dondiirme

Olgiimiin sonucu:
— 1-2-3 bir dogru yonii isaret eder,
3-2-1 bir ters yonu isaret eder.

T~ Dogru yén.

—— Fazlar arasinda gerilimler.

A Rotation  1-2-3 ¥ -
Usz 4239V F 50.0 Hz
[ Uss 424 5V
Uz 4223V
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4.18.4.2. Ters yonde bir faz sirasi 6rnegi
[ Lo% 2022-07-04 15:13

Faz dondiirme

——— Ters yon.

Rotation  3-2-1 ) &
Uqz 4244V F 50.0 Hz
[ sy 4251V
s 4231V
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4.18.4.3. Belirlenmemis bir faz sirasi 6rnegi

[+ Lo ) 2022-07-04 15:15
Faz déndirme HOL
v
Rotation i X
Uz 4242V F 50.0 Hz
! ki 290.1 V
Usq 153.3V
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4.18.5. HATA BILDIiRiMi

Bir faz rotasyon yonu testinde en sik rastlanan hatalar sunlardir:
m Uc voltajdan biri élciim araliginin disinda (baglanti hatasi).

m Frekans 6lgim araliginin diginda.

m Fazlar arasindaki genlik dengesizligi ¢cok buyuk (> %20).



4.19. DESARJ SURESI

Bu 6l¢clim, makinedeki kapasitorlere bagh olarak ¢alisma voltajindan kullanici igin tehlikeli olmayan bir voltaja kadar desarj suiresinin
bilinmesini mimkan kilar.

-
Birim testleri b , ardindan Desarj siiresi simgesine basin.

4.19.1. BAGLANTI
4.19.1.1. Deneme girisi lizerinden 6lgiim

Bu baglanti, tek fazda galisan ve akim tiiketimi 16 A'dan dusuk olan bir makine igin kullanilhr.

m Deneme girisi baglantisini, konfiglrasyon iginde ardindan

m  Makinenin sebeke fisini cihazin TEST SOCKET girisine takin.

2y
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secimini gerceklestirin.

4.19.1.2. Tek fazda 3 adet giivenlik kablosu - Tripod kablo ve giris ile
Bu baglanti, tek fazda galisan ve akim tiiketimi 16 A'den az olan bir makine icin kullanilir, ancak bu defa makineye giden enerjiyi
kullanici keser.

Deneme girisi baglantisini, konfiglirasyon iginde ardindan . secimini gerceklestirin.
Makinenin sebeke fisini cihazin TEST SOCKET girisine takin.

Kirmizi kabloyu, makinenin besleme fazina baglayin.

Mavi kabloyu, makinenin besleme nétriine baglayin.

2oy
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4.19.1.3. Ug fazda 3 adet giivenlik kablosu - Tripod kablo ile

Bu baglanti, tek fazda c¢alisan ve akim tiiketimi16 A'dan yliksek olan veya Ug¢ faz ag tizerinde ¢alisan bir makine igin kullanilr.

Tripode baglantisini segin.

Tripod figini cihazin L, N, PE terminallerine baglayin.

Kirmizi kabloyu, makinenin besleme fazlarindan birine baglayin.
Mavi kabloyu, makinenin besleme nétriine baglayin.

Yesil kabloyu, makinenin besleme PE'sine baglayin.

Makinenin beslemesini sebekeye baglayin.
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Ug faz icin, her bir fazda élgiimiin tekrarlanmasi gerekecektir.

4.19.2. OLGUMUN KONFIGURASYONU

Deneme girisinde bir 6lgim durumunda, asagidaki ekran acilhr:

| e 0% 2022-07-04 16:1
Desarj siiresi TEST SOKETI
T —— S Kronometre.
//
 00:00

Uin -V
| Vup -V \

UnicH

Makinenin besleme gerilimi.

[———— Tepe besleme gerilimi.

Thien

Duration

T fm >
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Parametreler mavi dikdértgen icindedir. Degistirmek icin Gzerlerine tiklayin.

UHIiGH = Voltajin esik degeri. 34, 60 veya 120 V. Bu degerden itibaren, kronometre durur.

.. : o
Olcim (Measure): Yalnizca deneme girigi Uzerinde 6l¢cim veya tripod kablo ile 6lgim .

THiIGH = Maksimum desarj suresi degeri. Minimum deger icin MIN, maksimum deger icin MAX veya Ust deger belirlememek
icin OFF secebilirsiniz. T dederi THiIGH Uzerindeyse, 6lglim gegersiz olarak bildirilecektir.



m Sire (Duration): Saniye cinsinden, gu¢ kaynaginin kesilmesinden 6nceki voltaj uygulamasi suresi. Minimum sure igin MIN,
maksimum sitire igin MAX segebilirsiniz.

Tripod kablo ile 6l¢im durumunda, asagdidaki ekran agilir:

A

0%

Desarj suresi tripodu

T - S

ULy, —V @ 00:00

[ Ve —
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Besleme kullanici tarafindan kesildiginden sire yoktur.

4.19.3. BIiR DESARJ SURESI OLCUMUNUN GERQEKLESTiRiLMESi
Olciimii baglatmak icin, Start / Stop diigmesine basin.

Start / Stop diigmesine ancak yesil oldugunda basabilirsiniz. Olglim sirasinda kirmizi yanar ve sonra sdner.
Deneme girisi Uzerinde dlgiim yapilmasi durumunda makineye giden gli¢ kaynagini cihaz keser.

START
STOP

Bir tripod kablo ile dlgimde, makinenin figini sebekeden ¢ekmeniz gerekecektir.



4.19.4. SONUCUN OKUNMASI

4.19.4.1. Deneme girisi lizerinde 6l¢iim 6rnegi

. . — Olglim sonucu, desarj suresi.
Desarj stiresi TEST SOKETI H

T 7.7 s ¥~

@ 00:13

Uin 238V
——— Besleme gerilimi.

[ VUP 336.3 V \

Unich

[T Olgiim gegerli, zira T < THIGH.

Tepe besleme gerilimi.

TH\GH

Duration

T fEl>

Sekil 113
4.19.4.2. Bir tripod kablo ile dl¢iim 6rnegi
Desarj stiresi tripodu HOLDSY
>9. ) &
T 9 9 S T Olgiim gecerli, zira T > THIGH.
Uin 03V “

‘ Vup 05V Besleme gerilimi.

Tl
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4.19.5. HATA BILDIRIMI

Desarj suresi 6lgiminde en yaygin hata:
m  Sebeke voltajinin frekans, sinyal sekli, gerilim seviyesi agisindan uygun olmamasi.



4.20. AUTO SCRIPT

Bir test sekansinda arka arkaya birden fazla birim testi gergeklestirebilirsiniz.

Bunu yapmak igin 6nce MTT yaziliminda test sekansinizi programlamaniz gerekir. (§ 7).

Cihaz menUsu icinde, Auto Script secin.

Auto Script icine, asagidakileri koyabilirsiniz:

Birim testleri,

Mesajlar,

Gorselleri,

Baskilar,

Déngdiler,

Parolanin otomatik olarak girilmesi (bir dielektrik test igin),
Veya 6l¢cim kayd.

Cihaz lzerinde, Auto Script

simgesine basin.

B profile_001

2°%
i Tekil testler

=]

=B Otomatik Betik

¥ B £
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Cihaz, mevcut Otomatik Komut Dosyalarinin listesini gortintuler.

c°g
/ﬁ\ =/ Multiple point continuity testing Steps : 6
2°f
‘= | Discharge Time Steps:5
[
-
= |} Diferential Leakage Current Steps : 5

.‘ Direct Leakage Steps:7

Sekil 116



Calistirmak istediginizi segin. Cihaz, gerceklestirilecek eylemlerin ayrintilarini gortntiler.

Bir metin goéruntilemesi.

Testde continuité

Bir gorsel goruntllemesi.

Harici terminallerde sureklilik 6lgimda,
zamanlanmis sure, 2 kabloda, 200 mA
altinda.

30 6lguim dongusu.

Kayit.
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Auto Script'i baslatmak igin u Uizerine basin.

Cihaz onay ister, ardindan her iglemi birbiri ardina gergeklestirir. Her dlgiim igin baglantilari gergeklestirin, ardindan Start / Stop
digmesine basin.

Streklilik harici terminalleri
: R Q Bir dénguyu yarida kesmek igin.

U -V Uini 0.0V

| | - A F\N| 0.0 Hz

| Auto Script'i yarida kesmek igin.
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Olciimleri Start / Stop diigmesine basarak yarida kesebilirsiniz.
Ayrica dlgumleri kaydedebilirsiniz.

Tum testler tamamlandiginda, cihaz Auto Script'in tamamlandigini belirten bir mesaj gorintiler.



5. AKSESUARLARIN KULLANIMI

Cihazinizin kullanimini kolaylastirmak igin cok sayida aksesuar bulunmaktadir.

5.1. YAZICI
m Yaziclyl sebekeye baglayin.

m Yazicly tespit edilen iki USB baglanti noktasindan birine baglayin g Durum gubugunda B semboll géruntulenir.
Her dl¢imin sonunda, g tusuna basarak c¢ikti alabilirsiniz.

Asagidaki ekran goérintilenecektir:

[ 0% 2022-07-05 14:53

Sonucu yazdirin: x
Site

. Nesne olusturuldugunda seri numarasi
Nesne Machine_01 // tanimlanmissa.
1234ABCD E/I
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Onaylayin, yazici asagidaki bilgileri iceren bir etiket yazar:
m Tarih,
m Test tipi,
m Nesne,
m Seri numarasi,
m Kullanici adi,
m Testin gecerli olup olmadigi.

5.2. BARKOD OKUYUCU

m Yazicly tespit edilen iki USB baglanti noktasindan birine baglayin . Durum ¢gubugunda semboll gérintulenir.

Bir 6lcimu kaydederken, bir nesne tanimladiginizda, barkod okuyucuyu kullanarak barkodunu tarayabilirsiniz, bu bilgi secilen
alana otomatik olarak doldurulacaktir.

5.3. RFID OKUYUCU

Q)
m  RFID okuyucuyu tespit edilen iki USB baglanti noktasindan birine baglayin &I . Durum g¢ubugunda N» sembolu
gOruntilenir.

i Barkod okuyucuyu ve RFID alicisini ayni anda cihaza baglayamazsiniz.

Test edilecek makinede bir RFID cipi varsa, ¢ipi okumak ve referansini cihaza iletmek igin RFID alicisini kullanabilirsiniz.
Bu, olcimleri bellege alirken bir nesne tanimladiginizda kullanilabilir.



5.4. UZATMA KONEKTORLERININ KABLO BAGLANTILARI

§ 1.3 bélimunde tanimlanan aksesuarlar kullanima hazirdir.
Uriinle birlikte tedarik edilen 3 uzatma konektéri, halihazirda sahip oldugunuz bir aksesuari (ayak kontrolii pedali, ikaz lambalari
kulesi veya kapi kapatma denetleyicisi) CA 6161 veya CA 6163 ile kullanim igin uyarlamanizi saglar.

m  Konektorl gevsetin ve ana pargayi gikarin.

m Kabloyu kablo kanali iginden gegirin.

]

T4

m Ana pargay! asagidaki semalara gore (Ustten goriinim) baglayin.

LB [ 7
T =a = | — em

N -

\:/
// \\

(o>

1

Imin =370 *A
Imax = 1,2 mA

1 1 6
2 5 2 5
3 4 3 4
N° Uriiniin tanitimi N° Uriiniin tanitim N° Uriiniin tanitim
1 | Kutle 1 |24 Vbc Kutle
2 | 1-2 kapali : tanimlama 2 | "Yuksek voltaj" lambasi 2 | 1-2 kapali: Kapi kapall
3 | 1-3 kapali : diigme basili 3 | Lamba "hazir" 1-2 agik: Kapi agik
1-3 acik : dugme serbest 4 | Lamba "basarili" 3|0V
4 | Bagh degil 5 [ Lamba "basarisiz" 3-4 kapali: Test devam ediyor
3-4 acik: Devam eden test yok
5 | 3-5 kapali: Son test basarili
3-5 acik: Sonug yok
6 | 3-6 kapali: Son test basarisiz
3-6 agik: Sonug yok
24V 24V
@ @]
- X
o o
N N
=Y ,
)
A\
1
)
£ v
24V

3750 V 50 Hz

toprak baglantisina gére maks. gerilim
Imax = 8,1 mA
Vmax =4V

Tablo 2

Hatasiz baglanti diizenegine uygun olarak orta pargayi birlestirin ve ardindan konektori tekrar vidalayin.



5.5. ISIK KULESI

Cihazin ekranina bakmadan bir 6lgimin durumunu 6grenmek icin 11k kulesini kullanabilirsiniz.

_:Di_
// \\
Isik kulesini sari konektére baglayin.

Yanip sénen kirmizi LED, cihazin tehlikeli bir voltaj Urettigini gosterir (izolasyon dlgimu veya dielektrik testi
sirasinda). Cihazin 'A gOstergesine karsilik gelir.

Yesil isik dlgimun devam ettigini gosterir. Kirmizi yanan Start / Stop digmesine karsilik gelir.

Mavi 1sik, 6lgimin tamamlandigini ve gecerli oldugunu gdsterir ™.

Turuncu sk, 6lgimin tamamlandigini ve gecerli olmadigini gosterir X.

Olglim, programlanan siirenin bitiminden énce kesildiyse O veya herhangi bir esik tanimlanmadiysa, hicbir
LED yanmaz.

L 1
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5.6. PEDAL

Pedal, Start / Stop digmesine basilmasinin yerine geger.

Pedali yesil konektdre baglayin & Durum ¢gubugunda .g semboll gérintulenir.

5.7. KAPAK DENETLEYicCi

Dielektrik testi tehlikeli oldugu icin test alanini bir kapak ile koruyabilirsiniz. Kapi denetleyicisi, koruyucu kapagdin yerinde oldugunu
dogrulamak igin kullanilir.

Kablo baglantisi igin, § 5.4 bolimine bkz.

Mavi konektére @9 baglayin.

Devreye almak icin, § 4.10.3 bolimune bkz.



6. BELLEK FONKSIYONU

6.1. HAFIZANIN ORGANIZASYONU

Bellek, siteler, nesneler, Auto Script ve Olglimler olarak dizenlenir.

T T T

Olgiimiin 1 |
Olgiimiin 2
Olglimiin 3

—| Auto Scripts 2 | Olgtimiin 1 |

L 1

—| Auto Scripts 1

Olgiimiin 1
Olgiimiin 2

Rz

L - ]

—| Auto Scripts 1 |

Olgiimiin 1

—  Olgimin 1 |

=

Cihaz, site basina 1.000 6l¢cim, nesne basina 100 6lgiim ve 100 Auto Script olmak tzere 100.000 6lgim kaydedebilir.



6.2. BIR OLGUMUN KAYDEDILMESI

Her 6lgimun sonunda, tusuna basarak kayit yapabilirsiniz.

Cihaz, 6lcimu kullanilan son konuma kaydetmeyi teklif eder. Onaylayabilir veya farkli bir konum segebilirsiniz.

o)

Sonucu nesneye kaydedin:

Serl numarasi

Site |
Nesne -
Aciklama -

+— Bir site olusturmak icin tiklayin.
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7 Cihaz mevcut tim siteleri goruntiler. Su anda,
higbir site bulunmamaktadir.

Yeni site olugturmak icin, New Site (Yeni site)

Uzerine basin ve onaylayin.

Sekil 123

|Usine_01

Klavye yardimiyla, sitenin adini girin
ve onaylayin. Burada Usine_01 olarak
verilmistir.

q w e I t y u i o] o]
a s d f g h j k | m
X c v b n Delete |
| ey M
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0%

Sonucu nesneye kaydedin:

Serl numarasi

Site Usine_01
Nesne s
Aciklama -

— Nesneyi olusturmak igin basin.
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A

New Object

Cihaz mevcut tim nesneleri gérintiler. Su anda,
hicbir nesne bulunmamaktadir.

Yeni bir nesne olusturmak igin, New Object
(Yeni nesne) Uzerine basin ve onaylayin.

%
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Sonucu nesneye kaydedin:

Site Usine_01
Nesne Machine 01
Aciklama

Seri numarasi

Nesnenin adini girin ve onaylayin. Burada
Machine_01 olarak verilmistir.

Bir aciklama ve seri numarasi ekleyebilir,
ardindan dogrulayabilirsiniz.

m Makinede barkod varsa, opsiyon olarak
bir barkod okuyucu kullanarak barkodu
okutabilirsiniz. Seri numarasi ilgili alana oto-
matik olarak girilecektir.

Makinede bir RFID gipi varsa, ilgili alani
doldurmak igin opsiyon olarak RFID alicisini
kullanabilirsiniz.
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Olgiim kaydedilir.

Bir sonraki 6lgim kaydinda, cihaz size kullanilan en son Siteyi ve Nesneyi teklif edecektir. Bunlari kullanabilir veya yenilerini

olusturabilirsiniz.



6.3. KAYITLARIN OKUNMASI

Olglimleri yeniden okumak icin ana ekrandan gikin ve . Uzerine basin.

>

Usine_02

P

TIE

Siteyi secin.
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- m Usine_02
Machine_02

@) Tableau_01
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Machine_01

(oD)))

=

iIEEB88
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Nesneyi segin.

= Sembol V] ise, bu nesne Uizerinde yapilan
tim olgiimler gegerlidir.

m  Sembol ise, en az bir dlgim gecerli
degildir.

= Sembol O ise, en az bir 6lcim yarida
kesilmigtir.

Nesnede bulunan dlgimleri gérmek igin nesne
Uizerine basin.

Olguimler sembollerinden kolaylikla taninirlar.

Gegerli olup olmadiklari da belirtilir.

m Sembol 1 ise, Olgiim gecerlidir.

m Sembol X ise, Olgiim gecerli degildir.

m Sembol O ise, en az bir élclim yarida
kesilmigtir.

m Higbir sembol yoksa, higbir esik
belirlenmemistir.

m  Sembol griyse, tamamlanmadan énce
kaydedilmis demektir.



Bir 6lglimii okumak igin segin. Olgiim, kaydedildiginde oldugu haliyle gériintiilenir.

[:= Geri Cagirma Modu 2022-06-28 15:01

izolasyon harici girisleri

R 2088 MQ [V

Olcimi silmek icin. -

& £ £ B

U 550 V Upg 04V Bl

| 18.41 pA Fini 49.7 Hz .

30.00 GQ Riow
500V Duration

[~ Sari durum gubugu,
hafizadan okundugunu
gosterir.

6.4. BELLEK YONETIMI
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=

Bellegi yonetmek icin ana ekrandan ¢ikin ve . Uzerine basin.

Sunlari yapabilirsiniz:
m Bir site eklemek ,

m Bir siteyi silmek

m Mevcut bir sitede deililk
m Bir nesne eklemek

m Bir nesneyi silmek @

§0

lik yapmak .

sl

m  Mevcut bir nesnede degisiklik yapmak .

Asagidakilerde degisiklik yapabilirsiniz:
m Adi,

Barkodu,

RFID kodu,

Seri numarasi bilgilerinde degisikl
bir yorum ekleyebilirsiniz,

m bir 6lgim silebilirsiniz .

6.5. HATALAR

Simgesi: Genel , makine @ elektrik paneli

ik yapabilirsiniz,

Hafiza doldugunda, daha fazla 6lgim kaydedemezsiniz. Yeni 6lciminuzi kaydedebilmek icin en az bir nesneyi silmelisiniz.



7. MTT UYGULAMA YAZILIMI

MTT (Machine Tester Transfer) uygulama yazilimi sunlari saglar:
m Cihazi ve dlgiimleri yapilandirmak,

m  Olclimleri baglatmak,

m Autos Script'leri programlamak,

m Cihazda saklanan verileri bir PC'ye aktarmak.

MTT ayrica konfiglirasyonun bir dosyaya disa aktariimasina ve bir konfiglirasyon dosyasinin ige aktarilmasina izin verir.

7.1. MTT EDINMEK

MTT yaziliminin en son strimini web sitemizden indirin:
www.chauvin-arnoux.com

Destek, ardindan Yazilimlarimizi indirin sekmesine gidin.
Yazihmin adi ile bir arama gergeklestirin.
Yazilimi indirin.

7.2. MTT'Yi KURMAK

MTT'yi kurmak icin, set-up.exe dosyasini ¢alistirin, ardindan ekrandaki talimatlari uygulayin.

MTT'yi baslatin n

7.3. MTT'Yi KULLANMAK

Uriinle birlikte verilen USB kablosunu kullanarak cihazi PC'ye baglayin.

/
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Ac¢ma/Kapama digmesine basarak cihazi agin ve PC'nizin algilamasini bekleyin.
Cihazda saklanan tiim élgimler PC'ye aktarilabilir. Aktarim, cihazda depolanan verileri silmez.

MTT'yi kullanmak igin yardimina veya c¢alistirma talimatlarina bkz.


http://www.chauvin-arnoux.com

8. TEKNIK OZELLIKLER

8.1. GENEL REFERANS KOSULLAR

Etki biiytikltigu Referans degerler
Sicaklik 23+2°C
Bagil nem %45 ila %75 BN
Besleme gerilimi 230V, 50 Hz
Elektrik alani <1V/m
Manyetik alan <40 A/m

Gergek belirsizlik referans kosullarinda tanimlanan hatadir. Nokta sayisi cinsinden bir sapma ile okumanin (R) ylzdesi olarak
ifade edilir:
t (%a R + b nk)

Calisma belirsizligi, IEC 61557 normunda tanimlandigi gibi etki miktarlarinin (besleme gerilimi, sicaklik, parazit vb.) varyasyonu-
nun eklendigi gercek belirsizligi kapsar.

8.2. ELEKTRIKSEL OZELLIKLER
8.2.1. FREKANS OLGUMU

Ozel referans kosullar:
Sinlzoidal voltaj: 1 ila 440 V
AC voltaj gerilimi: 45 ila 55 Hz
Cos @: 0,5 kapasitif ila 0,8 endiktif
DC bileseni: Yok

Frekans ol¢iimii

Olglim alani 45,0 - 55,0 Hz
Cozunurlik 0,1 Hz
Dogal belirsizlik + (%2 R + 1 nk)

8.2.2. DEVAMLILIK OLGUMU

Ozel referans kosullar:
Kablo direnci: Yok veya kompanse.
Kablo enduktansi: Yok.
Terminaller Gzerindeki harici gerilim: Yok
Direngli seri enduktans: Sifir.

Kablo kompanzasyonu:
m 100 veya 200 mA test akimi igin 5 Q'a kadar
m 10 veya 25 A test akimi icin 0,3 Q'a kadar

Kabul edilebilir maksimum bindirilmis alternatif harici voltaj sintste 5 V'tur.

Olgiim akiminin frekansi, cihazi besleyen sebeke geriliminin frekansidir.

U, UiNivoltaj 6l¢iimii

Olciim alani 1,0-300,0 V
Cozunirlak 0,1V
Dogal belirsizlik (% 3 R +3nk)




Akim ol¢iimii

Olgiim alani 0,01-0,99A 0,8-40,00 A
Cozindrlik 10 mA 100 mA
Dogal belirsizlik (% 3 R+ 3 nk)

100 mAAc altinda siireklilik olgiimii
Olgiim alani 0,05-19,99 Q 18,0-120,0 Q
Cozunlrlak 10 mQ 100 mQ

Dogal belirsizlik

+ (%2 R + 2 nk)

+(% 3R + 3 nk)

Bosta gerilim

>4 \VAC

Test akimi

R <100 Qigin 2 100 mA

200 mAAc altinda sureklilik 6lgiimii

Olgiim alani 0,05-2,00 Q 2,01-19,99 Q 18,0 - 60,0 Q
Cozundrlik 10 mQ 10 mQ 100 mQ
Dogal belirsizlik 1 (%2 R + 2 nk) + (%2 R + 2 nk) 1 (%3 R + 3 nk)
Bosta gerilim >4 VAC

Test akimi

R <45 Qicin 2200 mA

10 AAc altinda siireklilik olgiimii

Olciim alani 0,005 - 0,500 Q
Gozunlrluk 1 mQ
Dogal belirsizlik * (%2 R + 2 nk)
Bosta gerilim >4 VaC

Test akimi

R<1Qigin=10A

25 AAc altinda siireklilik 6lciimii (CA 6163)

Olgiim alani 0,005 - 0,400 O
Cozunlrlak 1 mQ
Dogal belirsizlik 1 (%2 R + 2 nk)
Bosta gerilim >4 VAac

Test akimi

R<0,4Qigin=25A

8.2.3.1ZOLASYON DIiRENCi OLGME

Ozel referans kosullar:
Paralel kapasite: < 1 nF
Giris direnci: 8 MQ

Olciim sirasinda kabul edilebilir maksimum harici AC gerilimi: < 1V
TEST SOCKET soketindeki bagil nem: <50 % BN

U, UiNivoltaj o6l¢iimii

Olgiim alani

0,5-399,9V

380 - 1.200 V

Cozinurlik

01V

1V

Dogal belirsizlik

+(%1R +2nk)

+ (%1 R + 2 nk)

1 250 V Uzerinde, ekranda asagidaki sekilde gortntilenir: > 1 250 V.




Akim ol¢iimii

Olgiim alani

0,01 - 39,99 pA

32,0 - 399,99 pA

0,320 - 1,500 mA

Cozinurlik

10 nA

100 nA

1A

Dogal belirsizlik

+ (%10 R + 3 nk)

izolasyon 6lgiimii CA 6161

100 V altinda 6lgiim alani 0,000 - 9,999 MQ 8,00 - 99,99 MQ - -
250 V altinda 6lgiim alani 0,000 - 9,999 MQ 8,00 - 99,99 MQ - -
500 V altinda dlgtim alani 0,000 - 9,999 MQ 8,00 - 99,99 MQ 80,0 - 499,9 MQ -
1 000 V altinda 6lgim alani 0,000 - 9,999 MQ 8,00 - 99,99 MQ 80,0 - 499,9 MQ 400,0 - 1000,0 MQ
Cozunarlik 1kQ 10 kQ 100 kQ 100 kQ
Dogal belirsizlik + (%2 R + 2 nk) + (%10 R + 2 nk)
izolasyon 6lgiimii CA 6163
100 V altinda 6lgiim alani 0,000 - 9,999 MQ 8,00 - 99,99 MQ - -
250 V altinda 6lgiim alani 0,000 - 9,999 MQ 8,00 - 99,99 MQ - -
500 V altinda dlgtim alani 0,000 - 9,999 MQ 8,00 - 99,99 MQ 80,0 - 999,9 MQ 0,80 - 30,00 GQ
1 000 V altinda 6lgim alani 0,000 - 9,999 MQ 8,00 - 99,99 MQ 80,0 - 999,9 MQ 0,80 - 50,00 GQ
Cozunarlik 1kQ 10 kQ 100 kQ 10 MQ
Dogal belirsizlik + (%2 R + 2 nk) + (%10 R + 2 nk)
25V degerine erismek igin bir kapasitif elemani standart desarj siiresi
Test gerilimi 100 V 250V 500 V 1000V
Desarj siresi (uF olarak C) 1sxC 1,56sxC 2sxC 25sxC
Desarj direnci: 600 kQ
Sarja gore deneme voltajinin tipik egrisi
Olgiilen dirence gore gelisen voltaj, asagidaki sekle sahiptir:
VA I=1mA
UNF - --

1

1

1

1

1

1

1 R

>

Rn=Un/1mA
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8.2.4. DIELEKTRIK TESTI

Gerilim lreteci

Olgiim alani 100 -3 000 V (CA6161) 100 -4 000 V (CA 6163) 4010-5350V (CA6163)
Cozundrlik 10V 10V 10V

Kalicr akim 100 mA 100 mA 40 mA
Maksimum kalici gl¢ 300 VA 400 VA 200 VA
Maksimum gegici akim <200 mA

Tepe faktori <V2+3%

Dogal belirsizlik

(%1 R + 2 nk)

Cikis empedansi = 1MQ

U, UiNivoltaj 6l¢iimii

Olgiim alani 50 -3 000V (CA6161) 50-5350V (CA6163)
Cozundrlik 1V 1V
Dogal belirsizlik 1 (%2 R + 2 nk)

CA 6161 igin, 3 750 V Uzerinde, cihaz > 3 750 V seklinde gorintuler.

CA 6163 igin, 6 250 V Uzerinde, cihaz > 6 250 V gseklinde gorintuler.

Akim olgiimii
Olgiim alani 0,5-99,9 mA 80 - 200 mA
Gozindrlik 0,1 mA 1mA

Dogal belirsizlik

+ (%2 R + 2 nk)

8.2.5. DIFERANSIYEL (RCD) TESTI

Ozel referans kosullar:

UL-PE gerilimi: 230 VAC £ %0,5, harmoniksiz sintzoidal sinyal.
Frekans UL-PE ve UN-PE: 50 £ 0,1 Hz

Gerilim UN-PE: < 1 V.

Diferansiyeldeki akim IL-N: 0 mA.

Gerilim olgiimii UL-N, UL-PE, UN-PE

Olgiim alani

1,0-440,0V

Cozundrlik

01V

Dogal belirsizlik

+ (%3 R + 3 nk)

TTRiP empiilsyon modunda ayirma siiresi 6lgiimii

Olgiim alani 0,0 - 300,0 ms
Cozinurlik 0,1 ms
Dogal belirsizlik +2ms
Olgiim alani UL-PE 200,0 - 300,0 V




Empiilsiyon modunda ayirma akiminin olugmasi

A Ayirmasiz Ayirmali
m
0,51 | 0,5 Ian lan 2 Ian 4 Ian 5 Ian 10 Ian
Ian (mA) AC DC AC HW AC HW DC DC AC HW DC
10 5 5 10 14 20 28 20 40 50 70 100
30 15 15 30 42 60 84 60 120 150 210 300
100 50 50 100 140 200 280 200 400 500 700 1000
300 150 150 300 420 600 840 600 1200 1500 - -
500 250 250 500 700 1000 1400 1000 - - - -
1000 500 500 1000 1400 - - - - - - -
14 2 lvar I?/’asr 21lvar | 41lvar | Slvar | 7Ivar | 10 Ivar
Var [6 mA; 1000 mA] Ivar Ivar Ivar ’ 1000 1000 1200 1500 700 1000
Ivar 1400
maks maks maks maks maks maks
maks
G tpi RCD maks. test suresi 300 ms 150 ms 40 ms
S tpi RCD maks. test suresi 1000 ms veya 500 ms 200 ms 150 ms
2000 ms
S tpi RCD min. test suresi 130 ms 60 ms 50 ms
Olgiim alani Ul-pe 90,0 - 440,0 V
Frekans 45 - 55 Hz
Uretilen akimin dogal belirsizligi | -(%71-2mA) | +(%7 1 +2 mA)

ITRiP rampa modunda ayirma akimi dlgiimii

lan

10, 30, 100, 300, 500 1000 mA

Test akimi 0,9573 Isn p/28
Coziunurlik 0,1 ms
Dogal belirsizlik 0...+(%7 R+2mA)
Olgiim alani UL-PE 90,0 - 440,0 V

pel9;31]

Mevcut rampa, her biri 200 ms suren, %3,3 la'lik 22 adimda 0,3'ten 1,06 Ian'ye gider.

Dokunma gerilimi dlgiimii UF

Olgiim alani

1,0-249V

25,0-70,0V

Cozundarlik

0,1V

0,1V

Dogal belirsizlik

+ (%15 + 3 nk)

+ (%5 + 2 nk)

8.2.6. DONGU EMPEDANSI OLGUMU

Ozel referans kosullar:

Gerilim UL-N: 230 VAC + %0,5, harmoniksiz ve DC bilesensiz siniisoidal sinyal.

Frekans UL-N: 50 £ 0,1 Hz
Tepe faktori: \2

Gerilim UN-PE: Sifir
ZL<0,1Rs

Kablo direnci: Yok veya kompanse.

Voltaj dlgiimii UiNi

Olgiim alani

1,0-440,0V

Cozunlrluk

0,1V

Dogal belirsizlik

+ (%3 R + 3 nk)




Zs ve Rs ayirmasiz déongii empedansi dlgiimii

Olgiim alani 0,20-1,99 Q 2,00 -39,99 Q 40,0 - 399,9 Q 400 - 2.000 Q
Cozunirlak 10 mQ 10 mQ 100 mQ 1Q
Dogal belirsizlik + (%15 R + 3 nk) + (%10 R + 3 nk) + (%5 R + 2 nk) + (%5 R + 2 nk)
Olgiim alani UL-PE 90,0 - 440,0 V

UL-N <130 V, IL-N =UL-N /51,7 Q
130 V=<UL-N<280V, IL-N=UL-N/ 87,7 Q

LN 280 V < UL-N <380V, IL-N = UL-N/ 1457 Q
380 V < UL-N, IL-N =UL-N/192,7 Q
IN-PE 12 mAila 7 Hz
Zs ve Rs ayirmali dongii empedansi olgiimii
Olgiim alani 0,005 - 0,499 Q 0,500 - 3,999 Q 4,00-39,99 Q 40,0 -400,0 Q
Cozindrluk 1mQ 1mQ 10 mQ 100 mQ

Dogal belirsizlik

+ (%10 R + 20 nk)

+ (%10 R + 2 nk)

+ (%5 R + 2 nk)

+ (%5 R + 2 nk)

IL-PE

UL-PE <130V, IL-PE = UL-PE/ 51,7 Q

130 V £ UL-PE <280V, IL-PE = UL-PE / 87,7 Q
280V = UL-PE <380V, IL-PE = UL-PE / 145,7 Q
380 V < UL-PE, IL-PE = UL-PE / 192,7 Q

Ls empedansinin endiiktif kisminin élgiimi

Olgiim alani

0,1-15,0mH

Coziunurlik

0,1 mH

Dogal belirsizlik

+ (%10 R + 2 nk)

40 mH 6tesinde, cihaz > 40, mH seklinde goéruntuler.
Rs > 14 Q ise, bu durumda ekranda - - - gortintulenir.
Enduktif kisim, empedansin direngli kisminin onda birinden daha azini temsil etmelidir, Ls < 0.1 Rs.

Ik kisa devre akimi 6lgiimii

Olgiim alani

0-20.000 A

Cozunlrlik

1A

Dogal belirsizlik

+ (%2 R + 2 nk)

Dokunma gerilimi 6l¢iimi UF

Olglim alani

1,0-249V

25,0-70,0V

Cozunirluk

0,1V

0,1V

Dogal belirsizlik

+ (%15 + 3 nk)

+ (%5 + 2 nk)

8.2.7. HAT EMPEDANSI OLGUMU

Ozel referans kosullar:

Gerilim UL-N: 230 VAC £ %0,5, harmoniksiz ve DC bilesensiz sinlisoidal sinyal.

Frekans UL-N: 50 + 0,1 Hz
Tepe faktorii: V2

Gerilim UN-PE: Sifir
ZL<0,1Rs

Kablo direnci: Yok veya kompanse.

Voltaj dlgiimii UiNi

Olgiim alani

1,0-440,0V

Cozunurluk

01V

Dogal belirsizlik

+ (%3 R + 3 nk)




Hat empedansi 6lgiimii Zi,Ri

Olgiim alani

0,05-0,499 Q

0,500 - 3,999 Q

4,00 - 39,99 O

40,0 - 400,0 Q

Cozinurlik

1 mQ

1 mQ

10 mQ

100 mQ

Dogal belirsizlik

+ (%10 R + 20 nk)

+ (%10 R + 20 nk)

+ (%5 R + 2 nk)

+ (%5 R + 2 nk)

Olgiim alani UL-N

90,0 -440,0V

IL-N

UL-N <130 V, IL-N =UL-N /51,7 Q
130 V<UL-N<280V, IL-N=UL-N /87,7 Q
280V <UL-N<380V, IL-N=UL-N/145,7 Q

380 V < UL-N,

IL-N =UL-N/192,7 Q

Empedansin endiiktif kisminin élgiimii Li

Olgiim alani

0,1-15,0mH

Cozinurlik

0,1 mH

Dogal belirsizlik

+ (%10 R + 2 nk)

40 mH otesinde, cihaz > 40, mH seklinde goérintiiler.
Rs > 14 Q ise, bu durumda ekranda - - - gorintilenir.
Enduktif kisim, empedansin direngli kisminin onda birinden daha azini temsil etmelidir, Li < 0,1 Ri.

Ik kisa devre akimi 6lgiimii

Olgiim alani

0-100.000 A

Cozunirluk

1A

Dogal belirsizlik

+ (%2 R + 2 nk)

Dokunma gerilimi 6lglimii UF

Olgiim alani

1,0-249V

25,0-70,0V

Cozundrlik

0,1V

01V

Dogal belirsizlik

+ (%15 + 3 nk)

+ (%5 + 2 nk)

8.2.8. DENEME GIiRiSINDEKI (TEST SOCKET) GUG

Ozel referans kosullar:

AC voltaj gerilimi: 45 ila 55 Hz

Sinyal sekli: Sintisoidal

Cos @: 0,5 kapasitif ila 0,8 endiktif

DC bileseni: Yok

Akim ol¢iimii

Olgiim alani 1-999 mA 0,80 - 16,00 A
Cozunlrlik 1mA 10 mA
Dogal belirsizlik * (%3 R + 5 nk)
16 A Uzerinde, cihaz > 16,0 A seklinde goruntuler.
Aktif giic P dlgiimii
Olgiim alani 0,21 - 99,99 W 80,0 - 999,9 W 800 - 4.240 W
Cozinurlik 10 mW 100 mW 1TW

Dogal belirsizlik

+ (%2 R + 2 nk)

7.000 W (zerinde, cihaz > 7.000 W seklinde gorintiler.




Goriinir gii¢ S élgiimii

Olgiim alani

0,21 -99,99 VA

80,0 - 999,9 VA

800 - 4.240 VA

Cozinurlik

10 mVA

100 mVA

1VA

Dogal belirsizlik

+ (%2 R + 2 nk)

7.000 VA odtesinde, cihaz > 7.000 VA seklinde goruntiler.

Gerilim olgiimii UL-N, UL-PE, UN-PE

Olgiim alani 207,0 - 265,0 V
Gozindrlik 0,1V
Dogal belirsizlik 1 (%2 R + 2 nk)
Giris empedansi 450 kQ

Gerilimler RMS cinsinden dlgulurler. Yalnizca UL-N gérintilenir.
300 V Uzerinde, cihaz > 300 V seklinde goruntuler.

cos ¢ olcumii

Olgiim alani

-1,00 ila 1,00

Cozunurlik

0,01

Dogal belirsizlik

+ (%5 R + 5 nk)

cos@=P, /8,
P, temel aktif glg ile
S, temel goérindr gl

Giig faktoriinii PF ol¢iimii

Olglim alani

-1,00 ila 1,00

Cozunirluk

0,01

Dogal belirsizlik

+ (%5 R + 5 nk)

PF=P/S
P toplam aktif gig ile

S toplam gorunir glic

THD olglimleri
Ozel referans kosullar:

AC voltaj gerilimi: 45 ila 55 Hz

Voltaj kaynaginin THDu degeri: %0,0 ila %8,0

Cos ¢: 1
DC bileseni: Yok

Toplam harmonik voltaj bozulmasi THDu dlgiimii.

Olgiim alani

0,0-8,0%

Cozundarlik

%0,1

Dogal belirsizlik

+ (%5 R + 5 nk)

Toplam harmonik akim bozulmasi THDi 6l¢limii.

Olglim alani

0,0 -100,0 %

Cozunurluk

%0,1

Dogal belirsizlik

+ (%5 R + 5 nk)

THDu =

THDi =




8.2.9. G72 PENSI iLE (OPSiYON OLARAK) TRIiPOD KABLOSUNDAKI GUG

Voltaj tripod girisinde, akim ise amperemetrik pense (akim kelepgesi) ile élgulir.

Ozel referans kosullar:
AC voltaj gerilimi: 45 ila 55 Hz
Sinyal sekli: Sintsoidal
Cos @: 0,5 kapasitif ila 0,8 endiktif
DC bileseni: Yok

U, U,, U,, voltaj dlgiimii
Olgiim alani 0,5 -440,0V
Cozindrlik 0,1V
Dogal belirsizlik * (%2 R + 2 nk)

Cihaz, 500 V degerine dek gerilimi 6lger. Onun 6tesindeki degeri bu sekilde goriintileyecektir: > 500 V.

Tek fazh gii¢ 6l¢iimii, tripod kablosu ve amperemetrik pense (akim kelepgesi) ile 6lciim

Olgiim alani 0,05-99,99 W 80,0 - 999,9 W 800 - 9.999 W 8,00 - 17,60 kW
Cozindrlik 10 mW 100 mW 1TW 10w
Dogal belirsizlik * (%2 R + 2 nk)

20,00 kW uzerinde, ekranda agagidaki sekilde goruntilenir: > 20,00 kW.

Ug fazli, dengeli giig dlgiimii, tripod kablosu ve amperemetrik pense (akim kelepgesi) ile dlgiim
Olgiim alani 0,05-99,99 W 80,0 -999,9 W 800 - 9.999 W 8,00 - 52,80 kW
Cozinurlik 10 mW 100 mW 1TW 10w

Dogal belirsizlik 1 (%2 R + 2 nk)

60,00 kW Uzerinde, ekranda asagidaki sekilde goruntulenir: > 60,00 kW.

Tek fazh goriinir gui¢ 6lciimil, tripod kablosu ve amperemetrik pense (akim kelepgesi) ile 6l¢iim

Olgiim alani 0,05 - 99,99 VA 80,0 - 999,9 VA 800 - 9.999 VA

8,00 - 17,60 kVA

Cozindrluk 10 mVA 100 mVA 1 VA

10 VA

Dogal belirsizlik (%2 R+ 2nk)

20,00 kVA lzerinde, ekranda asagidaki sekilde goruntilenir: > 20,00 kVA.

Ug fazli, dengeli goriiniir gii¢ 6lgiimii, tripod kablosu ve amperemetrik pense (akim kelepgesi) ile 6lgiim

Olgiim alani 0,05 - 99,99 VA 80,0 - 999,9 VA 800 - 9.999 VA

8,00 - 52,80 kVA

Cozindrlik 10 mVA 100 mVA 1 VA

10 VA

Dogal belirsizlik * (%2 R + 2 nk)

60,00 kVA Uzerinde, ekranda asagidaki sekilde goruntulenir: > 60,00 kVA.

Opsiyon olarak G72 pensli akim dlgiimii
Bkz. § 8.2.15.

Cos ¢ ve gii¢ faktorii PF olglimii
Bkz. § 8.2.8




THD olglimleri
Ozel referans kosullar:

AC voltaj gerilimi: 45 ila 55 Hz

Cos @: 1
DC bileseni: Yok

Toplam harmonik voltaj bozulmasi THDu Slgiimii.

Olgiim alani 0,0 - 100,0 %

Cozunirluk %0,1

Dogal belirsizlik + (%5 R + 5 nk) THDu =
Toplam harmonik akim bozulmasi THDi 6lgiimui.

Olglim alani 0,0 -100,0 %

Cozunurlik %0,1 )

— THDi =

Dogal belirsizlik 1 (%5 R + 5 nk)

8.2.10. KAGAK AKIM OLGUMU: DOGRUDAN, DIFERANSIYEL VEYA IKAME YOLUYLA (CA 6163)

Ozel referans kosullar:
Tepe faktorl = 2
DC bileseni: Yok
Frekans: 50 + 0,1 Hz.

Voltaj 6lciimii UL-N

Olgiim alani 207,0 - 265,0 V
Gozindrlik 0,1V
Dogal belirsizlik 1 (%2 R + 2 nk)
Giris empedansi 450 kQ

Gerilim RMS cinsinden olguldr.

300 V Uzerinde, cihaz > 300 V seklinde goruntuler.

Deneme girisinde (TEST SOCKET) IPE ve IDiFF akim Slgliimii

Olglim alani

0,01 - 30,00 mA

Cozunirluk

0,01 mA

Dogal belirsizlik

+ (%2 R + 2 nk)

50,00 mA lizerinde, ekranda asagidaki sekilde gorintilenir: > 50,00 mA.

G72 pens ile IPE ve IDiFF akim Slgiimii

Dogal belirsizlik

+ (%2R + 2 nk)

Olciim devresi IEC 90974-4 standardinda tanimlanmistir.

Direnc 1 ile 2 kQ arasindadir.

Olciim alani 0,5-999,9 mA 0,800 - 9,999 A 8,00-40,00 A
Cozunirlik 0,1 mA 1 mA 10 mA
Dogal belirsizlik +(%2,5 R + 3 nk) + (%2,5 R + 2 nk) +(%2,5R + 2 nk)
IsuBs ikame akimi 6l¢iimii (CA 6163)

Olgiim alani 0,01 - 50,00 mA

Cozunurlik 0,01 mA




8.2.11. GUC VE KAGAK AKIM OLGUMU (CA 6163)

G icin, § 8.2.8 balimiine bkz.

Kacgak akim igin, § 8.2.10 bélimine bkz.
Temas akimi igin, § 8.2.12 bélimune bkz.

8.2.12. TEMAS AKIMI OLCUMU

Ozel referans kosullar:
Tepe faktorl = 2
DC bileseni: Yok

Temas akimi élgiimii IMAX, IAC

Olglim alani 0,01 - 30,00 mA
Cozunirluk 0,01 mA
Dogal belirsizlik * (%2 R + 2 nk)
Frekans 45 - 55 Hz
Temas akimi 6lgiimii Ipc

Olgiim alani 0,01 - 30,00 mA
Cozunarlik 0,01 mA

Dogal belirsizlik

+ (%2R + 2 nk)

Voltaj 6lgiimii UiNi ve U

Olgiim alani

1,0-440,0V

Cozunurluk

01V

Dogal belirsizlik

+ (%3 R + 3 nk)

8.2.13. FAZ DONUS YONU

Ozel referans kosullar:
Ug faz ag

Tesisatin gerilimi: 190 ila 440 V.

Frekans: 45 ila 55 Hz.
Voltajin sekli: Sintizoidal
Dengesizlik orani: £ %20.

U, U,, U,, voltaj dlcimi
Olgiim alani 190,0 - 440,0 V
Gozindrlik 0,1V
Dogal belirsizlik + (%3 R + 3 nk)

8.2.14. DESARJ SURESI OLGUMU

Sebeke prizi (TEST SOCKET) lizerinde voltaj 6l¢iimii UiNi ve UL-N

Olgiim alani 207,0 - 265,0 V
CGozindrlik 0,1V
Dogal belirsizlik 1 (%2 R + 2 nk)
Her girisin empedansi 27,8 MQ

Gerilimler RMS cinsinden olgulirler. Yalnizca UL-N goruntdlenir.
300 V uzerinde, cihaz > 300 V seklinde gorintuler.



Tripod kablo ile voltaj 6l¢iimii UiNi ve UL-N

Olgiim alani 1,0 - 440,0 V
Cozunirlak 0,1V
Dogal belirsizlik + (%3 R + 3 nk)
Her girisin empedansi 27,8 MQ

Gerilimler RMS cinsinden olgulirler. Yalnizca UL-N goruntdlenir.

Desarj siiresi ol¢limii

Olgiim alani

0,1-99s

Cozunlrlik

0,1s

Dogal belirsizlik

+ (%1 R+ 1nk)

Gerilimler RMS cinsinden dlgulurler. Yalnizca UL-N gérintilenir.

8.2.15. AKIM OLGUMU

Ozel referans kosullar:
Frekans: 45 ila 55 Hz.

Tepe faktorl = 2

Voltajin sekli: Sintizoidal

DC bileseni: Yok

THDi akiminda dengesizlik orani: < 4%.

Opsiyon olarak G72 pensli akim dlgiimii

Olgiim alani

0,5 -999,9 mA

0,800 - 9,999 A

8,00-40,00 A

Cozunlrlik

0,1 mA

1 mA

10 mA

Dogal belirsizlik

+(%2,5 R + 3 nk)

+(%2,5 R + 2 nk)

+(%2,5 R + 2 nk)

Olgiim akim kelepgesinin genelerinin ortasina yerlestirilmis 6 mm?lik 2 iletken ile gerceklestirilir.

8.3. KULLANIM ALANINDAKI VARYASYONLAR
8.3.1. GERGEK BELIRSIZLIK VE GALISMA BELIRSIZLIGi

Makine ve panel kontrolorleri, B olarak adlandirilan ¢alisma belirsizliginin %30'dan az olmasi sartini éngdren IEC 61557 normuna

uygundur.
B=: \ AT+ 5 Y E?

Calisma belirsizligi, her bir fonksiyon, ilgili terimler kullanilarak hesaplanir.
Etkiler tek tek degerlendirilir.

Var:

Dogal belirsizlik
Pozisyon degisikliginin etkisi.
Besleme voltajinin etkisi
Sicakligin etkisi.
Parazit voltajin etkisi.
Faz agisinin etkisi.
Agin frekansinin etkisi.

Sebekenin voltajinin etkisi.

Ag harmoniklerinin etkisi.

1 = DC sebeke geriliminin etkisi.

= DUsuk frekansli harici manyetik alanin etkisi.

E,, = Sarj akimi etkisi.

E,, = Ortak mod gerilimleri nedeniyle temas akiminin etkisi.

© ® N o B~ W N o=
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E,, = Frekansin etkisi.
E,; = Tekrarlanabilirligin etkisi.

Asagidaki igletim belirsizlikleri yalnizca IEC 61557 standardi kapsamindaki dlgtimler icin verilmistir.

8.3.2. DEVAMLILIK OLGUMU

izolasyon élgiimiinde igleyis belirsizligi

Etki buyUklikleri Kod Etki alani Etki
Cihazin pozisyonu E, hepsi 0%
Besleme voltaji UL-N E, 207 ... 253 VAC + %2
Sicaklik E, 0...35°C * %2
Calisma belirsizligi B - + %10
Sicaklik 35...45°C +2%/10°C
Bagil nem 10 ... %90 BN + (%1 R+ 1nk)

8.3.3.IZOLASYON OLGUMU

izolasyon élgiimiinde isleyis belirsizligi
Etki buyuklUkleri Kod Etki alani Etki
Cihazin pozisyonu E, hepsi 0%
Besleme voltaji UL-N E, 207 ... 253 VAC + %2
Sicaklik E, 0..35°C + %2
Calisma belirsizligi B - + %15
Sicaklik 35..45°C +2 % /10°C
Bagil nem (terminallerde dlguim) 10 ... %90 BN £ (%1 R+ 1nk)
Bagil nem (TEST SOCKET girisinde dlgiim) 10 ... %50 BN + (%1 R+ 1nk)

8.3.4. DIELEKTRIK TESTI

Dielektrik testinde ¢aligma belirsizligi
Etki buyUklikleri Kod Etki alani Etki
Cihazin pozisyonu E, hepsi 0%
Besleme voltaji UL-N E, 207 ... 253 VAC + %2
Sicaklik E, 0..35°C * %2
Calisma belirsizligi B - + %10
Sicaklik 35...45°C +2%/10°C
Bagil nem 10 ... %90 BN 1 (%1 R+ 1nk)

Test voltajina eklenmis 50/60 Hz voltaj UN

+ (%5 R + 2 nk)

Olciilen direncle paralel kapasitans

0..1mA'da 5 uF
0 ... 2000 MQ'da 2 pF

+ (%1 R +1nk
+ (%10 R + 5 nk)




8.3.5. DIFERANSIYEL TESTI

Dogal belirsizlik, asagidaki referans kosullarinda tanimlanan hatadir:
m VN-PE<1V

m Olgiim sirasinda sebeke voltaji 1 V'tan fazla degismez.

m Diferansiyel tarafindan korunan agdaki kacak akim ihmal edilebilir.
m Re =100 Q.

Acmali bir test icin test akiminda ¢aligma belirsizligi

Etki buyUklikleri Kod Etki alani Etki
Cihazin pozisyonu E, hepsi 0%
Besleme voltaji UL-N E, 207 ... 253 VAC + %1
Sicaklik E, 0..35°C * %2
Sebeke voltaji UL-N E, 207 ... 253 VAC 1 %1
Calisma belirsizligi B - + %10
Sicaklik 35..45°C +2 % /10°C
Bagil nem 10 ... %90 BN + %1
UL-N frekansi 45 ... 55 Hz + %2
Acmali bir test icin devre agilmama zamani galisma belirsizligi

Etki buyUklikleri Kod Etki alani Etki
Cihazin pozisyonu E, hepsi 0%
Besleme voltaji UL-N E, 207 ... 253 VAC 1 %1
Sicaklik E, 0..35°C * %2
Sebeke voltaji UL-N E, 207 ... 253 VAC 1 %1
Calisma belirsizligi B - + %10
Sicaklik 35..45°C +2 % /10°C
Bagil nem 10 ... %90 BN + %1
UL-N frekansi 45 ...55Hz * %2




8.3.6. DONGU VE HAT UZERINDE EMPEDANS OLGUMU

Dogal belirsizlik, asagidaki referans kosullarinda tanimlanan hatadir:

m DOngl empedansi dlgimunin gergeklestirildigi ag, 6lgiim cihazinin neden oldugdu yik degisiklikleri disinda, sabit bir yik kosulu
altindadir.

m Olgliimler, sebekedeki mevcut yiikler degistirilmeden gerceklestirilir.

m  Sebeke voltaji ve frekansi dlgiim sirasinda %0,5'ten fazla degismez.

m Dahili yukin faz agisi ile test edilen devrenin dongi empedansi arasindaki fark < 5°'dir.

Toprak dlgiimiinde ¢alisma belirsizligi RE

Etki buyUklikleri Kod Etki alani Etki

Cihazin pozisyonu E, hepsi 0%

Besleme voltaji UL-N E, 207 ... 253 VAC + %2

Sicaklik E, 0...35°C * %2

Faz agisi E, 0..18°

UL-N frekansi E, 47,5 ...52,5Hz * %2

Sebeke voltaji UL-N E, 207 ... 253 VAC + %2
0° faz acisi ile 3- harmonigin %5'i

UL-N harmonikleri E, 180° faz acisi ile 5 harmonigin %6'si + %10
0° faz acisi ile 7- harmonigin %5'i

DC gerilimi E, +1,15V * %5

Calisma belirsizligi B - + %30

Tekrar edebilirlik 10 saniye aralikli 10 dlgu +1pt

Parazit akim IL-PE, ZL-PE = 500 Q 0...500 mA *+ %5

Parazit akim IL-N, RN =1 Q 0..10A + %5

Sicaklik 35...45°C +2%/10°C

Bagil nem 10 ... %90 BN + (%1 R+ 1nk)

8.3.7. DENEME GIiRISINDEKI (TEST SOCKET) GUC
Voltaj 6lciimii Uizerindeki etkisi

Etki buyuklUkleri Etki alani Etki

Sicaklik 0...45°C +(% 0,5R + 1 nk)/10°C

Bagil nem 10 ... 90 % BN 1(%0,5 R + 1 nk)

Tepe faktorl 1,8 (%1 R + 1 nk)

Frekans 45 ... 55 Hz (%1 R+ 1 nk)

cos ¢ ve1 0.8 %ﬁdk;kﬁﬁsﬁlz (%1 R+ 1 nk)

Frekans ol¢iimii lizerindeki etkisi

Etki blytikliikleri Etki alani Etki
Sicaklik 0...45°C +(% 0,5 R + 1 nk)/ 10°C
Bagil nem 10 ... 90 % BN +(%0,5 R + 1 nk)




8.3.8. AKIM KELEPGESI ILE KACAK AKIM OLGUMU
G72 akim pensi, 5 mA'dan itibaren, IEC 61557-13'e gore 3. kategoridir.

Kacgak akim él¢limiinde galisma belirsizligi

Etki buyUklikleri Kod Etki alani Etki
Cihazin pozisyonu E, hepsi 0%
Besleme voltaji UL-N E, 207 ... 253 VAac + %2
Sicaklik E, 0...35°C * %2
0° faz acisi ile 3- harmonigin %5'i
Akim harmonikleri E, 180° faz acisl ile 5 harmonigin %6'sI + %10
0° faz agisi ile 7- harmonigin %5'i
Harici manyetik alan 15 ila 400 Hz E, 5 mA'dan itibaren, 10 A/m'de 3. kategori %15
Sarj akimi .
(Diferansiyel kagcak akimi igin) E.. Sarj akiminin alani
Aliminyum folyo ile kaplanmis temas
pargalari ve toprak arasinda IEC 6110-1'e
- . o gore A1 devresi Uzerinden o6lgllen temas
Ortak mod gerilimlerine bagli temas akimi E, akim. iletken. maksimum ortak mod
voltajinda ve en ylksek nominal sebeke

frekansinda tutulur.
Frekans “ 45...55 Hz
Tekrar edebilirlik E Maksimum ve minimum dogdal belirsizlik

15 arasindaki fark

Calisma belirsizligi B - + %40
Tekrar edebilirlik 10 saniye aralikli 10 élcu + 1 pt
Sicakhk 35..45°C +2 % /10°C
Bagil nem 10 ... %90 BN 1 (%1 R+ 1 nk)
Frekans 40 ... 100.000 Hz

8.4. BESLEME

Cihaz, faz ve nétr arasinda 230 V = %10 nominal gerilimle sebekeden beslenir.

Tipik tuketimler asagidaki gibidir:

Fonksiyon Aktif giig (W) Goruniir giig (VA) Tiiketilen akim (mA)

Cihaz aktif 6lcim olmadan acgik 6,8 102,2 444
Sireklilik (¢ikis kisa devre) 54,6 114,8 501
1000 V altinda izolasyon 8,7 102,6 447
Dielektrik (cikis acik) 22,4 132,9 573

Guc kaynag girisi, fazda ve notrde iki sigorta (F2 ve F3) ile korunur.

8.5. CEVRE KOSULLARI

Yalnizca kapali ortamda kullanim.

Belirtilen calisma alani 0ila 45°C ve %10 ila 90 BN yogusmasiz

Belirtilen depolama alani -30 ila +60 °C ve %10 ila 90 BN yogusmasiz

Calisma yuksekligi <2000m

Depolama ytuksekligi <12000m

Kirlilik seviyesi 2




8.6. ILETiSiM
8.6.1. Wi-Fi

2,4 GHz bant IEEE 802.11 B/G/N radyo
TX gug: +18 dBm

Hassasiyet RX: -97 dBm

Guvenlik: WPA2

8.6.2. USB

B tipi konektor
USB 2

8.7. MEKANIK OZELLIKLER

Ebatlar (Gx D xY) 407 x 341 x 205 mm

Kdtle cihaz i¢in yaklasik 16 kg
CA 6161 ile birlikte teslim edilen aksesuarlar igin yaklasik 4,8 kg
CA 6163 ile birlikte teslim edilen aksesuarlar igin yaklasik 5,5 kg

Koruma indeksi IEC60529'a gbre kapak kapali halde IP 64
IP 40 kapak acik halde.

IP 20 TEST SOCKET deneme girisinde
IEC 62262'ye gore koruma indeksi IK 08

Dusme testi 0,5m

8.8. ULUSLARARASI NORMLARA UYGUNLUK
Cihaz, 6lcim tipine bagli olarak kategori IllI'te IEC/EN 61010-2-034 veya BS EN 61010-2-034 ile 600 V'a kadar uyumludur.

Cihaz, IEC 61557 normu 1, 2, 3, 4, 6, 7, 10 ve 14 kisimlari ile uyumludur.

Prob diizenekleri ve test kablolari IEC/EN 61010-031 veya BS EN 61010-031 ile uyumludur (IEC/EN 61010-2-034 veya BS EN
61010-2-034 ile belirlendigi sekilde).

G72 akim pensi (opsiyon olarak), IEC/EN 61010-2-032 veya BS EN 61010-2-032 ile uyumludur (IEC/EN 61010-2-034 veya BS
EN 61010-2-034 ile belirlendigi sekilde).

Cihazin tamami ve G72 akim pensi, IEC 61557-13 ile uyumludur.

8.9. ELEKTROMANYETIK UYUMLULUK (CEM)
Cihaz, IEC/EN 6101061326-1 veya BS EN 61326-1-030 standartlarina gore, enduistriyel ortam igin uygundur.

8.10. RADYO EMiSYONU

Cihazlar RED 2014/53/EU ve FCC yonetmeliklerine uygundur.
Wifi modili, XF6-RS9113SB numarasi ile FCC ydnetmeliklerine gore onaylanmigtir.

8.11. GPL KODU

GNU GPL (General Public License/Genel Kamu Lisansi) kapsaminda lisanslanan yazilimlarin kaynak kodlar bilginize sunulmaktadir.
www.chauvin-arnoux.com/COM/CA/doc/MT/Software  CA61XX.zip



9. BAKIM

Cihazda, sigortalar ve TEST SOCKET deneme girisleri disinda, gerekli egitime ve yetkiye sahip olmayan personel tarafindan
degistirilebilecek parca bulunmamaktadir. izinsiz herhangi bir miidahale veya parga degisimi, giivenlik agisindan ciddi risk
arz edebilir.

9.1. TEMIZLiK

Cihazin tum baglantilarini ¢ikarin ve cihazi kapatin.

Hafifce sabunlu suya batiriimis, yumusak bir bez kullanin. Nemli bir bezle silin, hemen ardindan kuru bir bezle veya hava
ile kurutun. Alkol, solvent (¢dzuicl) veya hidrokarbon kullanmayin.

Govdeyi temizlemek icin kapagi kapatin ve mandallari indirin. Cihaz bdylece sizdirmaz olacagindan su ile yikanabilir.
Kapagi agmadan 6nce kurutun.

9.2. SIGORTALARIN DEGIiSTIRILMESI

F1 F2 F3
30A 300V 16 A 300V 16 A 300V
6,3 x 32 6,3 x 32 6,3 x 32
Sekil 134

9.2.1. SIGORTA F1

F1 Sigortasi, yliksek akim (10 veya 25 A) ile sureklilik dlgiminde cihazi korumak igin kullanilir.

i
m Cihazi streklilik 8lgimi durumuna getirin, S ardindan .
m Harici baglantiyi segin.

m  C1 ve C2 terminaller arasina bir guvenlik kablosu yerlestirerek kisa devre iapln.

F1'i kontrol etmek igin:

m  Konfiglrasyon igin 10 A'lik bir 6lgim akimi ve 2 kablolu bir 6lgim segin
m  Olgiimii baslatmak igin, Start / Stop diigmesine basin.

| akimi 0'a yakinsa, F1 sigortasi arizali demektir.

9.2.2. F2 VE F3 SIGORTALARI

F2 ve F3 sigortalari, cihaza giden gu¢ kaynagini korumak igin kullanilir.

F2 ve F3'l kontrol etmek igin:
m Elektrik kablosunu cihaz prizi ve elektrik sebekesi arasina baglayin.
m Ac¢ma / Kapama anahtarina basin. Cihaz galigir.

Cihaz galismiyorsa, bunun nedeni F2 veya F3 sigortalarindan birinin veya her iki sigortanin da arizali olmasidir. Her hallikarda,
her iki sigortay! da degistirin.

9.2.3. DEGISTIRME iSLEMi

m Cihazin tim baglantilarini gikarin ve cihazi kapatin.
m F1icin, sigorta kaidesi Uzerine bastirarak geyrek tur gevirerek gevsetin.
m F2ve F3igin, yassi tornavida yardimiyla bir cevrek tur déndirerek gevsetin.
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m Arizal sigortayi ¢ikarin ve yeni bir sigorta ile degistirin.

/!\ Emniyetli durumun devamlilidi i¢in, sorunlu sigortayi yalnizca ayni 6zelliklerde bir sigorta ile degistirin.

F1: FF 30 A 300V 6,3 x 32 mm
F2 ve F3: FF 16 A300 V 6,3 x 32 mm

m Sigorta kaidesini kapatin ve geyrek tur cevirerek sikistirin. F1 igin, sikistirirken tzerine bastirin.
m Degistirilen sigortanin dogru calistigini, yukarida, § 9.2.1 veya § 9.2.2 bélumlerinde aciklandigi sekilde kontrol edin.

9.3. DENEME GIiRIiSiNiN (TEST SOCKET) DEGIiSiMi

4 )

TEST SOCKET

Sekil 135

Cihazin 6n tarafinda bulunan TEST SOCKET soketi, lilkenizdeki elektrik sebekesine uygun baska bir soket ile degistirilebilir.

m Cihazin tim baglantilarini gikarin ve cihazi kapatin.
m Yassi bagl bir tornavida kullanarak kapagi yuvadan c¢ikarin. Tornavidayi ¢entige sokun ve yukari kaldirarak kapagi kaldirin.
4 M
m
4
(8]
-
[%2])
=
N J
Sekil 136
m 4 vidayi gevsetin ve soketi yuvasindan cikarin.

©) ©)

Faz (turuncu)

TEST SOCKET

PE (siyah)

® ©

m 3 kutup basini tutan 3 vidayi sokun.

Kablolarin baglantilarini sékn.

m 3 kabloyu, fazi nétr ve koruyucu iletken kablo kurallarina dikkat ederek, yeni sokete takin. lyi bir temas elde edebilmek igin
yeterince vidaniz oldugundan emin olun.

Nétr (begaz)\

Sekil 137
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m Yeni soketi yuvasina yerlestirin.
m 4 vidayi gevsetin.
m Soketin kapagini yerine yerlestirin.

Ulkeniz icin dodru soketi siparis etmek icin saticiniza bagvurun.

9.4. CIHAZININ MUHAFAZASI

Cihaz kapatildiginda dabhili saati bir ay boyunca ¢alismaya devam eder.
Uzun sureli depolamadan sonra tarih ve saatin glincellenmesi gerekebilir.

9.5. CIHAZIN RESETLENMESI

Cihaz bloke olursa, Agma/Kapama. anahtarina basarak cihazi kapatin. Birkag¢ saniye bekleyin ve yeniden acin.

9.6. YUKLENEN YAZILIMIN GUNCELLENMESI

Performans ve teknik gelismeler agisindan miimkiin olan en iyi hizmeti sunmayi amaglayan Chauvin-Arnoux, size, internet sitemizde
mevcut yeni sirimi Ucretsiz olarak indirerek, bu cihaza entegre yazilimi giincelleme olanagi sunmaktadir.

internet sitemize bkz.:
www.chauvin-arnoux.com
Destek bdlimunde, Yazilimlarimizi indirin Gzerine tiklayin ve cihazin adini girin.

Yerlesik yazilimin glincellenmesi, cihazin donanim siriimiyle uyumluluguna tabidir. Bu stirim cihaz konfigiirasyonunda verilmistir
(bkz. § 3.5).

Yerlesik yazilimin glincellenmesi, tim yapilandirmayi ve kayith élglimleri siler. Tedbir olarak, yUkli yazilimin gliincellemesine
devam etmeden 6nce, hafizadaki verileri bir PC'ye kaydedin.

°
) |

indirilen dosyay! agin ve bir USB anahtarina kopyalayin. USB anahtarini cihaza takin. Cihazi acarak, Start/ Stop diigmesine basin.

Cihaz 6zel bir modda calisir. Size USB anahtarinin algiandigini bildirir.

CHAUYVIN
ARNOUX
Group

od

Sekil 138


http://www.chauvin-arnoux.com

Ardindan giincellemeye baslar. Size glincellemenin gergeklestirimekte oldugunu ve cihazinizi kapatmamanizi sdyler.

Update
In progress...

Don't turn off the power!

Sekil 139

Gincelleme birkag dakika sire, cihaz glincelleme tamamlandiginda haber verecektir Cihazi yeniden galistirin.

BN Updote I

... done.

Sekil 140

Bir hata durumunda cihaz sizi uyarir.

CHAUVIN
® ARNOUX

Update issue
- Apply factory USB update -

Sekil 141

Glncelleme prosediriine yeniden baslayin. Yeni bir hata durumunda, misteri hizmetlerine veya bayinize bagvurun.
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9.7. CIHAZIN AYARLANMASI

Ayarlama, kalifiye personel tarafindan gercgeklestiriimelidir. Yilda bir defa gergeklestiriimesi tavsiye edilir. Bu operasyon garanti
kapsami digindadir.

9.7.1. GEREKLi DONANIM

50 Hz'de 10 ve 50 V Uretebilen bir alternatif voltaj treteci, dogruluk %0,1

45 Hz ila 65 Hz'de 10 V ve 100 mA Uretebilen bir alternatif voltaj treteci, dogruluk %0,1
0, 50, 100, 250, 500 ve 1000 V, uretebilen bir dogru voltaj treteci, dogruluk %0,1
102,33V, 106, 298 V uretebilen bir dogru voltaj Ureteci, dogruluk %0,1

50 Hz'de, 1,5, 10, 20, 100 ve 200 mA Uretebilen bir altrmatif akim Ureteci, dogruluk %0,1
50 Hz'de 5A , Uretebilen bir altrmatif akim Ureteci, dogruluk %0,1

Ug adet 5,6 kQ, 100 kQ ve 20 MQ rezistans, dogruluk 0,1 %

9.7.2. AYARLAMA PROSEDURU

Ayar proseduriine erisim saglamak igin, m ardindan n Hakkinda Uizerine basin.

2022-07-07 09:03

A @ <
[ Logo Uzerine 5 defa basin.

Model numarasi 6163

Garanti numarasi

Ekran yazilimi stirimi 0.1.0.2
[
Olctim yazilimi stiriimii 0.1.0.2
Ekran donanimi striimi 0.0 | Ardindan geri Uzerine basin.

Olgiim donanimi striimii

Seri num

Adresi / Ethernet 169.254.100.20 v
Wi-Fi IP Adresi Not connected
Sekil 142
Ug yeni menii gériintiilenir: % % ve ﬂ Ayarlama.
[ Lo 2022-07-07 10:14]

10 testleri

Veri tabani kontrol(

£ E
=00

Veritabani senkronizasyonu

Kalibrasyon

T

Sekil 143

Ayarlama Uzerine basin ve ardindan parolayi girin: adjust@9876.
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Kalibrasyon

Son kalibrasyon tarihini goster

.
<

[
Fabrika kalibrasyonuna yeniden baslat

.ED B Kalibrasyon adimlari

Sekil 144

Ayar adimlan Uzerine basin.

Asagidakiler arasindan segim yapabilirsiniz:

m Son ayar tarihini incelemek,

m Ik ayara geri dénmek,

m Adim adim cihazin ayar prosedurini
gerceklestirmek.

Kalibrasyon n° 1 (UD1,UD2)

Kalibrasyon n° 2 (UISO_DIS)

Kalibrasyon n° 3 (UISO)

Kalibrasyon n° 4 (UISO)

Sekil 145

ilk adima basin.

2022-07-07 10:14

Gereken giris sinyali enjeksiyonu: AC Voltage 50V,50Hz

Giris sinyallerinin stabilitesini kontrol edin ve ardindan Baslat'a basin

AC
Voltage

Sekil 146



m istenen baglantilar gerceklestirin.

m Start / Stop digmesine basin. Cihaz ilk ayari yapar ve adimin onaylanip ™ onaylanmadigini X g0steren bir dnceki ekrana
doner.

m Bir sonraki adima gegmeden 6nce cihazi fisten ¢ekin.

e Lo ) 2022-07-07 10:14

E Kalibrasyon n° 1 (UD1,UD2)

Kalibrasyon n° 2 (UISO_DIS)

E Kalibrasyon n® 3 (UISO)
E Kalibrasyon n° 4 (UISO)

Sekil 147

[

35 ayar adimi igin bu sekilde ilerleyin.

Bazi adimlar, cihazin figinin tamamen ¢ikariimasini gerektirir. istenene harfiyen uyun.
Ayni adimi birka¢ kez tekrarlayabilirsiniz.

Adimlarin sirasina uyun ¢unkl bazi adimlar énceki adimlara baghdir.

Tereddut etmeniz durumunda ayar katsayilarini sifirlayabilirsiniz.

Ayarin sonunda, son ayar tarihinin degistirildigini kontrol edin, ardindan cihazinizi kapatin.

9.8. BELLEGIN KONTROLU

Cihazi ayarlamak igin 3 gizli menlyu agtiginizda, veritabanini kontrol edebilir ve onarabilirsiniz.

Veri tabanini kontrol etmek igin.

% Cihaz bir 6lcim kaydederken kapanirsa, bu veri tabaninda hasara neden olabilir. Bu durumda, daha sonra kaydedilen
olctimleri yeniden okurken bir sorunla karsilasabilirsiniz.
Bir sorun arastirmasi gerceklestirin, ve cihaz onarimin gerekli olup olmadigdini size sdyleyecektir.

Veri tabanini onarmak igin.
Bunu, cihaz sorun arastirmasi sirasinda énerirse gerceklestirin.



10. GARANTI

Garanti taahhtidiimuz, agik bir hikim bulunmadigi strece, donanimin kullanima sunulmasindan itibaren 24 ay boyunca gegerlidir.
Genel Satis Kosullarimizi Internet sitesinde bulabilirsiniz.
www.chauvin-arnoux.com/en/general-terms-of-sale

Asagidaki durumlarda garanti gecerli degildir:

m  Donanimin uygunsuz sekilde veya uyumsuz bir donanimla birlikte kullaniimasi,

Donanim (izerinde, Ureticinin teknik departmaninin agik izni olmadan gergeklestirilen degisiklikler,

Cihaza, imalatci tarafindan yetkilendiriimemis biri tarafindan miidahalede bulunulmasi,

Donanimin, taniminda veya g¢alistirma kilavuzunda belirtiimeyen, 6ngdérilmeyen, 6zel bir uygulama icin uyarlanmasi.
Darbe, diisme veya su baskinina bagli hasarlar.


http://www.chauvin-arnoux.com/en/general-terms-of-sale

11. EK

11.1. SEMBOLLERIN ANLAMLARI

Bu belgede ve cihaz ekraninda kullanilan sembollerin listesi agagidadir.

™

X

O

AU TEST
AC
C1,C2
cos®

DC

RCD

F

FiNi
FL-PE

G

Hz

|

IHiGH
IlLow

Ian

lac
IAC-HiGH
Ipc
IDC-HiGH
IDIFF
IDIFF-HiIGH
IDiFF-LOW
1k

Ik-HiGH
IFACTOR
ImAX
ImAX
lout

IPE
IPE-HiGH
IPE-LOW
Isc
Isc-HiGH
IsuBs
IsuBs-HiGH
IsuBs-Low
IT

ITEST
IToucH
ITOUCH-HIGH
Itrip

L

L1,L2, L3
Li

Test gegerli.

Test gegerli degil.

Test tamamlanmadi.

10 A altinda sureklilik dlgtimleri igin kablonun kesitine gdre voltajin maksimum degeri.
Alternatif akim (Alternative Current).

Sdureklilik akim Gretim terminalleri.

Gerilimin akima goére faz kaymasinin kosinusu.
Dogru akim (Direct Current).

Bir diferansiyel i¢in (residual current device) kullanilan kisaltma.
Sinyal frekansi.

Olciim baslamadan énce cihazin terminallerindeki voltajin frekansi.
Gerilim frekansi UL-PE.

Genel tip diferansiyel devre kesici.

Hertz, frekans birimi.

Akim.

Akimin Ust esigi.

Akimin alt esigi.

Diferansiyelin nominal ¢calisma akimi.

Temas akiminin alternatif kismi.

temas akiminin alternatif kisminin Ust esigi.
Temas akiminin dogrudan kismi.

Temas akiminin dogrudan kisminin st esigi.
Diferansiyel kagak akimi.

Diferansiyel kacak akiminin tst esigi.

Diferansiyel kagak akiminin alt esigi.

L ve N terminalleri arasindaki kisa devre akimi.
Kisa devre akiminin Ust esigi.

Diferansiyel testi icin lan ¢garpan faktori.

Dielektrik testi sirasinda akimin maksimum degeri.
Maksimum temas akimi.

Sureklilik 6lgtim akimi.

Kacak dogru akim.

Kacgak dogru akim Ust esigi.

Kagak dogru akim alt esigi.

Sigortanin atmadan dnce dayanabilecegi akim.
Desteklenen maksimum akim.

ikame ile kagak akim.

ikame ile kagak akim st esigi.

ikame ile kagak akim alt esigi.

IEC 60364-6 standardinda tanimlanan toprak baglantisi tira.
Doéngl veya hat empedansi dlgiimiinde test akimi.
Temas akimi.

Temas akiminin Ust esigi.

RCD agma akimi degeri.

L kutbu (faz).

Ug faz bir sebekedeki fazlar.

Zi hatti empendansinin enduktif kismi.



Ls Zs donguslt empedansinin enduktif kismi.

N N kutbu (nétr).

P Akimin gerilime gore faz kaymasi.

P Aktif g¢ P=U . 1. PF.

P1, P2 Sdreklilik gerilim 6lgim terminalleri.

PE Koruyucu iletken.

PF Gl faktoru (siniisoidal sinyalde cos o).

PHiGH Aktif glctin Ust esigi.

PLow Aktif gliciin alt esigi.

R Direng.

RCD Bir diferansiyel igin kullanilan kisaltma (Residual Current Device).
Rcomp Olciim kablosu kompanzasyon direnci.

RE Toprak direnci.

RHiGH Yuksek direng esigi (sureklilik, izolasyon).

Ri Zi hatti empedansinin resistif kizmi.

RLow Alt direng esigi (sureklilik, izolasyon).

RmAX Olgiim sirasinda maksimum direng degeri.

RMS Root Mean Square: Sinyalin karesinin ortalama degerinin karekoki alinarak elde edilen sinyalin efektif degeri.
Rs Zs déngulsi empedansinin resistif kismi.

S Secici tip diferansiyel devre kesici.

S Gorunur giic S = U.I.

SHiGH Gorindr glic Ust esigi.

SLow Gorinlr gig alt esigi.

THDi Toplam harmonik akim bozulmasi.

THDu Toplam harmonik voltaj bozulmasi.

THiGH Maksimum desarj siresi degeri.

TN IEC 60364-6 standardinda tanimlanan toprak baglantisi tird.

TRAMP-DOWN Dielektrik testinde, UNoMm ve 0 arasindaki voltaj azalmasi suresi.
TrRAMP-UP  Dielektrik testinde, USTART ve UNOM arasindaki voltaj artisi slresi.

TT IEC 60364-6 standardinda tanimlanan toprak baglantisi tird.

TTEST UNoM voltajinin uygulandidi sure. 1 ila 180 s arasinda degisebilir.

Ttrip diferansiyel devre agma siresi degeri.

U Voltaj.

UHiGH Desarj suresi icin voltaj esigi.

UiNi Olgiim baglamadan énce cihazin terminallerindeki voltaj.

u, Bir (¢ faz sebelenin 1 ve 2 fazlarinin voltaji.

U, Bir g faz sebelenin 2 ve 3 fazlarinin voltaji.

u,, Bir U¢ faz sebelenin 3 ve 1 fazlarinin voltaji.

Uc Bir kisi veya bir hayvan tarafindan ayni anda dokunuldugunda iletken parcalar arasinda goriinen temas voltaji
(IEC61557).

UF Erisilebilir iletken parcalar (ve/veya harici iletken pargalar) ve referans toprak (IEC61557) arasindaki bir ariza duru-
munda ortaya ¢ikan ariza voltaji.
UF = lk x ZAveya UF = Ian X RE

UHiGH Desarj suresi igin voltaj esigi degeri.

UL Belirtilen dis etki kosullari altinda surekli olarak uygulanabilen maksimum dokunma gerilimi degeri, 50 VAC veya
dalgalanma olmadan 120 Vbc (IEC61557).

UL-N L ve N terminalleri arasindaki 6lglilen voltaj.

UL-PE L ve PE terminalleri arasindaki dlgllen voltaj.

UNom Cihaz tarafindan Uretilen nominal test voltaji (izolasyon, dielektrik).

UN-PE N ve PE terminalleri arasindaki él¢ilen voltaj.

USTART Dielektrik testinde, artan gerilim rampasinin basladigi voltajin degeri.

\" Volt, voltaj birimi.

Vup Tepe besleme voltaji.

Zi Hat empedansi. Faz ve nétr arasindaki veya iki faz arasindaki déngtideki empedanstir (hat donglisi empedansi).
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Zi-HiGH
ZL-N
ZL-PE
Zs
Zs-HiGH

Hat empedansi Ust esigi.

L-N doénglsi empedansi.

L-PE dénglstu empedansi.

Faz ve koruyucu iletken arasindaki déngtdeki empedans.
Doéngl empedansi Ust esigi.



11.2. TOPRAK BAGLANTISI SEMALARI
11.2.1. TT AGI

Notr topraga baglanir ve tesisin kutleleri topraga baglanir.

Dagitim trafosu

Kullanim

e

L

11.2.2. TN AGI

Notr topraga baglanir ve tesisin kutleleri nétre baglanir.

2 TN rejimi vardir:
m  NOtr ve koruyucu iletkenin birlestirildigi TN-C.

m  NOtr ve koruyucu iletkenin ayrildigr TN-S.

TN-C
Dagitim trafosu Kullanim
L L
N/PE N/PE

11.2.3. IT AGI

Dagitim trafosu

TN-S

N/PE \

Kullanim

PE

Notr izole edilmistir veya empedanslidir ve tesisin kitleleri topraklanmistir.

Dagitim trafosu

Kullanim
L
N
PE

i—




11.3. SIGORTA TABLOSU

EN60227-1 § 5.6.3

DIN gG IEC60269-1, IEC60269-2 ve DIN VDE 0636-1/2 normlarina gére

Iks : Belirli bir stre igin kesme akimi (her tablo igin belirtilen kesme suresi)

11.3.1. KESILME SURESi=5s

Nominal Akim Gecikmeli sigorta | DIN gG/gL sigorta RCD LS-B RCD LS-C RCD LS-D
In (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A)

2 6 10 20 20
4 19 20 40 40
6 21 28 30 60 60
8 35

10 38 47 50 80 100
13 55 65 90 100
16 60 65 80 100 110
20 75 85 100 150 150
25 100 110 125 170 170
32 150 150 160 220 220
35 150 173 175 228 228
40 160 190 200 250 250
50 220 250 250 300 300
63 280 320 315 500 500
80 380 425 400 500 520
100 480 580 500 600 650
125 715 625 750 820
160 950

200 1.250

250 1.650

315 2.200

400 2.840

500 3.800

630 5.100

800 7.000

1000 9.500

1250




11.3.2. KESILME SURESI = 400 ms

Nominal Akim Gecikmeli sigorta | DIN gG/gL sigorta RCD LS-B RCD LS-C RCD LS-D
In (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A)

2 6 10 20 20
4 19 20 40 40
6 34 46 30 60 120
8
10 55 81 50 100 200
13 100 65 130 260
16 80 107 80 160 320
20 120 146 100 200 400
25 160 180 125 250 500
32 240 272 160 320 640
35 240 309 160 320 640
40 280 319 200 400 800
50 350 464 250 500 1.000
63 510 545 315 630 1.260
80 837
100 1.018
125 1.455
160 1.678
200 2.530
250 2.918
315 4.096
400 5.451
500 7.516
630 9.371
800




11.3.3. KESILME SURESI =200 ms

Nominal Akim Gecikmeli sigorta | DIN gG/gL sigorta RCD LS-B RCD LS-C RCD LS-D
In (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A)

2 19 20
4 39 40
6 57 30 60 120
8
10 97 50 100 200
13 118 65 130 260
16 126 80 160 320
20 171 100 200 400
25 215 125 250 500
32 308 160 320 640
35 374 175 350 700
40 381 200 400 800
50 545 250 500 1.000
63 663 315 630 1.260
80 965 400 800 1.600
100 1.195 500 1.000 2.000
125 1.708 625 1.250 2.500
160 2.042
200 2.971
250 3.615
315 4.985
400 6.633
500 8.825
630




11.3.4. KESILME SURESIi =100 ms

Nominal Akim Gecikmeli sigorta | DIN gG/gL sigorta RCD LS-B RCD LS-C RCD LS-D
In (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A)

2 0
4 47
6 72 30 60 120
8 92
10 110 50 100 200
13 140,4 65 130 260
16 150 80 160 320
20 100 200 400
25 260 125 250 500
32 350 160 320 640
35 453,2 175 350 700
40 450 200 400 800
50 610 250 500 1.000
63 820 315 630 1.260
80 1.100 400 800 1.600
100 1.450 500 1.000 2.000
125 1.910 625 1.250 2.500
160 2.590
200 3.420
250 4.500
315 6.000
400 8.060
500




11.3.5. KESILME SURESI = 35 ms

Nominal Akim Gecikmeli sigorta | DIN gG/gL sigorta RCD LS-B RCD LS-C RCD LS-D
In (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A) lks max (A)

2
4
6 103 30 60 120
8
10 166 50 100 200
13 193 65 130 260
16 207 80 160 320
20 277 100 200 400
25 361 125 250 500
32 539 160 320 640
35 618 175 350 700
40 694 200 400 800
50 919 250 500 1.000
63 1.217 315 630 1.260
80 1.567 400 800 1.600
100 2.075 500 1.000 2.000
125 2.826 625 1.250 2.500
160 3.538
200 4.556
250 6.032
315 7.767
400
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INTERNATIONAL
Chauvin Arnoux
Tél : +33 1 44 85 44 38
Fax:+33 146 27 95 69

Our international contacts
www.chauvin-arnoux.com/contacts
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